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1 Einleitung

1.1 Uber diese Anleitung

1.2 Bezug

1.3 Uber die TECU

Die vorliegende Betriebsanleitung fuhrt in die Bedienung und Konfiguration der
Traktor ECU (TECU)-Software ein. Diese Software ist auf Ihrem ISOBUS-Terminal
CCI 100 / 200 vorinstalliert und nur dort lauffahig. Nur mit Kenntnis dieser
Betriebsanleitung kénnen Fehlbedienungen vermieden und ein stérungsfreier
Betrieb gewahrleistet werden.

Diese Betriebsanleitung muss vor Inbetriebnahme der Software gelesen und
verstanden werden, um Problemen in der Anwendung vorzubeugen.

Diese Anleitung beschreibt die TECU in ihrer Version TECU v4 .

Um die Versionsnummer der auf lhrem Terminal installierten TECU abzufragen,
gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Offnen Sie im Hauptmenii des Terminals das Info/Diagnosement.
2. Driicken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Versionsdaten”.
> Es erscheint eine Ubersicht, der Sie die Versionsnummer entnehmen
konnen.

In modernen Traktoren kommt eine groRe Zahl elektronischer Komponenten zum
Einsatz; neben Sensoren zur Erfassung der Betriebsdaten sind dies vor allem
elektronische Steuergerate (ECUs) zur Steuerung der verschiedenen
Traktorfunktionen. Die elektronischen Komponenten sind in der Regel Uber ein
so0g. Bussystem miteinander vernetzt und tauschen hiertiber Traktorinformationen
wie Fahrtgeschwindigkeit oder Zapfwellendrehzahl aus.

Um Informationen wie die Fahrtgeschwindigkeit, Zapfwellendrehzahl oder die
aktuelle Position der 3-Punkt-Aufhangung (3-Punkt) auch einer ISOBUS-Maschine
zur Verfligung zu stellen, wird die TECU benétigt.

Auf einem ISOBUS-Traktor stellt die TECU die Verbindung zwischen dem Traktor-
Bussystem und dem ISOBUS her und liefert so der Maschine die oben genannten
Traktorinformationen.

Neue Traktoren sind oft schon ab Werk ISOBUS-kompatibel und mit einer TECU
ausgestattet. Solche TECUs werden im Folgenden als Primar-TECU bezeichnet.

Die weitaus meisten im Einsatz befindlichen Traktoren sind jedoch nicht ISOBUS-
kompatibel, kénnen jedoch mittels eines Aufriistkabelsatzes nachgertistet werden.
Diese Kabelséatze beinhalten aber in der Regel keine TECU, d.h. der Anschluss
von ISOBUS-Maschinen und Bedienterminals ist mdglich, der Zugriff auf die
Traktorinformationen nicht.

Die in dieser Anleitung beschriebene TECU schliel3t diese Liicke. Es handelt sich
hierbei um eine Nachristlésung, welche im Folgenden als Sekundar-TECU oder
TECU bezeichnet wird.

Bei der Sekundar-TECU werden Traktorinformationen Uber die Signalsteckdose
ausgelesen und an die ISOBUS-Maschine weitergeleitet.
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1.4 Aktiver/Passiver Modus

Wenn auf dem Traktor nur die TECU vorhanden ist, arbeitet diese automatisch im
aktiven Modus. Im aktiven Modus

1. liest die TECU die Signale der Signalsteckdose aus,

2. berechnet die TECU die Werte fir Geschwindigkeit, Zapfwellendrehzahl und
3-Punkt-Position und

3. sendet die TECU die berechneten Werte fir Geschwindigkeit,
Zapfwellendrehzahl und 3-Punkt-Position an alle ISOBUS-Maschinen.

Wenn der Traktor Uber eine Primar-TECU verfligt, welche die Traktorinformationen
Uber den ISOBUS zur Verfligung stellt, wechselt die Sekundar-TECU automatisch
in den passiven Modus.

Im passiven Modus werden die Informationen, die auf dem ISOBUS verfligbar
sind, angezeigt, es kénnen aber keine Einstellungen vorgenommen werden. In
diesem Fall ist ein Anschluss an die Signalsteckdose nicht notwendig.

1.5 Hektarzahler

Die TECU bietet als Zusatzfunktion einen Hektarzahler.

Der Hektarzahler dient zur Erfassung der Flachenleistungen, der Arbeitszeit und
des Fahrweges. Die Erfassung der Flachenleistung erfolgt durch Messung des
Arbeitsweges und Multiplikation mit der einstellbaren Arbeitsbreite.
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2 Sicherheit

2.1 Kennzeichnung von Hinweisen in der Betriebsanleitung

Die in dieser Betriebsanleitung enthaltenen Sicherheitshinweise sind besonders
gekennzeichnet:

Warnung - Allgemeine Gefahren!

Das Arbeitssicherheits-Symbol kennzeichnet allgemeine Sicherheitshinweise, bei
deren Nichtbeachtung Gefahr fiir Leib und Leben von Personen besteht. Beachten
Sie die Hinweise zur Arbeitssicherheit sorgfaltig und verhalten Sie sich in diesen
Fallen besonders vorsichtig.

Achtung!

Das Achtung-Symbol kennzeichnet alle Sicherheitshinweise, die auf Vorschriften,
Richtlinien oder Arbeitsabldufe hinweisen, die unbedingt einzuhalten sind. Die
Nichtbeachtung kann eine Beschadigung oder Zerstérung des Terminals sowie
Fehlfunktionen zur Folge haben.

Hinweis
Das Hinweis-Symbol hebt Anwendungstipps und andere besonders nutzliche
Informationen hervor.
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3 Inbetriebnahme

3.1 Terminal montieren

Entnehmen Sie die Informationen zum Einbau des Terminals dem Kapitel
4.1 Terminal montieren der Betriebsanleitung ISOBUS-Terminal CCI 100/200.

3.2 Terminal anschliel3en
3.2.1 Mit ISOBUS/Spannungsversorgung verbinden

Entnehmen Sie die Informationen dem Kapitel 4.2.1 Mit
ISOBUS/Spannungsversorgung verbinden der Betriebsanleitung ISOBUS-
Terminal CCI 100/200.

3.2.2 Mit Signalsteckdose verbinden

Die TECU wertet die an der Signalsteckdose des Traktors anliegenden
Traktorinformationen (Geschwindigkeit, Zapfwellendrehzahl, etc.) aus und leitet
diese Informationen an alle ISOBUS-Maschinen weiter.

Fir den Anschluss des Terminals an die Signalsteckdose ist ein Signalkabel
erforderlich, das unter Angabe der Artikelnummer <ArtNummer Sig> bestellt
werden kann.

Um das Terminal mit der Signalsteckdose des Traktors zu verbinden, gehen Sie

folgendermalen vor:

1. Verbinden Sie die Schnittstelle ,Signal“ am Terminal Giber das Signalkabel mit
der Signalsteckdose.
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Die Signalsteckdose nach ISO 11786 ist mit folgenden Sensordaten belegt:

Radsensor:

Radarsensor:

Zapfwellensensor:

3-Punkt-Sensor:

Gibt proportional zur Raddrehung eine bestimmte
Anzahl elektrischer Signale aus. Es kann so die
theoretische Geschwindigkeit des Traktors
berechnet werden.

Gibt proportional zur zuriickgelegten Strecke eine
bestimmte Anzahl elektrischer Impulse aus. Es kann
so die tatsachliche Geschwindigkeit berechnet
werden.

Gibt proportional zur Drehzahl der Zapfwelle eine
bestimmte Anzahl elektrischer Impulse aus. Es kann
so die Drehzahl der Zapfwelle ermittelt werden.

Liefert eine Ausgangsspannung, die proportional zur
aktuellen Position der 3-Punkt-Aufhangung ist.

> Hinweis

Die TECU kann in der vorliegenden Version nur die Signale eines der beiden
Geschwindigkeitssensoren auswerten (Vgl. Kapitel 4.3.3.3
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3.3 Software installieren

Die TECU gehért zum Lieferumfang des CCl ISOBUS-Terminals, d.h. eine
Installation ist nicht erforderlich.
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4 Bedienung

4.1 Programmstart

Die TECU wird automatisch mit dem Einschalten des Terminals aktiviert.
Um in die Hauptansicht der TECU zu wechseln, gehen Sie folgendermalRen vor:

1. Offnen Sie im Hauptmenii des Terminals das Startmenii und driicken Sie
auf die Schaltflache mit dem TECU-Icon oder driicken Sie wiederholt die
Workingset-Taste am Terminal.
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Die TECU ist in 3 Bereiche gegliedert:

4.1.1 Hauptansicht

Die Hauptansicht dient der Anzeige von Geschwindigkeit, Zapfwellendrehzahl und
3-Punkt-Position und erlaubt direkten Zugriff auf alle Funktionen der TECU.

4.1.2 Traktordaten
Eingabe bzw. Anderung der Traktordaten.

4.1.3 Hektarzahler

Der Hektarzahler zeigt die Zeit, seit das Terminal gestartet wurde, die
zuriickgelegte Strecke und die befahrene Flache an. Da Sie die Z&hler selbst
jederzeit zuriicksetzen kdnnen, ermdglicht der Hektarzdhler lhnen die Messung der
tatsachlichen Arbeitszeit, gefahrenen Strecke und bearbeiteten Flache.

10
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4.2 Hauptansicht
In der Hauptansicht der TECU finden Sie folgende Angaben:

1. Name des aktuellen Traktors,
2. Geschwindigkeitsanzeige,
3. Anzeige fir die Zapfwellendrehzahl,
4, Anzeige fir die Position der 3-Punkt-Aufhédngung,
5. Anzeige fir den ausgewéhlten Geschwindigkeitssensor und
6. Anzeige fir die Arbeits- oder Transportposition.
1 2 6
i | ’
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> Hinweis
Die Geschwindigkeitsanzeige der TECU ersetzt nicht das Tachometer des
Traktors. Fur Fahrten auf Strecken auf den die StvO gilt, darf diese nicht zur

Geschwindigkeitskontrolle genutzt werden.

Sie haben folgende Bedienungsmdglichkeiten:
1 Zu den Traktordaten wechseln:
5%"‘3 Driicken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Traktordaten® (F5).
Nahere Angaben zu den Traktordaten finden Sie in Kapitel 4.3 .
Zum Hektarzahler wechseln:
Driicken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Hektarzéhler* (F6).
Nahere Angaben zum Hektarzahler finden Sie in Kapitel 4.4.

2 =

Traktor auswéahlen

Geschwindigkeitssensor wahlen

11
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Arbeitsposition festlegen

7

4.2.1 Traktor auswahlen

Um einen Traktor auszuwdahlen, gehen Sie folgendermafen vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache mit dem Namen des
aktuellen Traktors. Wenn die Schaltflache mit dem Traktornamen weif3
markiert ist, kbnnen Sie alternativ auch auf das Scrollrad driicken.

- Es o6ffnet sich eine Liste der gespeicherten Traktoren.

2. Wabhlen Sie einen Traktor aus der Liste aus. Driicken Sie hierzu auf die
Schaltflache mit dem Namen des Traktors.

3. Bestatigen Sie lhre Auswahl mit ,,OK" oder driicken Sie noch einmal auf die
Schaltflache mit dem Namen des Traktors.

4.2.2 Geschwindigkeitssensor wahlen
Die Geschwindigkeitsanzeige wertet nur einen der beiden mdglichen Sensoren
aus. Sie kdnnen zwischen folgenden Sensoren wéahlen:
. Radsensor
. Radarsensor

Um den Geschwindigkeitssensor zu wahlen, gehen Sie folgendermalRen vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Geschwindigkeitssensor
wéhlen“ (F1).

- Das Icon rechts Uber der Geschwindigkeitsanzeige zeigt an welcher
Sensor ausgewahlt ist:

T Radarsensor ist ausgewahlt
&

S Radsensor ist ausgewahlt
1]

2. Wahlen Sie die gewinschte Einstellung.

> Hinweis

Passen Sie die Auswahl dem verwendeten Signalkabel an.

4.2.3 Arbeitsposition festlegen
Um die aktuelle Position des 3-Punkts als Arbeitsposition festzulegen, gehen Sie
folgendermalfien vor:
1. Bringen Sie den 3-Punkt in die gewilinschte Arbeitsposition.

2. Drucken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Arbeitsposition festlegen”
(F4).

> Hinweis

Der neue Wert fiir die Arbeitsposition wird ohne Riickmeldung ibernommen.

12
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[

Hinweis
Fir eine korrekte Funktion des Hektarzahlers muss die Arbeitsposition zu Beginn
der Tatigkeit festgelegt werden.

- In der Hauptansicht wird angezeigt, ob sich die Maschine in Arbeits- oder
Transportposition befindet.

Q la-| Maschine in Arbeitsposition.

Q 6 Maschine in Transportposition.

Hinweis
Z.B. beim Einsatz einer EHR kann es passieren, dass die Anzeige des 3-Punkts
zwischen Arbeits- und Transportposition schwankt. Um dies zu verhindern, ist zu

empfehlen bereits einige Zentimeter bevor der 3-Punkt in Arbeitsposition ist auf die

Schaltflache ,Arbeitsposition festlegen” (F4) zu driicken.

13
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4.3 Traktorenliste

Unter dem Menupunkt Traktorenliste finden Sie eine Liste der gespeicherten
Traktoren.

Die Angaben zu einem Traktor bestehen aus
. dem Namen des Traktors,

. einem Kommentar und

. den Einstellungen des Traktors.

> 23:39

| Traktor 1
Kommentar
-+ 5
Traktor 3
F

Traktor 4

Sie haben folgende Bearbeitungsmdglichkeiten:

C"B'j Traktor anlegen

a Kontextmeni 6ffnen

4.3.1 Traktor anlegen

Um einen Traktor anzulegen, gehen Sie folgendermafen vor:
1. Drucken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Traktor anlegen” (F10).
- Es offnet sich die Detailansicht eines neuen Traktors.

2. Wahlen Sie in der Detailansicht der Reihe nach alle Reiter aus. Driicken Sie
hierzu im Touchscreen auf die Symbole der Reiter oder wechseln Sie mit den
Schaltflachen ,Nach links" (F8) und ,Nach rechts" (F2) zwischen den Reitern.

3. Geben Sie die neuen Werte ein und nehmen Sie die neuen Einstellungen vor.

Welche Bearbeitungsmaglichkeiten Sie in den einzelnen Reitern haben, finden
Sie in Kapitel 4.3.3 .

14
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Kontextmeni 6ffnen

Um das Kontextmeni zu 6ffnen, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Wabhlen Sie einen Traktor aus. Driicken Sie hierzu im Touchscreen auf die
Schaltflache mit dem Namen des Traktors oder drehen Sie am Scrollrad, bis
die Schaltflache weil3 markiert ist, und driicken Sie dann auf das Scrollrad oder
auf die Schaltflache ,OK" (F6).

- Es 6ffnet sich das Kontextmenu:

Traktoren >
Traktor 1
I -
ﬁ Bearbeiten

' "@ Kopieren

Loschen

<  Hinzufiigen

Im Kontextmeni haben Sie folgende Bearbeitungsmdglichkeiten:

ﬁ Traktor bearbeiten
sre Traktor kopieren
[
“-nﬂ-, Traktor I6schen
+ Traktor anlegen

15
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4.3.2.1 Traktor bearbeiten

Um einen gespeicherten Traktor zu bearbeiten, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Bearbeiten” oder drehen Sie
am Scrollrad, bis die Schaltflache weilR markiert ist, und driicken Sie dann auf
das Scrollrad.

- Es offnet sich die Detailansicht des Traktors.

2. Wahlen Sie in der Detailansicht den Reiter aus, in dem Sie etwas andern
mdchten. Driicken Sie hierzu im Touchscreen auf das Symbol des Reiters oder
wechseln Sie mit den Schaltflachen ,Nach links* (F8) und ,Nach rechts” (F2)
zwischen den Reitern.

3. Geben Sie den neuen Wert ein und nehmen Sie die neue Einstellung vor.

Welche Bearbeitungsmoglichkeiten Sie in den einzelnen Reitern haben, finden
Sie in Kapitel 4.3.3.

4.3.2.2 Traktor kopieren

Um einen Traktor zu kopieren, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Kopieren“ oder drehen Sie
am Scrollrad, bis die Schaltflache ,Kopieren® weif3 markiert ist und driicken Sie
dann auf das Scrollrad.

- Es o6ffnet sich die Detailansicht des kopierten Traktors.

Hinweis
Die Kopie ist durch , — Copy" hinter dem Namen des Traktors gekennzeichnet.

4.3.2.3 Traktor ldschen

Um einen Traktor zu I6schen, gehen Sie folgendermafien vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Loschen® oder drehen Sie
am Scrollrad, bis die Schaltflache weil? markiert ist, und driicken Sie dann auf
das Scrollrad.

- Es o6ffnet sich ein Warnfenster.
2. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,,OK".

> Hinweis

Der aktuelle Traktor kann nicht geléscht werden.

4.3.2.4 Traktor anlegen

Um einen neuen Traktor anzulegen, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache hinzufiigen oder drehen Sie
am Scrollrad, bis die Schaltflache ,Hinzufigen® weif3 markiert ist, und driicken
Sie dann auf das Scrollrad.

- Es offnet sich die Detailansicht eines neuen Traktors.

2. Wahlen Sie in der Detailansicht der Reihe nach alle Reiter aus. Driicken Sie
hierzu im Touchscreen auf die Symbole der Reiter oder wechseln Sie mit den
Schaltflachen ,Nach links" (F8) und ,Nach rechts" (F2) zwischen den Reitern.

3. Geben Sie die neuen Werte ein und nehmen Sie die neuen Einstellungen vor.

Welche Bearbeitungsmaglichkeiten Sie in den einzelnen Reitern haben, finden
Sie in Kapitel 4.3.3.

16
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Hinweis
Im Auslieferzustand befindet sich bereits ein unbenannter Traktor mit einigen
Voreinstellungen in der Liste. Bitte andern Sie die Einstellungen.

17
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4.3.3

18

Detailansicht

[

Die Detailansicht eines Traktors ist in 6 Reiter unterteilt: Ubersicht, Kommentar,
Traktoreinstellungen, Geschwindigkeit, Zapfwelle und 3-Punkt-Aufhéngung.

Hinweis
Der Reiter Geschwindigkeit wird nur angezeigt, wenn in den Traktoreinstellungen

als Signalquelle die Signalsteckdose fiir den Rad- oder den Radarsensor
ausgewahlt wurde.

Hinweis
Der Reiter Zapfwelle wird nur angezeigt, wenn in den Traktoreinstellungen als
Signalquelle die Signalsteckdose fiir die Zapfwellendrehzahl ausgewahlt wurde.

Hinweis
Der Reiter 3-Punkt-Aufh&ngung wird nur angezeigt, wenn in den

Traktoreinstellungen als Signalquelle die Signalsteckdose fiir den 3-Punkt
ausgewahlt wurde.

\ < \‘@‘ CRE
T & |igleolaelam 2
‘ ( ‘ ighy Ubersicht ‘ ) ‘

@ Geschwindigkeit

Radsensor IS0 11786
Impulss 200 {/ 100m
Radarsensor Nicht verfigbar
ra Zapfwelle
Zapfwellensensor IS0 11786
Impulse/Umdrehung 1
, 3-Punkt-Aufhangung
— 3-Punkt-Sensor IS0 11786
Min. Wert (0%) 0.0V
Max. Wert (100%) 0.0V
Grenze Arbeitsposition 0%

In den Reitern sind folgende Informationen organisiert:

Ubersicht: Zeigt die Einstellungen fur die Geschwindigkeit, die
Zapfwelleneinstellung und den 3-Punkt an.

Kommentar: Zeigt einen Kommentar von maximal 160 Zeichen
an.

Traktoreinstellungen: Zeigt den Namen des Traktors und die Einstellungen

fir Radsensor, Radarsensor, Zapfwellensensor und
3-Punkt-Sensor an.

Geschwindigkeit: Zeigt wie viele Impulse pro 100 Meter vom Sensor
ausgegeben werden.

Zapfwelle: Zeigt wie viele Impulse bei einer Umdrehung der
Zapfwelle vom Sensor ausgegeben werden.
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3-Punkt-Aufhangung:

Zeigt die Spannungswerte fiir die maximale und die
minimale Position an.

19
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4.3.3.1 Ubersicht

In diesem Reiter werden die Einstellungen fir die Geschwindigkeit, die Zapfwelle
und die 3-Punkt-Aufhdngung angezeigt.

150 11786
200 {/ 100m

Nicht verfigbar

Min. Wert (0%)
Max. Wert (100%)

20
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4.3.3.2 Kommentar

In diesem Reiter wird ein Kommentarfeld angezeigt, in das Sie Anmerkungen oder
Erlauterungen zum Traktor eingeben kénnen.

> Hinweis
Ein Kommentar umfasst maximal 160 Zeichen. Wenn Sie die Textfeldbegrenzung
Uberschreiten, wird das Textfeld rot und Sie kénnen die Eingabe nicht speichern.

Sie haben folgende Bearbeitungsmdglichkeiten:

Y Kommentar anlegen
| e— .
fe— Kommentar bearbeiten

Kommentar l6schen

4.3.3.2.1 Kommentar anlegen
Um einen Kommentar anzulegen, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die leere Schaltflache oder auf das Scrollrad
oder auf die Schaltflache ,,OK" (F6).

Geben Sie Uber die Tastatur im Touchscreen den Kommentar ein.
3. Bestatigen Sie lhre Eingabe mit ,OK".

21
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4.3.3.2.2 Kommentar bearbeiten
Um einen Kommentar zu bearbeiten, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache mit dem Kommentar oder
auf das Scrollrad oder auf die Schaltflache ,OK" (F6).

Andern Sie Uber die Tastatur im Touchscreen den Kommentar.

3. Bestatigen Sie lhre Eingabe mit ,,OK".

4.3.3.2.3 Kommentar Idschen
Um einen Kommentar zu Idschen, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Léschen” (F12).

> Hinweis

Der Kommentar wird sofort geldscht, es gibt keinen Warnhinweis.

22
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4.3.3.3 Traktoreinstellungen

In diesem Reiter werden der Name des Traktors und die Einstellungen fiir den
Radsensor, Radarsensor, Zapfwellensensor und 3-Punkt-Sensor angezeigt.

pEaE

‘ ( \ R ikl e[ala o

~gh Traktoreinstellungen

2 |

Name
_— Traktor 1

Radsensor
ISO 11786

Radarsensor
Nicht verfiigbar

Zapfwellensensor
ISO 11786

3-Punkt-Sensor
IS0 11786

6N 63 60 6o

Sie haben folgende Bearbeitungsmadglichkeiten:

Namen bearbeiten
— Signalquelle auswahlen
Wabhlen Sie zwischen:
e Nicht verfiigbar
e Signalsteckdose
e CAN1und

e GPS (nur bei dem Radarsensor).

(1] 4

> Hinweis

Sie kdnnen entweder den Rad- oder den Radarsensor als Signalquelle wéahlen.

Der andere Sensor wird automatisch als Nicht verfliigbar angezeigt. Die Auswahl

schlief3t sich gegenseitig aus.

4.3.3.3.1 Namen bearbeiten

Um den Namen des Traktors zu bearbeiten, gehen Sie folgendermaf3en vor:

1. Wahlen Sie den Namen des Traktors aus. Driicken Sie hierzu im Touchscreen

auf die Schaltflache mit dem Namen des Traktors oder drehen Sie am

Scrollrad oder betatigen Sie Schaltflachen ,Nach oben” (F4) und ,Nach unten“

(F5), bis der Name weil3 markiert ist.

Wenn der Name markiert ist driicken sie auf das Scrollrad oder im

Touchscreen auf die Schaltflache ,,OK" (F6).

2. Geben Sie Uber die Tastatur im Touchscreen den neuen Namen ein.

3. Bestdtigen Sie lhre Eingabe mit ,OK".

23



Bedienung

1SOBUS

4.3.3.3.2 Signalquelle auswéahlen
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Um die Signalquelle fir den Radsensor, den Radarsensor, den Zapfwellensensor
und den 3-Punkt-Sensor auszuwdahlen, gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Wabhlen Sie den Sensor aus, dessen Signalquelle eingestellt werden soll.
Driicken Sie hierzu im Touchscreen auf die Schaltflache mit dem Sensor oder
drehen Sie am Scrollrad, oder driicken Sie auf die Schaltflachen ,Nach oben*
(F4) und ,Nach unten” (F5), bis der Sensor weil3 markiert ist. Wenn der Sensor
markiert ist, driicken sie auf das Scrollrad oder im Touchscreen auf die
Schaltflache ,OK* (F6).

- Es o6ffnet sich folgende Auswabhlliste:

a Radsensor

L

ESC | Nicht verfligbar OK
[Nicht verfiigbar ]
1SO 11786
CAN 1

2. Wahlen Sie in der Auswahlliste die gewiinschte Signalquelle aus. Driicken Sie
hierzu im Touchscreen auf die Schaltflache mit der Signalquelle oder drehen
Sie am Scrollrad, bis die Signalquelle weil3 markiert ist. Die Signalquelle
erscheint dann im Auswabhlfenster.

3. Bestatigen Sie lhre Auswahl mit ,,OK" oder driicken Sie noch einmal auf die
weil3 markierte Signalquelle.

Hinweis
Wenn Sie als Signalquelle fir den Rad- oder Radarsensor die Signalsteckdose

wahlen, missen Sie die Geschwindigkeit kalibrieren oder die Impulse pro 100
Meter selbst eingeben.

Nahere Informationen zur Kalibrierung der Geschwindigkeit finden Sie in Kapitel
4.3.3.4.

Hinweis
Wenn Sie als Signalquelle fur den 3-Punkt-Sensor die Signalsteckdose wahlen,
mussen Sie den 3-Punkt kalibrieren.

Néahere Informationen zur Kalibrierung des 3-Punkts finden Sie in Kapitel 4.3.3.6.

Hinweis
Wenn Sie als Signalquelle fir den Zapfwellensensor die Signalsteckdose
ausgewahlt haben, mussen Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung eingeben.
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4.3.3.4 Geschwindigkeit
In diesem Reiter wird die vom Geschwindigkeitssensor tiber eine Strecke von 100
Metern ausgegebene Anzahl von Impulsen angezeigt.
Die Voreinstellung bei Neuanlage eines Traktors zeigt einen Wert von 200 an.

Wenn der Wert flir die Anzahl der Impulse pro 100 Meter bekannt ist (z.B. aus dem
Datenblatt des Sensors), kann dieser direkt eingegeben werden.

Um eine moglichst genaue Angabe zu erreichen, sollte der Wert allerdings durch
eine Kalibrierung ermittelt werden.

> Hinweis

Je genauer der Wert ist, desto praziser ist die Geschwindigkeitsanzeige.

> Hinweis
Der gliltige Wertebereich fur die Anzahl der Impulse liegt zwischen 200 (Min.) und
30000 (Max.).

Sie haben folgende Bearbeitungsmdglichkeiten:

Wert eingeben

(=}
| —
=
Kalibrieren
ne
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4.3.3.4.1 Wert eingeben

Um den Wert fur die Impulse pro 100 Meter einzugeben, gehen Sie
folgendermalf3en vor:

4.3.3.4.2 Kalibrieren

26

1.

Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Impulse” oder driicken Sie
auf das Scrollrad oder auf die Schaltflache ,OK" (F6).

Geben Sie im Touchscreen lber das Ziffernfeld oder den Schieberegler den
neuen Wert ein.

Bestatigen Sie lhre Eingabe mit ,,OK".

Um die Geschwindigkeit zu kalibrieren, gehen Sie folgendermaf3en vor:

1.
2.

Stecken Sie eine Strecke von 100 Metern ab.
Driicken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Kalibrieren* (F3).
- Es offnet sich das Kalibrierungsmen.

Fahren Sie zum Startpunkt und driicken Sie dann im Touchscreen auf die
Schaltflache ,Startflagge” (F3).

Fahren Sie 100 Meter und driicken Sie dann im Touchscreen auf die
Schaltflache ,Zielflagge* (F9).

Bestatigen Sie die Werte mit ,OK".
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4.3.3.5 Zapfwelle

In diesem Reiter wird die Anzahl der Impulse, die bei einer Umdrehung der
Zapfwelle vom Sensor ausgegeben werden, angezeigt.

> Hinweis

Den einzugebenden Wert entnehmen Sie den technischen Daten Ihres Traktors.

> Hinweis
Der gilltige Wertebereich fur die Anzahl der Impulse liegt zwischen 1 (Min.) und 40
(Max.).

Ein in der Praxis haufig vorkommender Wert ist 6 Impulse / Umdrehung.

| @]I ®T‘£H " ] H 2|

rfn Zapfwelle Traktor 1

T @ Zapfwelleneinstellung 1 ]
S | _

Sie haben folgend Bearbeitungsmdglichkeiten:

= Wert eingeben

4.3.3.5.1 Wert eingeben

Um den Wert fur die Zapfwelleneinstellung einzugeben, gehen Sie
folgendermalf3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Zapfwelleneinstellung” oder
driicken Sie auf das Scrollrad oder auf die Schaltflache ,OK" (F6).

2. Geben Sie im Touchscreen Uber das Ziffernfeld oder den Schieberegler den
neuen Wert ein.

3. Bestatigen Sie lhre Eingabe mit ,,OK".
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4.3.3.6 3-Punkt-Aufhangung

In diesem Reiter werden die Spannungswerte fir die maximale und die minimale
Position des 3-Punkts angezeigt.

|
—

‘ & idle|da o]

« |[a) R
(

)|

Ne ‘

J & 3-Punkt-Aufhingung

Max. Wert (100%) 4.5V |
Min. Wert (0%) 21V

Sie haben folgende Bearbeitungsmadglichkeiten:

Kalibrieren
»Ne

4.3.3.6.1 Kalibrieren
Um die Spannungswerte fur den 3-Punkt zu kalibrieren, gehen Sie
folgendermalfien vor:
1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Kalibrieren* (F3).
- Es o6ffnet sich das Kalibrierungsmend.

2. Heben Sie den 3-Punkt in die maximale Position und driicken Sie dann im
Touchscreen auf die Schaltflache ,MAX" (F3).

3. Senken Sie den 3-Punkt in die minimale Position und driicken Sie dann im
Touchscreen auf die Schaltflache ,MIN“ (F4).

4. Bestatigen Sie die Werte mit ,,OK"

> Hinweis
Es wird eine Plausibilitatskontrolle durchgeftihrt. Sollte z.B. der minimale Wert den
maximalen Uberschreiten, erhalten Sie eine Fehlermeldung.
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4.4 Passiver Modus

Wenn im Traktor eine Primar-TECU vorhanden ist, wechselt die TECU des
Terminals automatisch in den passiven Modus. Der passive Modus wird durch
einen blauen Rahmen um die Hauptansicht gekennzeichnet.

Im passiven Modus ist die Verbindung mit der Signalsteckdose nicht erforderlich,
da alle Signale vom ISOBUS gelesen und angezeigt werden.

> Hinweis
Im passiven Modus sind nur die Hauptansicht und der Hektarzahler relevant, da
Ihre Einstellungen keine Auswirkungen haben.
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45 Hektarzahler

Unter dem MenUpunkt Hektarzéhler finden Sie Angaben zu der

. Arbeitsbreite der aktiven Maschine,
. Arbeitszeit,

. gefahrenen Strecke und

. bearbeiteten Flache.

Fir die Zeit, die Strecke und die Flache werden jeweils ein Gesamtwert und ein
Wert in Arbeitsposition angegeben.

Gesamt: Zeigt die Zeit, die gefahrene Strecke und die
bearbeitete Flache seit dem letzten Zuriicksetzen
der einzelnen Zahler an.

In Arbeitsposition: Zeigt die Zeit, die gefahrene Strecke und die
bearbeitete Flache seit die Maschine zuletzt in die
Arbeitsposition versetzt worden ist, an.

| 34 h 17 min
| 11 h 41 min

Sie haben folgende Bearbeitungsmaoglichkeiten:

@j\ Zeit zurticksetzen:

»0e Driicken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Zeit zurlicksetzen*
(F4).

|' ﬁ ﬂ'l\ Strecke zurlicksetzen:

@« Driicken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Strecke

zuriicksetzen” (F5).

Flache zuriicksetzen:

Driicken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Flache
zuriicksetzen” (F6):

= Arbeitsbreite eingeben
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45.1 Arbeitsbreite eingeben
Um die Arbeitsbreite der aktiven Maschine einzugeben, gehen Sie
folgendermalf3en vor:

1. Dricken Sie im Touchscreen auf die Schaltflache ,Arbeitsbreite” oder driicken
Sie auf das Scrollrad.

2. Geben Sie im Touchscreen Uber das Ziffernfeld oder den Schieberegler den
neuen Wert ein.

3. Bestdtigen Sie Ihre Eingabe mit ,OK".

> Hinweis
Der giiltige Wertebereich fur die Arbeitsbreite liegt zwischen 0.0 Metern (Min.) und
20.0 Metern (Max.).

> Hinweis
Der eingegebene Wert fiir die Arbeitsbreite muss maéglichst genau sein, um eine
exakte Berechnung der bearbeiteten Flache zu ermdglichen.
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5 Problembehebung

5.1 Fehler am Terminal

Die folgende Ubersicht zeigt Innen mogliche Fehler am Terminal und ihre

Behebung:

Fehler

Mdégliche Ursache

Behebung

Terminal lasst sich nicht
einschalten

Terminal nicht korrekt
angeschlossen

ISOBUS-AnNschluss prifen

Software der angeschlossenen
Maschine wird nicht angezeigt

. Busabschlusswiderstand
fehlt
. Software ist geladen, wird

jedoch nicht angezeigt

. Verbindungsfehler
wahrend des Uploads der
Software

. Widerstand priifen

. Priifen, ob sich die
Software manuell aus
dem Startmenu des
Terminals starten lasst

. Physikalische
Verbindung prufen

. Kundenservice des
Maschinenherstellers
kontaktieren

5.2 Diagnose

521

5.2.2

Funktion ... Gberprifen

... testen

5.3 Fehlermeldungen

32

> Hinweis

Die am Terminal angezeigten Fehlermeldungen sind von der angeschlossenen
Maschine abhangig.

Eine detaillierte Beschreibung der mdglichen Fehlermeldungen und der
Fehlerbehebung finden Sie in der Betriebsanleitung der Maschine.

> Hinweis

Wenn sich die Maschine nicht bedienen lasst, prifen Sie, ob der ,Stopp-Schalter”
gedruckt ist. Die Maschine lasst sich erst wieder bedienen, wenn der Schalter

geldst wurde.
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7 Glossar

3-Punkt

3-Punkt-Aufhangung, Heck-Hubwerk

3-Punkt-Sensor

Dient der Erfassung der aktuellen Position des 3-Punktes.

Liefert eine Ausgangsspannung an die Signalsteckdose, die proportional zur
aktuellen Position der 3-Punkt-Aufhangung ist.

Bedienmaske

Die auf dem Bildschirm dargestellten Werte und Bedienelemente ergeben in
Summe die Bedienmaske. Uber den Touchscreen kénnen die dargestellten
Elemente direkt ausgewahlt werden.

Bussystem Elektronisches System flir die Kommunikation zwischen Steuergeraten.
CCl Competence Center ISOBUS e.V.
ECU Electronic Control Unit
Steuergerat, Jobcomputer
EHR Elektronische Hubwerksregelung

Geschwindigkeitssensor

(Rad- oder Radar-) Sensor zur Erfassung der Traktorgeschwindigkeit.

GPS

Global Positioning System.
GPS ist ein System zur satellitengestiitzten Positionsbestimmung.

ISOBUS ISO11783
Internationale Norm zur Datenlibertragung zwischen landwirtschaftlichen
Maschinen und Geréten.
Kontextmen Graphische Benutzeroberflache
Ermdglicht das Bearbeiten, Kopieren, Loschen oder Hinzufligen von Daten.
Maschine Anhange- oder Anbaugerét. Eine Maschine, mit der ein Auftrag bearbeitet

werden kann.

Passiver Modus

Wenn im Traktor eine Primar-TECU vorhanden ist, wechselt die TECU des
Terminals automatisch in den passiven Modus.

Primar-TECU

TECUSs die schon ab Werk in Traktoren verbaut sind

Radarsensor

Gibt proportional zur zurtickgelegten Strecke eine bestimmte Anzahl
elektrischer Impulse aus. Es kann so die tatsachliche Geschwindigkeit
berechnet werden. Zu beachten ist, das Radarsensoren, je nach Untergrund
z.B. hohes Gras oder Pfiitzen unter Umstanden ungenaue
Geschwindigkeitswerte liefern kann.

Radsensor

Gibt proportional zur Raddrehung eine bestimmte Anzahl elektrischer Signale
aus. Es kann so die theoretische Geschwindigkeit des Traktors berechnet
werden. Radsensoren kénnen bei auftretendem Schlupf ungenaue
Geschwindigkeitswerte liefern.

Sekundar-TECU

Bei der Sekundar-TECU werden Traktorinformationen Uber die Signalsteckdose
ausgelesen und an die ISOBUS-Maschine weitergeleitet.

Signalkabel

Kabel zum Anschluss des CCI 100/200 Terminals an die Signalsteckdose im
Schlepper.

Signalquelle

Quelle von der die Sensorwerte wie z.B. die Geschwindigkeit vom Terminal
gelesen werden.

Signalsteckdose

Sensoranschlul® im Traktor nach 1SO 11786
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TECU

Traktor ECU

Auf einem ISOBUS-Traktor stellt die TECU die Verbindung zwischen dem
Traktor-Bussystem und dem ISOBUS her und liefert so der Maschine
Traktorinformationen wie z. B. die Fahrtgeschwindigkeit oder die
Zapfwellendrehzahl.

Terminal

CCI 100 oder CCI 200 ISOBUS Terminal

Touchscreen

Bertuhrungsempfindlicher Bildschirm, Giber den es mdglich ist, das Terminal zu
bedienen.

Zapfwellensensor

Dient der Erfassung der Drehzahl der Zapfwelle.

Gibt proportional zur Drehzahl der Zapfwelle eine bestimmte Anzahl
elektrischer Impulse aus.
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8 Schaltflachen und Symbole
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TECU

Hektarzahler

Zwischen Rad- und Radarsensor
wechseln

Position des 3-Punkts

Maschine in Transportposition

Radsensor ist ausgewahlt.

Kommentar

Geschwindigkeit

3-Punkt-Aufhangung

Zapfwellensensor

Impulse (Geschwindigkeit)

Startflagge

Kalibrieren

Minimale Position des 3-Punkts festlegen

Strecke

=

o=}

PN

=@

B

Liste der Traktoren

Arbeitsposition festlegen

Zapfwellendrehzahl

Maschine in Arbeitsposition

Radarsensor ist ausgewahlt

Ubersicht

Traktoreinstellungen

Zapfwelle

Radsensor

Radarsensor

3-Punkt-Sensor

Zapfwelleneinstellung

Zielflagge

Maximale Position des 3-Punkts festlegen

Zeit

Flache
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=~ 3

=]

OK

Arbeitsbreite

Strecke zurlicksetzen

Bearbeiten

Loschen

Nach rechts wechseln

Nach oben wechseln

Auswahl oder Eingabe bestatigen

Zeit zuriicksetzen

Flache zuricksetzen

Kopieren

Hinzufugen

Nach links wechseln

Nach unten wechseln

Aus einer Liste auswahlen
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