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1 Einleitung

1.1 Programmversionen

TRACK-Leader Il Die Basisfunktionalitat des Parallel- und Kontur-
fahrens und der Hinderniserkennung.

SECTION-Control (optional) Automatische Ein-/Aus- und Teilbreitenschaltung

Alle Funktionen sind im Programm enthalten und kdnnen auch ohne Registrierung 50 Stunden
genutzt werden. Voraussetzung ist ein geeigneter GPS-Empfanger und die erforderliche ISOBUS-

Ausristung der Maschine.

1.2 Eingabe von Zahlen und Buchstaben

Bei der Eingabe von Feldnamen oder Registrierungsinformationen missen Sie Zahlen und Buch-

staben eingeben. Sie erhalten dann z.B. den abgebildeten Bildschirm.

- T

[

Am_Bach-Spl

l&hhruchl

Buchstaben oder Zahlen werden mittels Drehrad an der aktuellen Cursorposition ausgewéhlt und

2
=~

bestatigt. Drehen Sie also so lange, bis das gewlnschte Zeichen im Cursor erscheint und drticken

Sie dann auf das Drehrad.

Ein Zeichen l6schen kdnnen Sie mit der Taste rechts neben dem Eingabefeld. Mit der Taste a/A

schalten Sie zwischen Grof3- und Kleinschreibung um.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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1.3 Startbildschirm

Menupunkt
Navigation

Speicher
Einstellungen

Information
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U Information 4
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Beschreibung

Beginnen einer neuen oder fortsetzen einer begonnenen

Navigation

Wird Anstelle von ,Navigation® hier ,..." angezeigt, sind die

Einstellungen in der SC-Conf nicht vorhanden (siehe 4.4).

Speichern und Laden von Felddaten

Einstellungen zum Programm

Information Gber Programmversion und Registrierungsstand
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2 Navigation

Der Menupunkt Navigation ermdglicht eine neue Navigation zu starten oder eine begonnene Navi-

gation fortzusetzen.

2.1 Navigation starten

Bevor Sie die Navigation starten missen Sie im Speicher das zu bearbeitende Feld auswahlen.
Wir unterscheiden zwischen bearbeiteten Feldern und Feldern mit einem unterbrochenem Arbeits-
gang (siehe 3. Speicher).

Wird das Feld erstmalig mit dem System bearbeitet kann direkt mit der Navigation gestartet wer-

F  Heu
den. Dazu ist die Taste j zu drtcken.

FFortzetz.
Taste j : der unterbrochene Arbeitsvorgang wird fortgesetzt
*  Heu
Taste j : der letzte Arbeitsvorgang (griine Markierung) des geladenen Feldes wird

geldscht. Die Grenzlinien, Leitspuren und Hindernisse bleiben erhalten.

12.00 m Arbeitzbreite 4

Parallel Fiohrmod. 4

Die eingestellte Arbeitsbreite inres Geréates wird angezeigt. Zum Andern der Arbeitsbreite driicken

A
Arbeitsbreite 1
Sie auf die Taste ' . Daraufhin wird das nebenstehende Eingabefeld aktiviert und sie

ol

kdnnen die Breite mit dem Drehrad andern.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Der eingestellte Fihrungsmodus wird angezeigt. Sie konnen diesen andern, indem Sie die Taste

i Fohrmod. A
driicken und dann mit dem Drehrad verandern. Es gibt folgende Fihrungsmodi:

Modus Beschreibung
Parallel Auch A-B-Modus genannt. Am Anfang und Ende der Fahrspur wird ein
Punkt gesetzt. Diese werden zu einer geraden Hauptspur verbunden. Die
Leitspuren werden im Abstand der Arbeitsbreite angelegt.
Kontur Fur den Kontur-Modus wird eine Linie aufgenommen, die auch Kurven be-
inhalten kann. Diese wird in beide Richtungen projiziert und bildet somit

die Leitspuren.

Beete L]
Die Taste <: bezeichnet das Intervall der Leitspuren, falls sie nicht Spur an Spur

fahren wollen. Im Intervall dieser Beete werden die nachsten Leitspuren links und rechts ange-

zeigt. Beispiel: Bei Eingabe der Zahl 2 wird jede zweite Leitspur angezeigt.

2.2 Navigationsbildschirm

Der Navigationsbildschirm besteht aus dem Anzeigebereich in der Mitte, den Tastenleisten links
und rechts, der Kopfzeile (z.B. Feldspritze) und den Statusinformationen im unteren Bereich der

Anzeige.
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Der Anzeigebereich zeigt eine schematische Darstellung der Maschine und die Ubersicht der be-

arbeiteten Flache (wird grin dargestellt).
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Der Anzeigebereich ist immer in Fahrtrichtung ausgerichtet, d.h. der obere Bildschirmausschnitt ist

immer vor dem Fahrzeug. Die AusschnittsgréR3e ist variabel und kann jederzeit tber das Drehrad
vergroBert oder verkleinert werden. Der abgebildete Bildschirm zeigt den Anzeigebereich in 2D-
Darstellung. Es kann eine 3D-Darstellung gewahlt werden, bei der der Ausschnitt in Fahrtrichtung
perspektivisch angezeigt wird. Am linken unteren Rand wird die aktuelle Geschwindigkeit und die
FeldgroRe (nach der Umfahrung) angezeigt.

Die rechte untere Ecke zeigt die GPS-Statusinformationen. Im Beispielbild werden die Anzahl der
Satelliten mit 8 und der Korrektursignalstatus ,DGPS" angezeigt. Dieser Status sollte immer min-
destens ,DGPS* zeigen, um ausreichende Genauigkeit zu erreichen. Bei Systemen mit RTK wird
dort entweder ,RTK Fix"* oder ,RKT Float* angezeigt. Die Balkengrafik zeigt den internen DOP-
Wert des GPS-Signals an. Die volle Balkengrafik zeigt einen DOP-Wert gleich oder besser 1 an.

Fallt die Qualitdt des GPS-Signals auf ,GPS* oder schlechter, sinkt die
Anzahl der Satelliten auf unter vier oder zeigt die Balkengrafik nichts an,
I schaltet das Programm automatisch in den Hand-Modus! Dies wird durch

einen aufgeschalteten Alarm im Display dargestellt. Es muf? manuell wie-

der in den Automatik-Modus geschaltet werden.

Die im Bildschirm abgebildeten Linien sind die aktuellen Leitspuren. Sie werden erst angezeigt,

Linie ist die aktuelle Spur. Die Leitspuren daneben werden in jede Richtung durchnumeriert.

Bildschirm-Lightbar, externe Lightbar
Die Lightbar besteht aus 2 Elementen: dem Balken fir die Momentanabweichung unten und dem
Balken fur die Lenkungsvorschau oben.

go®®® '00e,,

L1 neeseese
Die Momentanabweichung zeigt die gerade aktuelle Abweichung von der Spur mit so vielen LED's
an, wie es der eingestellten Empfindlichkeit entspricht (siehe 4. Einstellungen). Wenn also als
aktuelle Empfindlichkeit 30 cm eingestellt sind, zeigt das obige Bild eine Abweichung von 90 cm
Zur Spur an.
Die Lenkungsvorschau berechnet eine Abweichung von der Spur in einer bestimmten, eingestell-
ten Distanz, standardméRig 8 m. Da der Fahrwinkel aus technischen Griinden etwas schwanken

kann, wird fUr die Anzeige im Vorschaubalken der doppelte Wert fur die Empfindlichkeit benutzt.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Tastenibersicht

Taste
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Beschreibung
Taste zum Berechnen der Feldgrenze

Zum LoOschen der Feldgrenze die Taste 3 Sek. Driucken.

Taste fur Vogelperspektive

Umschaltung zwischen 2D-Ansicht und 3D-Ansicht

Aufnahme-Taste zum Speichern der abgefahrenen Fahrspur (Arbeitsstellung)
(nur verfigbar in TRACK-Leader Il, nicht verfligbar bei SECTION-Control)

Umschaltung manueller/automatischer Spritzenmodus

Im Automatik-Modus wird die Schaltung der Spritze durch das Programm gesteuert.
Im manuellen Modus schaltet der Fahrer per Hand, das Programm speichert nur
den Zustand.

Das Programm schaltet automatisch in den Hand-Modus, wenn

- die GPS-Qualitat ,GPS*" oder schlechter ist

- die Navigation verlassen wird

Start der Aufnahme von Hindernissen

zum Loschen der Hindernisse die Taste 3 Sek. Driicken

Taste zum Festlegen der Navigationspunkte.

Punkte A und B bei Parallelfahren

Start/Stop der Linie bei Konturfahren

zum Loschen der Leitspuren die Taste 3 Sek. Dricken.

Starten der automatischen Lenkung(nur verfigbar in TRACK-Leader TOP)

Kalibrieren-Taste zum Kalibrieren des GPS-Signals anhand eines Referenzpunktes
Die graue Taste bedeutet, dass momentan das Signal nicht kalibriert ist. Rot be-
deutet, dass ein kalibriertes Signal verwendet wird.

Blinkt ein roter Pfeil neben der Taste soll der Referenzpunkt nachkalibriert werden.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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2.2.1 Fuhrungsmodi

Das Programm TRACK-Leader Il unterstitzt folgende Fihrungsmodi:
- Parallelfahren

- Konturfahren (Konturlinie)
Parallelfahren

Das Parallelfahren, auch A-B-Fahren genannt, arbeitet mit geraden Linien auf dem Feld. Dafir

missen Sie zwei Punkte der Linie (A- und B-Punkt, s. Abb.) festlegen.

Hauptspur

B

F A

Diese Punkte sollten so weit wie moglich auseinander liegen, um exakte Leitspuren berechnen zu
konnen. Nach dem Festlegen der Hauptspur durch die beiden Punkte werden die Leitspuren in
beide Richtungen anhand der aktuellen Arbeitsbreite projiziert, angezeigt und durchnumeriert.

(o

’4
Nach dem Start Taste s dricken, um den A-Punkt zu setzten. Vor dem Feldende Taste
| lE!

]
o
L_“’ noch einmal driicken, der B-Punkt ist gesetzt. Die Leitspuren erscheinen automatisch auf

dem Bildschirm.

Verschiebung der A-B-Spur
4

r

elle Abweichung von der Leitspur verschoben werden. Die Taste muf3 3 sek. lang gedrtckt wer-

Die A-B Spuren kénnen im Menu Kalibrierung des GPS-Signals mit der Taste um die aktu-

den. Es wird automatisch wieder in den Navigationsbildschirm gewechselt.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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[@.
Geldscht werden die Leitspuren, in dem Sie die Taste hi 3 Sek. driicken.

Konturfahren
Beim Konturfahren wird eine Hauptspur aufgenommen, indem das Programm kontinuierlich Punkte

aufnimmt, die zwischen einem Start- und Stoppunkt liegen. Diese Punkte werden gesetzt, indem

Sie die -Taste drucken, einmal fur den Startpunkt und einmal fir den Stoppunkt.

Stop

Start

Die Leitspuren werden entsprechend der Hauptspur nach beiden Seiten projiziert und durchnume-
riert. Die Abschnitte vor dem Startpunkt und nach dem Stoppunkt werden als gerade Linien weiter-

gefluihrt, so dass Sie im Feld nicht ohne Leitlinien arbeiten missen.

2.2.2 Feldumfahrung

Mittels der Feldumfahrung kénnen Sie die Grenze und die Grol3e eines Feldes direkt mit ihrem

Parallelfahrsystem erfassen. Die Berechnung funktioniert nur, wenn Sie bei der Umfahrung sprit-

]
zen bzw. im TRACK-Leader Il die Taste j gedriickt haben.

Direkt nach der ersten Umfahrung des Feldes ist die Taste _] zu dricken. Dann wird die

aullere Kontur des Feldes berechnet und angezeigt.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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2.2.3 Hindernisse — Warnung und Erfassen

Die Hindernisserkennung arbeitet, wenn Sie Hindernisse oder eine Feldgrenze gespeichert haben.
Es wird immer eine Vorausschau anhand der aktuellen Fahrspur Uber die doppelte Arbeitsbreite
berechnet und erkannt, ob Sie sich einem Hindernis oder der Feldgrenze néahern. Falls Sie naher
als 20 Sekunden an das Hindernis kommen, ertont ein Warnton und es erscheint eine Warnung
auf dem Bildschirm (siehe Bild). Dies kann entweder ,Achtung, Feldgrenze* oder ,Achtung, Hin-

dernis” sein.

Erfassen von Hindernissen

Um Hindernisse zu erfassen, driicken Sie einmal die Taste. Der Bildschirm zeigt dann
eine schematische Darstellung der Maschine mit Fahrer, das Hindernis und seine Entfernung di-
rekt daneben.

166
B1ihs A . Abar
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Mit den Tasten am linken Bildschirmrand kénnen Sie nun die Entfernung des Hindernisses von
ihrem Standort festlegen.

i

|

Wenn Sie die Taste erneut driicken, wird das Hindernis an der von lhnen eingegebenen

L]
Position gespeichert. Mit der Taste C wird die Erfassung abgebrochen.

Die erfafdsten Hindernisse werden zusammen mit den Grenzen und Fahrspuren gespeichert. Samt-
i
-y

liche Hindernisse lassen sich I6schen in dem Sie die Taste 3 Sek. driicken.

2.2.4 Kalibrierung des GPS-Signals

Durch die naturliche Drift des GPS-Signals kann es zu Abweichungen zwischen aufgezeichneten
Fahrspuren und der aktuellen Position kommen. Dies macht sich dadurch bemerkbar, dass Sie
zum Beispiel genau in einer Fahrgasse stehen, aber auf dem Bildschirm eine Abweichung ange-
zeigt wird. Diese Ungenauigkeiten konnen Sie durch Setzen eines Referenzpunktes und einer Ka-
librierung vor jedem Arbeitsvorgang verringern. Der Referenzpunkt wird gemeinsam mit dem Feld-

daten auf dem USB-Stick gespeichert. Somit kdnnen Sie auch alte Spuren wieder kalibrieren.

Fur die Kalibrierung benétigen Sie einen Referenzpunkt auf der Zufahrt zu ihrem Feld, den Sie
jederzeit anfahren und mdglichst genau bestimmten kénnen. Z.B. markieren Sie die Zufahrt mit
einem weiRen Kreuz. Zum Setzen des Referenzpunktes bzw. zur Kalibrierung des Referenzpunk-
tes fahren Sie mit dem linken Vorderrad des Traktors auf diesen Punkt.
=
28 {

e

In die Kalibrierungsmaske wird mit der Taste aus der Navigationsanzeige gewechselt.

L |
Der Referenzpunkt wird gesetzt, indem Sie die Taste C drucken. Das Programm ermittelt
dann Uber 20 Sekunden die momentane Position und speichert sie als Referenzpunkt ab. Eventu-

ell schon vorhandene Kalibrierungen des Signals werden damit aufgehoben.

LS
Wenn Sie fur das Feld einen neuen Referenzpunkt setzen wollen, driicken Sie 3 Sek. C
ACHTUNG: Danach mussen Sie die Feldgrenzen, Hindernisse und Leitspuren mit dem System

neu erfassen.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Referenzpunkt setzen

GPS-Kalibrierung

Kein Referenzpunkt gesetzt!

L.

Kalibrieren

| 5] 1}&2 A . Bbar
. L) T T T T T T 1

Referenzpunkt gesetzt
Kalibrierung nicht worhanden

L

a

L

)§(

=

1

x 3

telt das Programm Uber 20 Sekunden die momentane Position. Bei einer erneuten Kalibrierung

Um den Referenzpunkt zu kalibrieren, driicken Sie die Kalibrierungstaste . Auch hier ermit-

des Referenzpunktes wird die alte Kalibrierung Giberschrieben.

Nach der Kalibrierung

1688
5 B A . Bbar
b | —— —r—y

Referenzpunkt gesetzt
Kalibrierung wvorhanden

Drift: 0,356 m
Alter: 52,7 h
Fertig

o[ e o

(9
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Tastenibersicht

Taste Beschreibung
i Referenzpunkt-Taste dient zum Setzen des Referenzpunktes fir ein Feld.
E Zum Loschen des Referenzpunktes die Taste 3 Sek. druicken.
= Kalibrieren-Taste kalibriert das GPS-Signal anhand eines vorher gesetzten Refe-
}}g{{‘ renzpunktes

.I.

Spur—Korrektur — Taste dient zur Kalibrierung der Fahrspur um die aktuelle Abwei-

chung zur gelernten A-B-Spur
Zum Verschieben der Spur Taste 3 Sek. driicken.
(Taste ist nur im Parallelmodus und nur bei gelernter A-B-Spur vorhanden).

Siehe 2.2.1 Fihrungsmodi

2.2.5 Bedienungsablauf

2.2.5.1 Arbeiten ohne GIS-System auf dem Hof-PC

Einstellungen

Vor Arbeitsbeginn ist die Auswahl der Maschine bzw. die Eingabe der Maschinendaten erfor-
derlich. (siehe 4.)

Auswahl Feld

-

E Speicher L %l
Mit Taste gelangen Sie in die Speicheriibersicht. Mit Taste werden

Ihnen die gespeicherten Felder angezeigt von denen Sie mit dem Drehrad das gewiinschte

Feld auswahlen (siehe 3. Speicher). Der Riucksprung in den Startbildschirm erfolgt mit Taste

=

Bearbeiten Sie das Feld erstmalig mit TRACK-Leader Il und SECTION-Control Uberspringen

MNavigation +

Sie diesen Punkt und starten direkt mit Taste [

(siehe 3.)

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Start

Navigation +

Die Navigation wird mit der Taste { gestartet. Die nachste Abfrage bestati-

FFortzetz.
gen Sie mit _] , wenn Sie einen abgebrochenen Arbeitsgang fortsetzen wollen. Mit Taste

¥  Heu
j starten Sie einen neuen Arbeitsvorgang (siehe 2.)

Referenzpunkt setzen/Referenzpunkt kalibrieren

Durch die natirliche Drift des GPS-Signals kénnen Abweichungen auftreten. Deshalb arbeitet

das System mit einem Referenzpunkt (siehe 2.2.4).

Loschen der nicht bendtigten Felddaten

Wird ein Teil der Felddaten nicht bendtigt konnen Sie diese jetzt I6schen

J@
Ldschen der Feldgrenzen, Taste 3 Sek. driicken.

e

Léschen der Spuren, Taste o 3 Sek. driucken.

a
- a4

. . F
Loschen der Hindernisse Taste 3 Sek. dricken.

Umfahrung

[ ]
Zuerst mussen Sie das Feld mit eingeschalteter Maschine umfahren. Mit der Taste _]

werden die Grenzen direkt nach der Umfahrung berechnet (siehe 2.2.2). Im TRACK-Leader II-

> [Rec]
Modus muss vor dem Start der Umfahrung die Taste j gedrickt werden.

Leitspuren anlegen

e e

AP
Bei der Umfahrung kdnnen bereits die Punkte A und B mit Taste i auf der Spur gesetzt

16
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werden, an der anschlieBend die Arbeit fortgefiihrt werden soll (siehe 2.2.1). Die Leitspuren

sind damit angelegt.
- Hindernisse anlegen

Wahrend des Arbeitsvorganges konnen Hindernisse gespeichert werden (siehe 2.2.3).
- Felddaten speichern

Nachdem das Feld bearbeitet oder der Arbeitsvorgang unterbrochen wurde miissen die ermit-

telten Daten gespeichert werden (siehe 3.). Der Arbeitsvorgang ist damit abgeschlossen.

2.2.5.2 Arbeiten mit einem GIS-System auf dem Hof PC

Die Felddaten aus dem GIS-System befinden sich auf dem USB-Stick. Sie werden mit Taste

geladen. Das zu bearbeitende Feld wird ausgewahlt und in den Arbeitsspeicher geladen

(siehe 3.2.) Der anschlielBende Ablauf entspricht dem der Bearbeitung ohne GIS-System.

s EEN
Nach AbschlufR der Arbeiten werden die ermittelten Daten mit der Taste auf dem USB-

Stick gespeichert. Sie stehen nun dem GIS-System auf dem Hof-PC zur Verfligung.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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3 Speicher

Fir das Speichern von Feldgrenzen, Leitspuren, bearbeiteten Flachen und Hindernissen stehen

auf dem USB-Stick zwei Speicher zur Verfigung:

System-Speicher

Die Daten der Felder werden auf dem USB-Stick verwaltet. Ein GIS-System auf dem

Hof-PC ist nicht vorhanden.

GIS-Speicher

Dieser Speicher ist fur den Datenaustausch mit einem GIS-System auf dem Hof-PC
vorgesehen. Die Daten werden im Shapefileformat im Verzeichnis Wav Guide Export

abgelegt. Das Koordinatenformat der exportierten Daten ist immer WGS 84.

Tasteniubersicht

Taste

N
'y

Beschreibung
Speichern-Taste
Zum Speichern eines Feldes in den System-Speicher (USB-Stick)
Laden-Taste
Zum Laden eines gespeicherten Feldes aus dem System-Speicher (USB-Stick)
Speichern-Taste
zum Speichern eines Feldes in den GIS-Speicher (USB-Stick)

Laden-Taste
Zum Laden der GIS-Daten die auf dem Hof-PC erstellt wurden, aus dem GIS-
Speicher (USB-Stick).

Ost-West-Taste zum Scrollen des Bildausschnitts in Ost-West-Richtung

Nord-Sid-Taste zum Scrollen des Bildausschnitts in Nord-Std-Richtung

Loschen der aktuellen Feldaten, incl. Umfahrung, Spuren, Hindernisse und des

Referenzpunktes

18
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Taste Beschreibung
\J Suchen-Taste
\ @ Zum Suchen eines Feldes aus dem Speicher, wenn dieses geladen werden soll.
Hier kann dann alphanummerisch gesucht werden.
i Datenpflege-Taste
% Zur Datenreorganisation des Speichers und zum Loschen aller Befahrungen der

abgespeicherten Felddaten.

3.1 Arbeiten mit dem System-Speicher

In diesem Fall steht kein GIS-System auf dem Hof-PC zur Verfigung.

3.1.1 Felddaten nicht vorhanden

Wird das Feld das erste Mal mit dem System bearbeitet, wird die Bezeichnung des Feldes beim

Mavigation ¢
Speichern vergeben. In diesem Fall wird der Arbeitsvorgang direkt mit { e gestartet
(weiter siehe 3.1.2)
3.1.2 Felddaten vorhanden
i
Speicher «
Nach Drucken der Taste ! wird die Speichertbersicht angezeigt. Nach Dricken

der Taste E werden samtliche Felder aufgefihrt, die in dem Systemspeicher abgelegt wur-
den. Mit dem Drehrad kdénnen Sie das gewiinschte Feld auswahlen und per Druck auf das Drehrad

laden.

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Feld-Auswahl
81770 [
3 B rrrrr—H q
Aufzeichnung
am_Bach
am_Bach_Spr
am_Bach_SprT i
—
—
am_Wald D " 4
Im_PBruch I —
Im_Bruch_PBB @1
¥
pu

Mit der Taste ! kénnen nicht mehr benétigte Felder geldscht werden.
p—

R

Mit der Taste ‘= kann man in alphanummerischer Reihenfolge in den Aufzeichnungen direkt

nach einer bestimmten Datei suchen.

Ausgewahltes Feld

215.81 ha

Sie sehen das vollstdndige Feld. Es ist nach Norden ausgerichtet. Um sich Details des Feldes an-
zusehen, kdnnen Sie mit dem Drehrad den Ausschnitt vergroRern oder verkleinern. Wollen Sie
einen anderen Teil des Feldes sehen, missen Sie die Nord-Sud-Taste oder Ost-West-Taste dri-

cken und gleichzeitig das Drehrad drehen.
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L]
Mit Taste C erfolgt der Rucksprung in die Startmaske. Danach wird der Arbeitsvorgang di-

Mavigation 1

rekt mit [

Der weitere Ablauf ist unter 2. Navigation beschrieben.

gestartet.

3.1.3 Felddaten speichern

Nach dem das Feld bearbeitet wurde missen die ermittelten Daten gespeichert werden, weil sich
sonst die Maschine auf dem dann folgenden Feld nicht starten [af3t. Die Maschine wirde sich au-

Rerhalb der Feldgrenzen des zuletzt bearbeiteten Feldes befinden.

L]
Mit der Taste C wird der Navigationsbildschirm verlassen, es erfolgt ein Sprung direkt in die

Speicherauswahl.

§=
Mit Taste j wird der Speichervorgang eingeleitet. Jetzt muss der Feldname eingegeben

werden. (siehe 1.2)

B sioceicecs?

[

Am_Bach-spl

l&hhruchl 0K
oK 1

Mit wird das Feld in den Systemspeicher auf dem USB-Stick gespeichert. Es besteht die

Mdglichkeit z.B. das Feld mit dem jeweiligen Arbeitsvorgang zu kennzeichnen (Beispiel: Am_Bach-
Sp. Das Sp steht fur Feldspritze). Konnte das Feld nur zu einem Teil bearbeitet werden kann z.B.
folgende Kennzeichnung vorgenommen werden: Am_Bach-Sp T. Das T bedeutet: Teilflachen be-
arbeitet. Nach Abarbeitung der Restflache kann der Vorgang unter ,Am_Bach-SP“ gespeichert

werden. Das , T mif3te dazu vorher entfernt werden.
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3.2 Arbeiten mit dem GIS-Speicher

In diesem Fall steht ein GIS-System auf dem Hof-PC zur Verfligung.

3.2.1 Felddaten laden

Die GIS-Daten aus dem GIS-System des Hof-PC befinden sich auf dem USB-Stick. Nach Driicken

E Speicher

der Taste [ wird die Speicherlbersicht angezeigt.

bl

Nach Drucken der Taste E werden samtliche Felder aufgefihrt, die in dem GIS-Speicher
abgelegt wurden. Mit dem Drehrad kdnnen Sie das gewlinschte Feld auswéahlen und per Druck auf
das Drehrad laden.

Aufzeichnung
am_Bach A
am_Bach_Spr

am_Bach_SprT

am_Wald_D
Im_Bruch I
Im_Bruch_BB

h

e =
B1ita

rrrrrrr T©Trrrrri
4

215.81 ha
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Sie sehen das vollstandige Feld. Es ist nach Norden ausgerichtet. Um sich Details des Feldes an-

zusehen, konnen Sie mit dem Drehrad den Ausschnitt vergrofRern oder verkleinern. Wollen Sie
einen anderen Teil des Feldes sehen, missen Sie die Nord-Sud-Taste oder Ost-West-Taste dri-
cken und gleichzeitig das Drehrad drehen.

4
Der Arbeitsvorgang wird Uber die ,Navigation® gestartet (Taste C dricken), danach Taste

L

Der weitere Ablauf ist unter 2. Navigation beschrieben.

Mavigation ¢

3.2.2 Felddaten speichern

Nachdem das Feld bearbeitet wurde missen die ermittelten Daten gespeichert werden, weil sich

sonst die Maschine auf dem dann folgendem Feld nicht starten [&Rt. Die Maschine wirde sich au-

Rerhalb der Feldgrenzen des zuletzt bearbeiteten Feldes befinden.

L |
Mit der Taste C wird die Navigationsbildschirm verlassen, es erfolgt ein Sprung direkt in die
Maske Speicher.

oK o
wird der Speichervorgang eingeleitet. Mit wird das Feld in den GIS-

Mit Taste
Speicher auf dem USB-Stick gespeichert.

- T

[

Am_Bach-Spl

rﬂ.hhruchl Ok

Die ermittelten Daten stehen nun dem GIS-System auf dem Hof PC zur Verfiigung.
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3.3 Datenpflege

Mit der Taste \% verzweigt man in den Menuepunkt Datenpflege.

Aktion
Datenreorganisation

Befahrungen loschen

@

Datenreorganisation

Der gesamte Speicherbereich im Terminal muf in regelmaRigen Abstéanden reorganisiert werden,
um eine optimale Performance zu gewahrleisten. Dies sollte mindestens einmal jahrlich oder nach

Aufforderung durchgefuhrt werden.

Befahrungen |6schen
Alle Befahrungen im Speicher (griine Flachen) werden geldscht.

In den Felddaten sind nur noch die Umfahrungen, A-B, bzw. Kontour-Spuren, die Hindernisse und

Referenzpunkte vorhanden.

Dieser Befehl dient am z.B. am Saisonende zum l6schen der nicht mehr bendétigten Daten.
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4  Einstellungen

Die Einstellungen sind zur besseren Ubersicht in verschiedene Kategorien unterteilt:
- Allgemeine Einstellungen
- TRACK-Leader
- SECTION-Control

Darlber hinaus kdnnen Sie diese Einstellungen auf den USB-Stick abspeichern und laden. Dies ist
natzlich fur Servicetechniker oder fir den Einsatz verschiedener Gerate, die mit den gleichen Ein-

stellungen betrieben werden.

Wahlen Sie mit dem Drehrad eine der Optionen aus und bestétigen Sie diese mit einem Druck auf

das Drehrad.
] B175s [
. rTrrrrrr7¥r TTrTrTrrrr T ‘

Auswahl

Allgemein
TRACK-Leader
SECTION-Control

<)

o

Unter 4.4 finden Sie Informationen zum SECTION-Control Configurator.
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4.1 Allgemeine Einstellungen

Bestatigen Sie SECTION-Control mit ,ja“ ist TRACK-Leader Il und SECTION-Control aktiv. Besta-
tigen Sie SECTION mit ,nein” ist nur TRACK-Leader Il aktiv.

SECTION-Control mit dem Drehrad anwéhlen und durch einen Druck auf das Drehrad auswahlen.
Die Umstellung von ,ja* auf ,nein“ oder auch umgekehrt erfolgt durch Drehen des Drehrades. Mit

einem Druck auf das Drehrad ist die neue Einstellung abgespeichert.

I 8,508 @ Pbar |l ] 8100 8. Bear [
. 1 T T T T T T 1 ‘ . T T T T T T T 1 ‘
e -
Allgemein [ Allgemein [
SECTION-Control ja b=l SECTION-Control nein -
Akustische Warnungen ja 1 | GPS-Antenne linksfrechts 0.00 m 4
—l GPS5-Antenne Abstand 8.20 m —
[ ) Akustische Warnungen ja )
— :'—
= )
. L
Einstellung Beschreibung
SECTION-Control
Ja SECTION-Control ist aktiv

Daten, wie die Position des GPS-Empfangers und der Teilbreiten werden
automatisch aus der Maschine Ubernommen.
Dies ist die Grundlage fir SECTION-Control.

Nein SECTION-Control ist nicht aktiv
TRACK-Leader Il ist in Funktion
Die Maschinendaten werden manuell eingestellt.
GPS-Antenne Falls die GPS-Antenne nicht auf der Langsachse des Fahrzeugs positio-
links/rechts niert ist, muss dieser Versatz hier eingestellt werden. Links bedeutet
negative Werte, Rechts bedeutet positive Werte.
GPS-Antenne Eingabe des Abstandes vom Bearbeitungspunkt bis zum GPS-
Abstand Empfanger
Akustische Warnungen Option, ob bei Hinderniswarnungen auch ein Warnton mit ausgegeben

werden soll.
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4.2 TRACK-Leader — Einstellungen

Einstellung

Externe Lightbar

Empfindlichkeit

Vorschau

Einschwenkwinkel

Uberlappung

Distanz Konturpunkte

) SSecencest [

TRACK-Leader |

zuriick...

Externe Lightbar ja

Empfindlichkeit 0.20 m 1

Vorschau 8.00 m —

Einschwenkwinkel 30* )

Dist. Konturpunkte 250 cm —
[@‘
’

Beschreibung
Falls sie eine externe Lightbar an die serielle Schnittstelle angeschlos-
sen haben, kdnnen Sie die Option anschalten.
Einstellung der Empfindlichkeit der Lightbar. Im Beispiel wird pro 30 cm
Abweichung eine LED mehr auf der Lightbar angeschaltet.
Standard: 30 cm.
Hier wird die Weite der Vorschauanzeige eingestellt.
Standard: 8 m (siehe 2.2)
Das Programm nimmt ab einem definierten Winkel an, dass das Fahr-
zeug auf eine Spur einschwenken will. Fahrt das Fahrzeug mit weniger
Winkelabweichung zu einer Spur, wird diese nicht als neue aktuelle Spur
erkannt. Standard: 30 Grad.
Hier kann die gewollte Uberlappung von zwei angrenzenden Bearbei-
tungsspuren in cm eingestellt werden. Die gewiinschte Uberlappung
hangt von der Art der Anwendung ab.
Bei der Aufzeichnung einer Konturlinie werden kontinuierlich Punkte ge-
speichert. Um die Anzahl der Punkte bei Empféangern mit hohen Hertz-
Zahlen zu begrenzen, kann hier der Mindestabstand zweier Punkte ein-

gestellt werden. Standard: 250 cm
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4.3 SECTION-Control — Einstellungen

Einstellung

Uberlappungsgrad

Uberlappungstoleranz

Tragheit ein

Tragheit aus

166 (@

B1/ha 2 A. Bbar

] r T T T T T T 1 L |
—

SECTION-Control

zuriick... |
Uberlappungsarad 50 % —
Uberlappungstoleranz 100 cm 1
Trdagheit bei Ein 400 ms —_
Trdagheit bei Aus 300 ms -

Beschreibung

Der Grad der Uberlappung bei der Bearbeitung einer keilférmigen Fla-
che.
Hier sind 1%, 50% und 100 % einstellbar.
Hier kann die zulassige Uberlappung von zwei angrenzenden Bearbei-
tungsspuren in cm eingestellt werden.
Hier wird die Einschaltungverzdgerung der Maschine eingestellt.

z.B. Magnetventil Armatur 400 ms

Elektromotorische Armatur 1200 ms

Hier wird die Ausschaltungverzdgerung der Maschine eingestellt.

z.B. Magnetventil Armatur 300 ms

Elektromotorische Armatur 1200 ms

28
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4.4 SECTION-Control Configurator

Der SECTION-Control Configurator dient zur Einstellung der Parameter fur Geréte, die SECTION-
Control unterstitzen. Als Beispiel wird in dieser Beschreibung eine Spritze mit 12 Teilbreiten (Sec-

tions) zugrunde gelegt.

Uber das Auswahimenii Abb. 4-1 gelangen Sie liber die Auswahl SC Conf in den SECTION-

Control Configurator.

5 . e
ervice Fq
L
B26 BwOBEEL0GRECAREREE | [
;‘=
spoogde Y
L
BxE7 BwORBCERERECABEREE | [
| S—
N . e
auil Fq
L
Bl BwABEELTORECABEREE | [
| —
E
SC Conf Y
L
BxFE GuBROREROREREREREE |
B
—
L
oy,

Abb. 4-1 Auswahliment

4.4.1 Eingabemaske

Abb. 4-2 zeigt die Eingabemaske des SECTION-Control Configurators, den Sie nach der Auswahl
vorfinden. Alle Werte, die sie in der Eingabemaske vorfinden sind die zuletzt gespeicherten Werte.

MNarmne:

Anz. Teilbreiten:
vorbel, Einzelteilbr.
GPS x  -B000

Th.Mr: 1L 2

Th: 2000 3000
#1000 1000
W 19000 18500

Arbeitshreite: 40000

Standard [SC-Sprayer

12 |
4500
GPS v Q

3 4 S

2000 2000 4500
1800 1800 1800
13500 10500 6750

gespeichert Speich.

Abb. 4-2 Eingabemaske
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Ein eingerahmter Wert ist stets der Wert, der im Fokus ist, der also sofort verandert werden kann.

Mit dem Drehknopf kdnnen sie alle veranderbaren Werte in Leserichtung durchlaufen.

Veradndern kdnnen sie einen im Fokus befindlichen Wert indem sie den Drehknopf driicken. Es
erscheint dann ein Dialogfeld, in dem Sie den Wert durch Drehen des Drehknopfes veré&ndern
konnen.

Wichtig: Alle Eingabewerte sind Millimeter-Angaben.

Durch nochmaliges Driicken wird der eingestellte Wert Glbernommen und das Eingabefenster ver-

schwindet wieder. Alle in der Eingabemaske sichtbaren Werte werden dann sofort aktualisiert.

4.4.2 Eingabefelder

Bei Anz. Teilbreiten: geben sie die gewiinschte Anzahl Teilbreiten (Sections) ihrer Spritze ein
(siehe Abb. 4-2).

Bei Vorbel. Einzelteilbr: geben sie die Einzelteilbreite ein, die fur lhre Spritze fur die meisten Teil-

breiten gilt. Sie ersparen sich dadurch viele Eingaben.

Hinter GPS x: geben Sie den Abstand der GPS-Antenne (NRP) in Fahrtrichtung zum Spritzbalken
ein und hinter GPS y: den Versatz der GPS-Antenne zur Mittelachse der Spritze. Im Beispiel fin-
den sie diese Werte als NRP_X bzw. NRP_Y. Achten Sie dabei auf das Vorzeichen: Im Beispiel

sind beide Werte negativ.

Marne: Standard [SC-Sprayet
&z, Teilbreiten: 1z
vorbel, Einzelteilbr.: 4500
GPS x:  -8000 GRS vy ]
Th.Mr: 2 q 10 11 12R.

Thy 4500 3000 3000 3000 2000
X 1000 10aa 10aa 10aa 1040
Yo 6750 -10500 -135300 -16500  -19000

Arbeitsbreite: 40000 gespeichert Speich.

Abb. 4-3 Eingabemaske Teil 2

Bedienungsanleitung TRACK-Leader Il, SECTION-Control

30 Copyright Muller-Elektronik GmbH & Co. KG



[ *M('H.I.E
lektroni'l:fl']

In der Zeile Tb.Nr: finden sie die Nummern der einzelnen Teilbreiten beginnend bei 1 bis zu der

Nummer, die Sie in Anz. Teilbreiten angegeben haben. Die Nummern bezeichnen die Teilbreiten
von links nach rechts in Fahrtrichtung. Zur Orientierung ist die auf3erste linke Teilbreite mit 1L und
die dul3erste rechte z.B. mit 12R markiert. Bei ungerader Anzahl Teilbreiten ist die mittlere Teilbrei-

te mit M, bei gerader Anzahl sind die beiden mittleren z.B. mit 6C 7C markiert.

In der Zeile Th: (siehe Abb. 4-3) sind die Arbeitsbreiten aller Teilbreiten enthalten. Sie kénnen hier,
falls erforderlich, einzelne Teilbreiten verandern. Bei der Eingabe wird immer Symmetrie erzwun-
gen, d.h. wenn sie z.B. die dritte Teilbreite verandern, dann @ndern sie damit gleichzeitig die dritt-
letzte Teilbreite auf den gleichen Wert. Auch damit sparen Sie Eingabeaufwand und verhindern

gleichzeitig Fehler.

In der Zeile X: finden sie fur jede Teilbreite die Distanz in Fahrtrichtung zum Bezugspunkt der
Spritze. Da bei den meisten Geréaten dieser Wert fur alle Teilbreiten gleich ist wird die Einstellung
fur Tb.Nr 1 fur alle weiteren Teilbreiten tbernommen. Dennoch kénnen sie, falls erforderlich, auch

hier einzelne Werte verandern, und es wird auch hier Symmetrie erzwungen.

4.4.3 Errechnete Felder

Die errechneten Felder lassen sich direkt nicht verandern.

In der Zeile Y: finden sie die y-Koordinate fur jede Teilbreite. Es handelt sich dabei um die Distanz
zwischen der Mitte einer Teilbreite zum Bezugspunkt der Spritze in Querrichtung. ERP_Y im Bei-

spiel.

Hinter Arbeitsbreite finden Sie den Wert, der sich als Summe aller Teilbreiten ergibt. Dieser Wert
muss mit dem fur das Gerat angegebenen Wert tGbereinstimmen. Sollte der Wert nicht mit der Ge-
samtarbeitsbreite tGbereinstimmen, so sind die Eingaben der einzelnen Teilbreiten noch einmal zu

Uberprifen.
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4.4.4 Nutzung der eingegebenen Werte

Nachdem Sie Werte in der Eingabemaske wie gewlinscht verandert haben, missen Sie diese im
Terminal speichern. Dazu driicken Sie die Taste Speich. Solange dieses nicht erfolgt ist, finden

Sie hinter dem Wert fur die Arbeitsbreite den Hinweis nicht gespeichert. Nachdem die Werte im

Terminal gespeichert sind erscheint der Hinweis gespeichert.

Sie kdnnen jetzt die Spritze mit den eingegebenen Parametern benutzen, indem Sie das Terminal

aus- und danach wieder einschalten.

MHarme:

&nz, Teilbreiten:

Standard ISO-Sprayer
12

Worbel, Einzelteilbr.: 4500
GPS x:  -8000 GPS v ]
Th.Mr: 10 11 12R
Th: 3000 3000 2000
X 1000 1000 1040
Y -13500  -168500  -19000
Arbeitshreite: 40000 gespeichert

Speich,

Abb. 4-4 Eingabemaske Teil 3
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Abb.4-5 Schematische Darstellung zur Aufnahme der Maschinengeometrie

Aufnahme Maschinendaten

H-Achse Gerdt (ierte positiv]

'

Fosition GP S-Anterne (MRP)
Position Teilbreite (ERP)

HEP

.! £ || S -

"q_."i MREP_H
NRP_Y negativ
negativ Y-Fehse Gerdt [ Wiere positiv )
e
|
Schlepper u.
Gerdt
ERP
ERP_X=0

| iy | '
; (‘)‘, ?— -8 - E &
| I : : Bezugspunkt
Breite Teilhreite ; : ERP_% | ERP_Y
positiv negsativ
Schlepper: Mame: Hommentar,
MEP X MRP_Y
Gerat: Marme:
Arbeitshreite: Anzahl Teilbreiten

Breite Teilbreiten (1 — n): | | |

(== 1 1 | 1 | | | i I
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5 Information und Registrierung

Im Menupunkt Information sehen Sie die Programm- und Registrierungsinformationen.

Alle Funktionen kénnen in der Regel 50 Stunden ohne Registrierung genutzt werden. Danach

missen sie registriert werden oder sie bleiben deaktiviert.

TrackLeader II Yersion 1,9983
(Mgporen. |Gias
.'El[frﬂl’"k_} LaCo0s Computerservice ambH

.. Wir regein das!

hiiiller-Elektronik GrbH & Co. KG || TrackLeader II 45 C Ch.,

Franz Kleine 5f. 18

%3154 Salzkatten TrackLeader Top 2,1 5kd,
SectionContral 9.9 Shd,

Telefon: +48 (03258 ¢ 98340
Telefax: +49 [0)3238 ¢ 9634-90

irforueller-elektonik e Ok 4
zerviceddimueller-elekiranik.de

Wenn Sie eine Funktion registrieren wollen, wéhlen Sie mit dem Drehrad die entsprechende Funk-
tion aus und bestatigen Sie mit einem Druck auf das Drehrad. Sie erhalten dann den 18-stelligen
Buchstabencode, den Sie an ihren Handler senden missen. Sie bekommen bei erfolgreicher Re-

gistrierung einen 10-stelligen Zahlencode zurlick, den Sie dann eingeben mussen.
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6 Montage der GPS-Antenne

Die von ME gelieferte GPS-Antenne A 100 ist auf dem Dach des Traktors zu befestigen. Die Posi-
tion sollte moglichst weit vorne und mittig sein (siehe Foto). Abschattungen durch Fahrzeugteile

(z.B. Dachluke) sind unbedingt zu vermeiden, da die Antenne einen freien Empfang bendtigt.

Auf einem Metalldach wird die Antenne mit dem Magnetful3 befestigt, auf einem Kunststoffdach

wird zunéchst die mitgelieferte Metallplatte aufs Dach geklebt. Auf Wunsch kann der Magnetful3

entfernt werden, so dass die Antenne direkt angeschraubt werden kann.

Das AnschlufRkabel der Antenne wird in die Buchse C des BASIC-Terminal Top oder COMFORT-

Terminal eingesteckt.

Die Antenne besitzt eine Status-LED, die die Empfangs-Qualitat anzeigt:
Rot : Spannung liegt an, Antenne hat aber kein GPS-Empfang
Orange: GPS- Empfang

Grin: DGPS -Empfang

Beim ersten Start kann es ca. 30 Minuten dauern bis die Antenne Empfang hat. Bei jedem weite-

ren Start dauert es nur ca. 1-2 Minuten.
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7. Anschluf3 und Bedienung des externen Lightbars

Das externe Lightbar (Art.Nr. 30302490) wird an Stecker C, zwischen GPS-Antenne und dem
Terminal angeschlossen. Das Lightbar wird mit dem Saugful3 mittig an der Frontscheibe im Sicht-

bereich des Fahrers befestigt. Man erhéht den Halt indem man den Saugful? leicht anfeuchtet.

Anschlul3 an
GPS-Antenne

AnschluR an Terminal

In den Einstellungen (siehe 4.2) muf3 das externe Lightbar aktiviert werden.

Mit den Tasten E und E kann die Leuchtstarke den vorhanden Lichtverhaltnissen ange-

passt werden. Damit kann die Blendung bei Fahrten in der Dunkelheit reduziert werden.

Es gibt folgende Mdglichkeiten der Anzeige:
Als Leuchtbalken (alle Dioden bis zur auf3ersten leuchten).

Als einzelne Leuchte (Nur die duRRerste leuchtet).

Mit der Taste kann zwischen verschiedenen Anzeigemoden gewechselt werden:
1. Vorschau und Abweichung als Leuchtbalken

(Einstellung wie im Terminal siehe 2.2 Bildschirm-Lightbar, externe Lightbar)
2. Vorschau als Leuchtbalken und Abweichung als einzelner Leuchtpunkt.

3. Vorschau als einzelner Leuchtpunkt und Abweichung als Leuchtbalken.

4. Vorschau und Abweichung als Leuchtpunkt.
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