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Safety regulations
w

® These symbols are used in these instructions every time recommendations are provided concerning your safety, the safety of
others or the correct operation of the console.
® These recommendations must be given to all users of the console.

Risk of damage to Do not discard
the machine. the console.



Ogolne przepisy bezpieczenstwa pracy
ﬁ

e W niniejszej instrukgcji obstugi uzyto powyzszych symboli za kazdym razem, gdy opisane zalecenia dotycza Panstwa bezpieczenstwa jak i
osoby postronnej lub dziatania samej maszyny.
e Wszelkie zalecenia nalezy przekaza¢ kazdemu uzytkownikowi maszyny.

| Ryzyko Nie wyrzuca¢
uszkodzenia konsoli )
| maszyny do odpadow.



lMpaeuna 6ezonacHocmu
ﬁ

e [laHHble CMBOJIbI NCMOMb3YIOTCA B MHCTPYKLMK, KOTAa peyb NaeT O peKoMeHAaLmnaX OTHOCUTENIbHO obecneyeHns 6e30nacHoOCTU U
NpaBUIbHOrO GYHKUMOHNPOBAHMSA MALUUHbI.
e [laHHble pekoMeHZaUun B 06A3aTeNbHOM NopsfKe criefyeT nepefaTb N1uam, JONyLWeHHbIM K SKClyaTauuy MalluHbI.

Puck H 6
e BblbpacbiBaTbh
NoBpeXAeHns KOHCOMb,
| pa3bpacbiBaTens
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m SYSTEM OVERVIEW
WPB and WPB Stop&Go system overview
a) Introduction

The System is a measuring and monitoring instrument for
granular fertilizer spreading with continuous weighing.

The weight data may not be used for commercial transactions.

The machine must only be used for the applications for which
it was designed.

The manufacturer will not be liable for any damage caused by
using the machine for purposes other than those specified in
this instruction manual.

The machine must be operated, maintained and repaired only
by competent personnel, familiar with the specifications and
use of the machine.

b) Presentation

© ISOBUS console or virtual Terminal.

@ ISOBUS connector.

© Bridge.

O Stainless steel weighing sensor.

O Shutter opening / closing sensors.

® Connection box.

@ Application rate control electric actuators.
O Tribord electric actuator.

© Stop & Go electric actuator.

@ Hopper low level sensors.

ﬁ

m PRZEDSTAWIENIE SYSTEMU
Przedstawienie systemu WPB i WPB Stop&Go
a) Wprowadzenie

« System jest przyrzgdem do pomiaru i kontroli rozsiewu
nawozu granulowanego z ciggtym wazeniem.

- Informacje o ciezarze nie mogq byc¢ stosowane w transakcjach
handlowych.

« Maszyna moze byc¢ stosowana tylko do prac, do jakich zostata
zaprojektowana.

Producent w Zadnym stopniu nie odpowiada za szkody
powstate w wyniku uzywania maszyny niezgodnie z
przeznaczeniem okreslonym przez Producenta.

« Maszyna moze by¢ stosowana, obstugiwana i naprawiana
tylko przez kompetentne osoby, znajqce charakterystyki i
sposéb stosowania maszyny.

b) Prezentacja

© Konsola ISOBUS lub Terminal wirtualny.

© Zigcze ISOBUS.

© Most.

O Czujnik wazenia nierdzewny.

© Czujnik otwarcia/zamkniecia przegrody.

O Skrzynka rozdzielcza.

@ Elektryczny suwak sterujqcy predkosciq rozrzucania.
O Sitownik elektryczny prawostronny Tribord.

O Sitowniki elektryczne ,Stop & Go”

O Czujniki poziomu w zasobniku.

M

m OnUCAHUE CUCTEMbI
Onucaxue cucmemol WPB u WPB Stop&Go
a) BeedeHue

Cucmema s819emcs UHCMPYMeHMOM U3MepeHUs U
KOHMPOJIS npouecca pazbpacbl8aHUs paHyIUPOBAHHbIX
y006peHul ¢ UX HenpepbI8HbIM 838eLIUBAHUEM.

WHpopmayus o sece He Moxem ucnosbL308amscs 0715
KoMMepyeckoli 0esmesibHoCmu.

MauwuHa 0omKHa ucnoe308amsCa MosIbKO 0719 mex pabom,
0719 KOMOPbIX OHA NPeOHA3HAYeHA.

B ciiyuae HeucnpagHocmed, C8A3GHHbIX C €20 HeNnPOpUIbHBIM
Ucnosb308aHuem, onpedesieHHbIM KOHCMPYKMOPOM,
0meemcmeeHHOCMb 3a B03MOXHbIe NOC/IEOCMBUS C
npou3zsodumess NOIHOCMbIO CHUMAemcH.

JanHaa mawuHa 0o/mKHa SKCnJiyamuposamebcs,
O6C/1y)KUBGmbCﬂ u peMoHmMmupoeamoscAa moJibKo
KGGﬂUd)UL{UpOBGHHbIM nepcoHasioM, O3HAKOMJIeHHbIM C
Xapakmepucmukamu u pexxumMom 3Kcnsiyamayuu MmauwuHal.

b) OnucaHue

© KoHcone ISOBUS unu BupmyansHblt mepmuHan

® Pazwvem ISOBUS

© Mocm

@ Bzgewusarouwjuti 0amHyuk u3 Hepxxagetowieli cmanu
© [lam4uk packpeimus/3aKkpeimus 3ac/IOHOK

O KnemmHas kopobka

@ Snekmpuyeckuli monkamesib pe2ynuposku pacxoda
© Tonkamerno ¢ anekmponpusodom Tribord

© Snekmpuyeckas cucmema ynpasneHus Stop & Go

© Jamyuku okoHyaHus 6yHkepa.
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A

WPB ECONOV system overview
a) Introduction

The System is a measuring and monitoring instrument for
granular fertilizer spreading with continuous weighing.

The weight data may not be used for commercial transactions.

The machine should be used only for tasks for which it has been
designed.

The manufacturer will not be liable for any damage caused by
using the machine for purposes other than those specified in
this instruction manual.

The machine must be operated, maintained and repaired only
by competent personnel, familiar with the specifications and
use of the machine.

b) Presentation

© ISOBUS console or virtual Terminal.

@ ISOBUS connector.

© Bridge.

O Stainless steel weighing sensor.

O Shutter opening / closing sensors.

® Connection box.

@ Application rate control electric actuators.
O Tribord electric actuator.

© «Stop & Go» electric actuators (general shutter opening and
closing)

O “Econov» electric actuators for width adjustment
® Hopper low level sensors.
® 1/2 width deflector sensors

ﬁ
Al

Przedstawienie systemu WPB ECONOV
a) Wprowadzenie

- System jest przyrzgdem do pomiaru i kontroli rozsiewu
nawozu granulowanego z ciqgtym wazeniem.

« Informacje o ciezarze nie mogq by¢ stosowane w
transakcjach handlowych.

« Maszyna moze zostac wykorzystana tylko do takiej pracy, do
jakiej zostat skonstruowana.

Producent w zadnym stopniu nie odpowiada za szkody
powstate w wyniku uzywania maszyny niezgodnie z
przeznaczeniem okreslonym przez Producenta.

« Maszyna moze by¢ stosowana, obstugiwana i naprawiana
tylko przez kompetentne osoby, znajqce charakterystyki i
sposob stosowania maszyny.

b) Prezentacja

© Konsola ISOBUS lub Terminal wirtualny.

© Zigcze ISOBUS.

© Most.

O Czujnik wazenia nierdzewny.

© Czujnik otwarcia/zamkniecia przegrody.

O Skrzynka rozdzielcza.

@ Elektryczny suwak sterujqcy predkosciq rozrzucania.
O Sitownik elektryczny prawostronny Tribord.

O Sitowniki elektryczne « Stop & Go » (ogdine otwieranie i
zamykanie zastawek)

O Sitowniki elektryczne ,,Econov” regulacji szerokosci
® Czujniki poziomu w zasobniku.

® Czujniki ostony do rozsiewu na 1/2 szerokosci

M
Al

Onucanue cucmemoi WPB ECONOV
a) BeedeHue

Cucmema senaemcs UHCMpPYMeHMOM U3MepeHUs U
KOHMPO/Is npouecca pazbpacbl8aHus 2paHyIupO8aHHbIX
y0obpeHul € ux HenpepbiBHbIM 838eUIUBAHUEM.

UHopmayus o eece He MOXem UCNob308aMecs 0N1s
Kommepyeckoli 0esmesibHoCMu.

« MawuHa 00J/1XHA UCNo1b308AMbCA MOJILKO 0711 Mex
pabom, 07151 KOMOPbIX OHA NPEOHA3HAYEeHA.

B cniyqae HeucnpasHocmel, C8A3AHHbIX C €20 HeNnpO@UIIbHLIM
UCNoIb308aHUEM, ONpedesieHHbIM KOHCMPYKMOPOM,
0meemcmeeHHOCMb 3a B03MOXHble NOC/Ie0CMBUSs C
npou38odumesisi NOJIHOCMbIO CHUMAeMCH.

JaHHaa mawuHa 00/mKHA SKCnJslyamupoeamobCA,
O6C}'Iy)KU60mbCﬂ upemMoHmMmuposameca moJibKo
KBGI'IU(#JUL{UPOBGHHbIM nepcoHasioM, O3HAKOMJIeHHbIM C
XapakmepucmuKkamu u pekumMmom 3Kcniyamauyuu MawuHal.

b) OnucaHue

© KoHcone ISOBUS unu BupmyansHblt mepmuHan

® Pazwvem ISOBUS

© Mocm

@ Bzgewusarouwjuti 0amHyuk u3 Hepxxagetowieli cmanu
© [lam4uk packpeimus/3aKkpeimus 3ac/IOHOK

O KnemmHas kopobka

@ Snekmpuyeckuli monkamesib pe2ynuposku pacxoda
© Tonkamerno ¢ anekmponpusodom Tribord

© Tonkamenu ¢ anekmponpugodom cucmemsl «Stop & Go»
(omkpeimue u 3aKpbimue 0CHOBHbIX 3dC/TOHOK)

O Snekmpuyeckue npugodsl cucmemel «Econov» 0ns
pe2ynuposKU WUPUHbI

® Jamyuku okoHuaHus GyHKepa.

® Jamyuku Oecpnekmopa Ha 1/2 wupuHsl
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B TRACTOR INTERFACE CONNECTIONS
a) Hitching (refer to the instruction manual of the machine)

The machine is fitted with a category Il 3-point linkage.
The machine’s working position is horizontal.

Fit the transmission, checking that its length correctly
corresponds to the tractor. The speed of the PTO is 540 rpm. (Or
optionally 1000 rpm for model 50).

- Connect the bridge to the ISOBUS socket of the Tractor.
- Position the Bridge in the tractor cab.

- Connect the bridge with the 7-pin plug to the machine and
with the ISOBUS plug to the ISOBUS socket of the tractor.

b) ISOBUS console

In order to make full use of the functions of the machine, you
must first make sure of the level of compatibility between the
tractor console and the machine.

Contact your dealer to check the level of compatibility.

Make sure you put the protection caps back on the
A connecting cables.
Check that the PTO shaft is at the right length and
that it does not touch the chassis.

ﬁ

E PODLACZENIE DO CIAGNIKA
a) Sprzeg (odnies¢ sie do instrukcji obstugi maszyny)

Maszyna wyposazona jest w sprzeg trzypunktowy kategorii Il.
Potozenie maszyny jest podczas pracy poziome.

-Zamontowac przektadnie napedowq sprawdzajqc czy jej
dtugos¢ odpowiada ciggnikowi. Predkos¢ obrotowa PDF
wynosi 540 obr./min (Lub w opcji 1000 obr./min dla modelu
50).

- Podtqczy¢ most do gniazda ISOBUS Ciggnika.
- Ustawic¢ Most w kabinie ciggnika.

- Potqczy¢ most wtykiem 7 stykowym z maszynq i wtykiem
ISOBUS z gniazdem ISOBUS ciqgnika.

b) Konsola ISOBUS

Aby mdc w petni korzystac z mozliwosci dziatania maszyny,
konieczne jest uprzednie upewnienie sie o zgodnosci konsoli
ciggnika z maszyngq.

Skontaktowac sie ze sprzedawcq, aby zatwierdzi¢ poziom
zgodnosci.

Upewnij sie, ze wszystkie zatyczki ochronne i ostony
A zostaty zdjete z przewoddw fqczqcych.

Upewnij sie, ze dtugos¢ uniwersalnego przegubu

watu napedzajqcego jest prawidtowa i Ze wat nie

styka sie z podwoziem.

M

B IMoAKMIOYEHUE K TPAKTOPY
a) CyenHoe ycmpolicmeo (cM. pyko8odcmeo no mawiuHe)

- MawuHa cHabxeHa 3-moyeyHbIM cCyenHoiM
ycmpoticmgom kamezopuu ll. Pabouyee nonoxeHue MAawuHs!
20pU30HMAJTBHOE.

- YcmaHosums MmpdaHcmuccuto, npogepus npu 3MmMom,
coomeemcmeyem su ee O/UHA mpakmopy. Pexum BOM
cocmasnaem 540 o6/muH. (Mnu 1000 06/muH 018 modenu 50
-onyus)

- Mookmouyume mocm Kk passemy ISOBUS mpakmopa
- Paamecmume mocm e kabuHe mpakmopa

- CoeduHUMe MOCM C NOMOWbIO 7-KOHMAKMHO20 pa3semd C
MawuHoU u ¢ nomowbto pazsema ISOBUS ¢ pazvemom ISOBUS
mpakmopa

b) Koncono ISOBUS

[ns Haubonee NosHO20 UCNO/IL30BAHUS PYHKUULU MALWUHbI
Heobxo0umo 3apaHee y6edumsca 8 coaMecmumocmu
KOHCOJIU Mpakmopa u MawluHsi.

3a KoHcynbmayueli no  8onpocy
o6pamumecs K 8awiemy NoCmMasujuky.

HadexHo ycmaHosums 3awumHeie 88006l Ha
A coeOuHUMesIbHble Kabesnu.
lMposepums, ymobbl kapoaH PDF 6bin

docmamoyHoUi O/UHbI U He KAacasica waccu.

cosmecmumocmu
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E MEnu ovERVIEW

a) Menu

© Control button for scrolling through the menus (Home, Job
Settings, Information and advanced Setting).

 Quantity of fertilizer in the hopper.
© Forward speed.

@ Position indicator of the application rate control electric
actuators.

© Button to Select a disc:
e.g. Left-hand disc|_
s k-

You may adjust in + or in - the quantity/ha on this disc with the
keys

(3 '
)% (Show

Or you may open or close the shutter corresponding to that side
B
O Button to change the Quantity / ha programmed to Kg/ha,
for example .
250kg/na

Once you have selected the programmed quantity / ha, a
numeric keypad appears automatically, allowing you to
change the value displayed.

ﬁ

E PRZEDSTAWIENIE MENU
a) Menu m

© Przycisk sterowania rozwijaniem menu (Home, Job Settings
,Information i advanced Setting)

@ Jlos¢ nawozu obecnego w zbiorniku
© Predkos¢ jazdy

O WskazZnik ustawienia sitownikow elektrycznych stosowanych
do kontrolowania wydatku

© Przycisk do wybierania tarczy:
np. tarczy Lewej _ [

Mozna zmienia¢ za pomocq + lub - ilos¢/ha na tej tarczy
przyciskami |

+) 0% (=)0%

Lub mozna otwierac lub zamykac zsyp odpowiadajqcy tej
stronie

O Przycisk do zmiany llosci / ha zaprogramowanej w kg/ha,
przyktad
250kg/0a

Po dokonaniu wybrania zaprogramowanej ilosci / ha, ukazuje
sie automatycznie klawiatura numeryczna umozliwiajqca
zmiane wyswietlonej wartosci.

M

E OnuUCAHUE MEHIO
a) MeH’o m

© KHonka npokpydueaHus merto (Home (lnasHoe meHio), Job
Settings (Pabouue Hacmpoliku), Information (MHpopmayus)
u advanced Setting (lpodsuHymslie Hacmpouku)

® Konuuyecmeo yoobperuli 8 byHkepe
© Ckopocmb 08uxeHUSs

@ VIHOUKamop NO3UYUOHUPOBAHUS S71IeKMPUYECKUX
npuso0os ynpasneHus pacxoOom

© KHonka sbibopa ducka:

Hanpumep, n1egbili OUCK| = )
C noMoWwbIo KHONOK (219 (=1a% MOXXHO pe2y/iuposame
(ysenu4qusame usau yMeHbWAmMe) KOU4ecmao yoobpeHus Ha

2ekmap 0718 3mo2o OucKa.

MOoxHO OMKpPLIMb UU 3AKPbIMb 3dCIOHKY € 3MOU CMOPOH®bI
q-

O KHonka uameHeHUs 3anpo2pammupo8aHHO20
Ko/ludyecmeaa yoobpeHus Ha 2ekmap (ke/2a), Hanpumep,

250 ko/na

[Mocne ebl6Opa  3anpozpamMMupoB8AHHO20  KOJUYeCmed
y0obpeHUs HA eeKmap dsmMoOMamuyecKu nosAssgemcs
Knasuamypa 0718 UsMeHeHUs 0mobpaxaemozo 3Ha4eHuUs.
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@ Indicator which allows you to see if the shutters (right or
left) are open or closed as well as which sections are open or
closed.

© Fertilizer name (see Job settings).
© Width worked (see Job settings).
O Button to enable or disable the ECONOV function
@ Button to open or close the shutters.
® Button to control the TRIBORD.
Press once = maximum-yield border spreading 75

Press twice = border spreading optimised for the environment

TIRSCES:

Press three times to return to full width spreading

@ Wskaznik umozliwiajqcy zobrazowanie czy zsypy (prawe

lub lewe) sq otwarte lub zamkniete i réwniez, ktdre sekcje sq
otwarte czy zamkniete.

© Nazwa nawozu (patrz Job settings).
© Szerokos¢ obrabiana (patrz Job settings)
O Przycisk do wiqczania lub wytgczania funkcji ECONOV
® Przycisk do otwierania lub zamykania zsypow
® Przycisk do sterowania TRIBORD-em
Pierwsze wcisniecie = wydatek graniczny g

Drugie wcisniecie = granica oddziatywania na srodowisko

IS

Trzecie wcisniecie pozwala na powrét do petnej szerokosci

M
C

@ VHOukamop, nozsosnistowuli y6edumaecs, Ymo 3aC/IOHKU
(npasas unu neeas) omkpuimbl UU 3aKPbIMbI, d MAKXe
ysudems, Kakue cekyuu OmKpbiMsl UU 3aKpbIMbl.

© HaumerosaHue ydobpeHusi (cm. Job settings (Pabouyue
Hacmpouku))

O Wupura o6pabomku (cm. Job settings (Paboyue
Hacmpouku)

O KHonka akmueuposaHus u 0eakmusuposaHus yHKYUU
ECONOV.

® KHonka omkpuimus u 3akpelmus 3ac/I0HOK
® KHonka ynpasneHus TRIBORD

OO0HOKpamHoe Haxamue = gHeceHue yOOOpeHUs rx
0ONMUMU3UPOBAHHOE NOD YpOXAUHOCMb

JlsykpamHoe Haxamue = 8HeceHue y0ob6peHUA No Kparo,
oNMUMU3UpPOBAaHHoe no0 cpedy ...
w. .

TpexKpamHoe Haxxamue N0380s19em 8epHYyMbCA K 8HeCeHUo
Ha NOJTHYIO WIUPUHY.
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® When using the software for the first time, the ()i button
is not visible.

In this case the system continuously adjusts the shutter
flow rates to retain the programmed application rate per
hectare. The user must confirm this function by displaying the
pictogram @,

The driver does not intervene on the continuous control
system of the application rate.

He only needs to program the desired application rate per
hectare.

The control unit will continuously manage the adjustment of
the shutter position in order to maintain the application rate
per hectare.

For special uses, with a tanker for example, or if the driver does
not want to continuously correct the application rate.

You must go to the «Advanced settings» menu and weighing

calibration "._ val,
= -

First of all, select the R| button and setitto H .

Next, from the <HOME» menu, activate (&8 ou désactiver
@ the continuous rate control.

With a tanker you must:

A - Press @ during road transport or when reloading.
Do not use the (£ & when refilling or while
moving the tanker.

The continuous control switches to ® when the
hopper level is < 200 kg.

® Position indicator for the 1/2 width deflector, green = active,
red = off and orange = intermediate position

When the deflector position indicator is orange, the
hatches must be closed.

® Operating indicator for the SPEED CONTROL function, red =
off, green = active.

ﬁ
c

® Przy pierwszym zastosowaniu oprogramowania, przycisk
nie jest widoczny.
@y

W tym przypadku uktad dokonuje ciggfej regulacji wydatku
klap, aby zachowac zaprogramowanq dawke na hektar.
Uzytkownik musi zatwierdzic te funkcje poprzez wyswietlenie
piktogramu @.

Kierowca nie wptywa na system ciqgtej kontroli wydatku.
Musi tylko zaprogramowac wymaganq dawke na hektar.

Elektronika bedzie sterowac w sposéb ciqggly dopasowaniem
potozenia zsypoéw dla zachowania dawki na hektar:

Dla zastosowari szczegdlnych, na przyktad z przyczepq
zasilajgcq lub jesli kierowca nie zamierza ciqgle korygowac
wydatek.

- Zmenu ,Ustawienia zaawansowane” nalezy wybrac

kalibracjawagi ¥ e

Najpierw wybrac przycisk B a fustawicgona .
-

Nastepnie z menu «<HOME» wigczy¢ (&)W lub wylqczy¢ B
ciqgtq kontrole wydatku.
A | Wprzypadku przyczepy zasilajqcej nalezy:
- Wtqczy¢ R| podczas transportu na drodze lub
przy ponownym zatadunku.
- Nie stosowac f::-) b podczas zasilania z
przyczepy zasilajqgcej podczas jazdy.
Ciggta kontrola przechodzi do a kiedy poziom w

zbiorniku jest < 200 kg.

® Wskaznik pozycji do ostony do rozsiewu na 1/2 szerokosci,
zielony = aktywny, czerwony = zatrzymany, pomarariczowy
= pozycja posrednia

Kiedy wskaznik pozycji ostony jest pomarariczowy, to
A zasuwy zsypow powinny by¢ bezwzglednie
zamkniete.

® Wskaznik dziatania funkcji SPEED CONTROL, czerowny =

zatrzymany, zielony = aktywny. m

® lNpu nepsom ucnob308aHUU NPOZPAMMbI KHONKA
Hesuouma

@b

B3mom ciiydde cucmema Henpepbi8HO pe2ysiupyem pacxoo
3AC/IOHOK, YMO6bl 0becneyums 3anpozpammupoB8aHHyio
003y Ha 2ekmap. lMonb3osamesnb 0o/KeH NOOMeepOUMb
amy yHKYuto, omobpaxeHuem nukmozpammsi L.

Sma cucmema HenpepbigHO20 KOHMPOJIS pAcxodd He
npedycmampueaem HUKAKux 0elicmeuti o CMopoHbl
onepamopa.

OH 0oJmKeH 1UWb 3anNpo2pammupo8ams xesademyto 003y Ha
2ekmap.

SnekmpoHUKA Henpepbi8HO peysiupyem NoIoXeHuUe
3Aac/I0HOK, YmMobbl 0becnedume 3a0aHHYH0 003y HA 2eKmap.

B 0cobbix cr1yuasix, Hanpumep, npu Ucnosb308aHUU
monsiueo3anpasujuKa, uau ecsiu onepamop He xeadem
NOCMOSHHO pezysiuposame pacxoo.

Heobxodumo & MeHIo «PacwiupeHHbie HacmpoUku» u
«Kanubposku e3eewusaHus»§

i

CcHayana ebibpams KHoNKy B a upasmecmume ee Ha _. .

3amewm 8 MeHI0 «[71a8HbIl 3KpaH» ciedyem akmusuposame
(%) unu omktoyuMe @ HenpepbleHbI KOHMPO6

pacxooa.

[Ipu UCNoIL30BAHUU MONAUBO3ANPABUAUKA
A Heo6x0d0uMo:

- AkKmusuposams @ 80 epems

MmpaHcnopmuposku no dopoze usu do3anpasku.
- He ucnons3ogame () 6o epems do3zanpasku

0mM MoNIuB03anpPasuUKa 8 08UXeHUU.
HenpepoigHbili koHMpPosib nepekntouaemcs Ha A

Ko20a yposeHb 8 6yHKkepe docmuzaem < 200 Ke.

® MiHoukamop nosnoxerus degrekmopa Ha 1/2 WuUpuHsl,
3e/1eHbill = AKMUBEH, KPACHbIU = 8bIK/TI0YEH U OPAHXeBbIl
= NpOMeXymoYHOe NOJIoXKeHUE

Koz20a uHOukamop nosnoxeHus degpiekmopa 20pum
OPAHXeBbIM, JTIOKU 00JIXKHbI 6bIMb 0693aMesTbHO
3aKpbImol.

® WiHoukamop pabomei hyHkyuu SPEED CONTROL
(KOHTPO/1b CKOPOCTW), KpacHell = 8biK/1H0YEH, 3e/1eHbll
= aKmueeH.
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JOB SETTINGS »

b) Menu n

© Selection key for the working width to calculate all the
console information and to adjust the working width with
an ECONOV machine.

@ Key to access the FERTITEST import.

© Fertilizer selection key, saving and recording of the “T
factor” specific to each fertilizer.
26 memories from Ato Z

O Using a smartphone equipped with a SCAN application, it
allows the access to FERTITEST.

© Key to perform the TARE or the weight indicator reset.

O Makes it possible to position the electric actuators of the
machine in a position that facilitates washing.
The shutters will open to the maximum position.

@ DPA regulation selection key, activated = R ON, or
deactivated = R OFF.

The DPA regulation (rate proportional to the forward
movement speed) enables the position of the electric rate
control cylinders to be modified when the forward movement
speed changes.

The aim is to keep the dose / ha programmed.

When you use the R OFF position you must work with a
constant forward movement speed.

© ECONOV function or STOP&GO function selection key.

For example, the STOP&GO function must be used for work
on a width < 18m.

ﬁ
C

JOB SETTINGS 14

b) Menu n

© Klawisz do wybierania szerokosci roboczej dla obliczenia
wszystkich informacji konsoli i regulacji szerokosci
roboczej z maszynqg ECONOV.

 Przycisk do uzyskania dostepu do importowania danych z
ustugi FERTITEST.

© Klawisz do wybierania nawozu, zapisywania w pamieci,
i zapisania ,Wspétczynnika T” wtasciwego dla kazdego
nawozu. 26 pamieciod A do Z.

O Umotzliwia dostep do FERTITEST ze smartfonu z aplikacjq
SCAN.

O Klawisz do wykonania TAROWANIA lub zerowania wagi.

O Pozwala ustawic sitowniki elektryczne maszyny w
potozeniu utatwiajgcym mycie.
Zsypy otworzq sie w potozeniu maksymalnym.
@ Przycisk wyboru regulacji DPA, aktywny = R ON, lub
nieaktywny = R OFF.
Regulacja DPA (= wydatek proporcjonalny do predkosci
jazdy) umozliwia wraz ze zmianq predkosci jazdy zmieni¢
pozycje sitownikow elektrycznych kontrolujqcych wydatek.
Celem jest zachowanie zaprogramowanej dawki / ha.

Jesli bedzie ustawiona pozycja R OFF, to nalezy pracowac na
stafej predkosci jazdy.

© Przycisk wyboru funkcji ECONOV lub funkcji STOP&GO.

Przyktadowo, funkcja STOP&GO musi by¢ uzyta do pracy na
szerokos¢ < 18 m.

M
C

b) Mento JOB SETTINGS ¥

@ Krnonka evibopa paboydell wWupuHbl 08 pacdema ecex
O0aHHbIX NO KOHCOJIU U pe2y/iuposKu paboyeli wupuHel 0715
mawuHel ECONOV.

© Knonka 055 docmyna kK umnopmy npoepammesl FERTITEST.

© Knonka evibopa ydobpeHul, coxpdHeHue 6 namsmu
u 3anuce nokaszamens «KosgppuyueHm T» (Facteur T)
Kax0020 ydobpeHus. 26 6rokos namamu om A 0o Z.

O flocmyn Kk FERTITEST co cmapmeoHa, Ha Komopom
ycmanosneHo npusnoxeHue SCAN.

© Knonka dns B3BELLIVIBAHWA TAPbI unu o6HyneHus
6e3meHa.

O lossonsem nepesecmu snekmpuyeckKue Npugodsl
MawUuHbl 8 NOJIOXKeHUe, 0b/ie2uarouiee Mbimee.
3ac/IOHKU OMKPbIBAIOMCA MAKCUMATbHO WUPOKO.

@ KHonka ebibopa pezynuposku DPA, exksioyeHa = R ON unu
soikto4deHa = R OFF.

Pezynuposka DPA (pacxo0 nponopyuoHasneH ckopocmu
nepemeuweHus) No38os1em npu UsMeHeHuU CKopocmu
nepemeuweHUs MeHAMb NOJI0XeHuUe YuauHOpo8 ¢
371eKMpuUYecKUM NpUBOOOM KOHMPOJIA Pacxood.

Llenb cocmoum 8 coxpaHeHuUU 3anpo2pammupo8aHHol
0o3bl/2a.

Mpu ucnone3zosarHuu nonoxeHus R OFF Heo6xooumo
pabomame ¢ NOCMOAHHOU CKOPOCMbIO NepeMeljeHUs.

© KHonka seibopa ¢pyHkyuu ECONOV unu ¢pyHkyus STOP&
GO.

Hanpumep, ¢pyHkyus STOP&GO domxHa ucnosib3o8amsecs
0149 pabomel Ha WupuHe < 00 18 m.
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c) Menu .
n INFORMATION u
- it

@ Number of tonnes spread (theoretical).
© Area spread in hectares (actual).

© Indicator of the number of metres remaining to be spread
with the quantity present in the hopper.

O Indicator of the number of hectares remaining to be spread
with the quantity present in the hopper.

O Reset key for the hectare and tonnage counters.

O Selection key for partial (plot) or total (site) spreading data.

ﬁ
C

c) Menu n INFORMATION u
Ly

© Liczba rozsianych ton (teoretyczna).
© Powierzchnia rozsiania w hektarach (rzeczywista).

© Wskaznik ilosci mozliwych pozostatych metréw do rozsiewu
ziloscig produktu znajdujqgcego sie w zbiorniku.

O Wskaznik ilosci mozliwych pozostatych hektaréw do
rozsiewu z iloscig produktu znajdujqcego sie w zbiorniku.

O Klawisz do zerowania licznikéw hektaréw i tonazu.

O Klawisz wybierania informacji czesciowej dla parceli, lub
catkowitej dla pola rozsiewu.

M

C) Mettio
Ly

© Kosuuecmeso moHH 8HeceHHbIx ydobpeHuli
(meopemudyeckoe).

© [Tnowads eHeceHHbIx yOo6peHul 8 2eKMAapax (peanbHas).

© VHOuKamop Kos1u4ecmea ocmaswuxcs Mempos
0714 8HeceHuUA yOobpeHUl ¢ y4emom Kosiu4decmad,
HaxooAwe20cA 8 6yHKepe.

@ VHOUKamop Kosu4ecmea 0CMaswuxcs 2eKmapos
0717 8HeceHUA yoobpeHul ¢ y4emom Kosiu4decmad,
HaxooAwe20cA 8 byHKepe.

© KHonka 06HyseHus cyemyuKoe 2eKmapoe U 8eca 8
MOHHAX.

O Kronka 8bibopa yacmuyHoU (OesIaHKa) usiu NOIHOU
(y4acmok) uHgpopmayuu o 8HeceHuUU.
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d) Menu

The «advanced settings» menu is used to perform the
adjustments related to the manufacture of the machine.

Some adjustments can be accessed with a code; these are
reserved for the user, or for technicians who are authorized to
carry out work on the machine or factory technicians.

© Weighing sensor calibration.

© Access to information related to sensors.
© Diagnostics.

O Technician.

O Active alarm.

O Stationary forward speed simulation.

@ Button accessible only with a code reserved for Technicians.

© Button accessible only with a code reserved for Technicians.

© Access key to manage the priorities when you are using
several consoles.

ﬁ

d) Menu

Menu ,Advanced Settings” jest stosowane przy regulacjach
zwiqzanych z produkcjg maszyny.

Niektore regulacje sq dostepne wraz z kodem, sq zastrzezone
bgdz dla uzytkownika, bqdz dla technikéw uprawnionych do
interweniowania lub technikéw zaktadu produkcyjnego.

@ Wzorcowanie czujnika wazenia

@ Dostep do informacji zwigzanych z czujnikami

© Diagnostyka

O Technik

© Alarm wiqczony.

O Symulowanie predkosci jazdy na statym stanowisku.

@ Przycisk dostepny wytqcznie z kodem zastrzezonym dla
technikow.

O Przycisk dostepny wyltqcznie wraz z kodem zastrzezonym
dla tech.

© Przycisk dostepu do zarzqdzania priorytetami wystqpieri w
przypadku uzywania kilku konsoli.

M

d) MeH’o

MeHio «Advanced Settings» ([TpodguHymsle Hacmpouku)
ucnonb3yemcs 0718 HACMPOeK, C8A3AHHbIX C NPOU3BOOCMBOM
MAUWUHbI.

Jocmyn Kk HekomopbiM HACMPOUKAM 3aKOOUPOBAH. IMO
U60  HAacmpoUku nosvs3ogamesns, nub60 HACMpOUKU
cneyuanucmos,  KOMopwuIM — pdspewaemca  8HOCUMb
U3MeHeHUs U/lu Komopele A87A1mcs npedcmagumensmu
3aeo00a.

© Kanubposka damyuka 838ewusaHus

@ [locmyn K uHghopmayuu, ces3aHHoU ¢ 0amyukamu
O [luazHocmuka

O Cneyuanucm

© AkmusHbIl agapuliHbil cuzHan

O Cmamuyeckoe modenuposaHue ckopocmu 08UXeHUS

@ KHonka ¢ 3axk00uposaHHbIM docmynom (Kod ons
cneyuaaucmos)

© KHonka ¢ 3ako0upoeaHHbIM docmynom (Kod 0ns
cheuyuasaucmos)

© Koy docmyna 0715 ynpasJsieHus npuopumemamu
8 HACMOAMeJIbHbIX 3aNPOCAxX NPU UCNOIb308AHUU
HeCKOJIbKUX MepMUHasos.
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m FORWARD SPEED CALIBRATION

The forward speed is selected automatically by the Ssoftware,
which will primarily use the ISOBUS standard speed.

No calibration is performed from the software.

On the HOME Menu you can see an icon which will give you
information on the origin of the speed information

eg.

= origin: GPS antenna

Forward speed simulation
The speed simulation may be used:
When there is a problem with the forward speed

To simulate a shutter opening when washing the hopper for
example.

To empty the fertilizer from the spreader when stationary.

To use the machine without the DPA (Spreading rate
proportional to forward speed) function.

The simulation may be done from the «Advanced Settings»
menu.

—
Select| &%

The défault value which appears corresponds to the last
simulation performed.

Determine the required value for the speed with the numeric
keypad.

Validate with the «  key to start the simulation.

Tostop the simulation, you musteithermove themachine, orgo

over the procedure again and then on page
select A CAL SPEED
"

ﬁ

m KALIBROWANIE PREDKOSCI JAZDY

Predkos¢ jazdy wybierana jest automatycznie przez opro-
gramowanie, ktdre bedzie stosowato priorytetowo predkosc¢
znormalizowanq ISOBUS.

Zadne wzorcowanie nie moze by¢ wykonywane z poziomu
oprogramowania.

Za pomocq Menu HOME mozna wyswietlac piktogram, ktory
poinformuje o pochodzeniu informacji o predkosci.

Przyktad:

= pochodzenie antena GPS

Symulowanie predkosc jazdy
Symulowanie predkosci jazdy moze by¢ stosowane:
- Kiedy wystepuje problem zwiqzany z predkosciq jazdy
- Dla symulowania otwarcia zsypu, na przyktad przy myciu
zbiornika.

-Dla oproéznienia rozdzielacza z nawozu na stanowisku
statym.

-Do stosowania maszyny bez funkcji DPA (Wydatek
Proporcjonalny do predkosci Jazdy).
Symulacja jest mozliwa przy uzyciu menu ,Advanced Settings”.
——
- Wybierac | o
—Pojawiajq&a sie wartos¢ domysina odpowiada ostatnio
dokonanej symulacji.

Okreslic wartos¢ wymaganq dla predkosci, za pomocq
klawiatury numerycznej.

Zatwierdzi¢ klawiszem ¥ po czym symulacja wystartuje.

-Aby zatrzymac symulacje, nalezy bqgdz przemiesci¢
maszyne, bgdz ponowi¢ procedure, a nastepnie na stronie
wybierac
CAL SPEED

M

m KAnusPOBKA CKOPOCTY NEPEMELLEHUA

Ckopocms  0suxeHUA dsmomamuyecku onpedesngemcs
npozpammoti, npu 3mMOM Nhpozpamma 8 nepeyio o4yepedb
npumeHsem cmaHoapmHyto ckopocmo ISOBUS.

I'IpoepaMMG He 8bIN0JIHAeM HUKAKuX KGHU6POBOK.

B wmeHrww HOME (lnasHoe MeHI0) MOXHO 8bI38aMb
nukmoepammy, cooepxawyro ceedeHus 06 UCMOYHUKe
UHGopmMayuu o ckopocmu.

Hanpumep:

= UCMOYHUK - aHmeHHa GPS

MoodenupoeaHue ckopocmu 08ukeHus

MoodenuposaHue ckopocmu 08UXeHUs Moxem 6Gbimb
UCNosIb30BAHO:

- Mpu Hanuyuu npobsieMbl CO CKOPOCMbIO OBUXKEHUS.

- [na modenuposaHus omkpelimus 3dcC/IOHKU, HAnpumep,
npu msimee byHkepa

- [ina yoaneHusa yoobpeHus u3 003amopad 80 8peMsa CMOAHKU

- [na ucnonv3osaHus mawuHsl 6e3 ¢yHkyuu DPA
(0o3uposaHue, NPONOPYUOHAIbHOE CKOPOCMU OBUXEHUS).

MoodenuposaHue 803MOXHO U3 MeHto «Advanced Settings»
(I'Ipoaew-:ymbég Hacmpouku).

- Boibepume| %

- lMoAsusweecsa 3Ha4yeHue N0 yMOYaHuo coomeemcmeayem
nocneoHemy 8bINOSIHEHHOMY MOOeIUPOBAHUI0

- C nomouwbio yugposoli knaguamypel 8gedume xesnaemoe
3HA4YeHue ckopocmu

- [lodmeepoume c nomowjbto KHonku  «  ModenuposaHue
Ha4yHemcs.

- [na ocmaHosku ModenuposaHus Heobxo0umMo su6o
nepemecmums  MAwuHy, AU60 3AHOBO  3AanycmMumb

npoued U 3amem Ha cmpdHuye
35/6pan{€y I P CAL SPEED
=
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REGLAGE DE LA LARGEUR

Largeur: 24.00 m
Péales: EV1iC-28
Reglage de goulotte: 135
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BPROGRAMMING THE WORKING WIDTH OR ADJUSTING THE WIDTH
witH THE ECONOV MACHINE

© Match the width programmed in the ISOBUS console with the
spreading width used when working.

First check the compatibility between the required width and
the possibilities offered by the machine (machine type, blades
installed on the discs) and also the fertilizer or the product to
be spread.

You may also consult the FERTITEST database over the
Internet.

a) For a WPB or WPB Stop & Go machine

JTA 00 =
from the touch screen or from a

- Select
navigation key.

A numeric keypad appears; from there you may program the
actual value used in the plot.

Validate with the ENTER key.
For point © :

Select Y8 5% fom the touch screen or from a
navigation key

A new window appears; from there select the set of vanes
corresponding to your machine.

Validate with the ENTER key.

ﬁ

EPROGRAMOWAN:E SZEROKOSCI LUB REGULACIA SZEROKOSCI z

mAszyna ECONOV

© Uzgodnic szerokos¢ zaprogramowang w konsoli ISOBUS z
szerokosciq rozsiewu uzywangq roboczo.

Sprawdzi¢ najpierw odpowiednios¢ miedzy wymagang
szerokosciq a moZzliwosciami oferowanymi przez maszyne
(typ maszyny, topaty zamontowane na tarczach), a takze
rozsiewany nawoz lub produkt.

Moggq Paristwo réwniuez skonsultowac baze danych w
ustudze FERTITEST w Internecie.

a) W przypadku maszyny WPB lub WPB Stop & Go

- Wybiera¢ I8 .WE = 70pomocqekranu dotykowego

lub klawisza nawigacdji.

- Pojawia sie klawiatura numeryczna, i od tej chwili mozliwe
jest programowanie wartosci rzeczywiscie stosowanej na
pareceli.

- Zatwierdzi¢ za pomocq klawisza ENTREE.

Dla punktu ® :
Wybiera¢ 1858 74 pomocq ekranu dotykowego
lub klawisza nawigacji

Otwiera sie nowe okno: wybrac zestaw topat odpowiadajqcy
danej maszynie.

- Zatwierdzi¢ za pomocq klawisza ENTREE.

M

B TTPOrPAMMUPOBAHME LINPYUHBI UAN PErynPOBKA WNPUHBI ANA
MALwnHbl ECONOV

© O6ecnedeme ~ coomeemcmaue  wupuHel  3axeamd,
3anpozpammuposaHHol 8 KoHconu ISOBUS, u paboueli
WIUpUHbI BHECEHUA, hakmuyecKu ucnoss3yemoli 8 pabome.

lpedsapumenvHO nposepbme coomeemcmaue xesaemou
WUPUHLI U BO3MOXHOCMEU MAawuHel (Mmun MAwuHsl,
yCMaHosieHHble Ha OUCKAx 1ondcmu), a makxe yoobpeHus
unu pasbpaceieaemMmozo eewjecmad.

Takxe 6a3y 0aHHbix FERTITEST MoXHO npocMompeme Ha
geb-catime.

a) Ana mawuHsl WPB unu WPB Stop & Go

- Boibepume TA N @

HA CEHCOPHOM 3KpaHe unu ¢
NOMOWbI0 KHONKU Hagu2ayuu.

- Mossumcs yugposas knasuamypd, ¢ NOMoujbio Komopol
MOXHO 3aNPO2PaMMUpPO8amMe GAaKmuyecku Uucnosbyemoe
Ha yuacmke 3HavyeHue.

- [ModOmeepoume ¢ nomoujbto KHonku BBOA.
[na nyHkma ©:

LE=28
Bbl6epume HA CEeHCOPpHOM 3KpaHe u/iu C
NOMOWbIO KHONKU Hasuzayuu.

lMossumcs Ho8oe OKHO: 30ecb 8blbepume Habop ronacmed,
coomeemcmayrowut gawet MawuHe.

- [Mlodmeepoume c nomouwbto KHonku BBOJ.
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b) For an ECONOV machine

For point @ = same as previous page.

Note:

The spout mark is given by the instruction manual or the

For point © : website fertitest.sulky-burel.com.

In the plot, only the use of the tray kit with the crosspieces
may correctly confirm the quality of the spreading with the
weather conditions (wind etc.)

Select Y8 %% fom the touch screen or from a

navigation key
You must make sure there is a logical compatibility between

A new window appears; from there select the set of vanes
corresponding to your machine.

Validate with the ENTER key.
For point © :

Select 35 from the touch screen or from a navigation
key.

A numeric keypad appears; from there program the spout
mark to use with your fertilizer for the programmed width.

Validate with the ENTER key.

the width programmed and the set of vanes selected and
also the set of vanes installed on the machine on the day you
carry out the spreading.

Example:

For a 28 m width, do NOT use the machine with 32-44 blades,
as borders will be impossible to perform correctly.

Never use the machine when the required width exceeds the
maximum capacity of the blades.

ﬁ
B

b) W przypadku maszyny ECONOV Wskazéwka:

Dla punktu @ = jak na stronie poprzedniej.

Dla punktu © :
Wybierac¢ FE 2% 7a pomocq ekranu dotykowego
lub klawisza nawigacji

Otwiera sie nowe okno: wybrac zestaw fopat odpowiadajqcy
danej maszynie.

- Zatwierdzi¢ za pomocq klawisza ENTREE.
Dla punktu © :

Wybierac za pomocq ekranu dotykowego lub

klawisza nawigadji

Pojawia sie klawiatura cyfrowa: zaprogramowacé znak
ustawczy rynny stosowanej z danym nawozem dla
zaprogramowanej szerokosci.

Znak ustawczy dla rynny podany jest w instrukcji obstugi lub
na stronie internetowej fertitest.sulky-burel.com.

Na parceli, tylko zastosowanie zestawu naczyri pomiarowych
z kratkami przeciw wyrzutowymi moze potwierdzi¢
konkretnie jakos¢ rozsiewu przy istniejgcych warunkach
(wiatr ...)

Nalezy upewni¢ sie o zgodnosci logicznej miedzy
zaprogramowanq szerokosciq i zestawem topat wybranych
i réwniez o zestawie fopat zainstalowanych na maszynie w
dniu rozsiewu.

Przyktad:

Dla szerokosci 28 m, nie stosowac maszyny z topatami 32-44,
poniewaz nie bedzie mozliwe wtasciwe obrobienie granic.

Nigdy nie stosowac maszyny, kiedy wymagana szerokos¢
jest wieksza od maksymalnej wydajnosci fopat.

- Zatwierdzi¢ za pomocq klawisza ENTREE. m

b) Ana mawurer ECONOV [pumeyaHue:

Ans nynkma @ = cm. npedbidywyto CmpaHuuy.
Jns nyHkma ©:

Bbibepume L858 g cencopHom sKpake unu ¢
NOMOWbI0 KHONKU Haguzayuu.

lMosasumcsa Hogoe 0kHO: 30eckb 8bibepume Habop sionacmed,
coomeemcmayrowul saweli MawuHe.

- [Todmeepoume ¢ nomouwbto kKHonku BBOJ.

[Ansa nyHkma ©:

Boibepume % na cercopHom skpane unu ¢

NoMoOWblo KHONKU Hasuzayuu.

Mossumcsa yugpposas knasuamypa: 30eco
3anpozpammupyliime MemKy KaHaeKu 0/18 UCNO/1b308AHUA
¢ sawium yoobpeHuem 0718 3anpo2pammuposaHHol
WUPUHbI.

- lModmeepdoume ¢ nomowibto kKHonku BBOJ.

Memka xenoba onpedesneHa 8 pykogoocmee usu Ha caime
fertitest.sulky-burel.com.

Ha yuacmke mosibKo ucnosib308aHue KoMniekma JIOmKo8
€ nonepeyuHAaMu Moxem moyHoO N0OMeepAUMb Ka4ecmeo
8HECEeHUS 8 KOHKPemHbIX N0200HbIX YC/08UsAX (emep u
m.o.)

Heobxodumo y6edumecs 8 Ji02udeckoM coomeemcmeuu
3aNpPo2PAMMUPOBAHHOU  WUPUHLI U BbIGPAHHO20
KoMnsiekma Jlonamok, d Mmakxe YCMAaHOB/IeHHO20 Ha
MawuHe KOMNJieKkma JsionamokK HA MOMeHMm 8HeceHus
y0dobpeHudl.

[Ipumep:

Jna wupuHel 28 Mempo8 Heslb3A UCno16308aMb MAWUHY
C siondmkamu  32-44, nNOCKOJIbKy OHU He hno380/Am
KayecmaeHHO o6pabomame Kpas y4acmka.

3anpewaemcs ucnosib308AMb MAWUHY 8 Cjydyade, ecsu
mpebyemas  WUpuHa  npeselwiaem  MAKCUMAsbHYKO
Npou3800UMeIbHOCMb JIONAMOK.
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ESELECTING THE FERTILIZER (WPB, WPB Stor&Go anpo WPB
ECONOV)

.
From the enu andthe| (& |iconyou
B E

may access page n FERTILISER CHOICE u i

On this page you will find several types of information:

O After selecting the first line, a letter or a fertilizer can be
chosen from the list of 26 memories (A-Z).

© After selection of line 2, an alphanumeric key pad appeatrs.

You may enter the name of the fertilizer to be saved to the
selected memory (A-Z).

After validation the new name is saved.

©The T Factor is a coefficient allowing to transform the
flowability of the fertilizer.

Its value generally varies between 0.5 for the low rates to 1.2
for the highest values.

There are several options for updating the T factor.

Either fully automatically: there is nothing to be done; the
system manages the evolution of the «T» factor automatically
if necessary.

Or manually from the «Fertilizer Choice» page.
After selection of «T» a numeric key pad appears, whereby you
can enter the new value. You may find out the value of the T
factor from FERTITEST.

Or from the «Advanced Setting» menu and «
weighing  device  calibration»  (calibration  pesée)
after having positioned the B~ a buttonto .

o

The possibility to continuously control the calibration of the T

factor is activated from the <HOME» menu .
@8

This option is to be used for special uses such as with a tanker,
as the driver may decide to stop the automatic correction
from the <HOME» menu.

@ Icon to access a stationary calibration test; to use it, consult
pointBCalibration test.

ﬁ

E WyB6r nawozu (WPB, WPB Stop & Go1 WPB ECONOV )

Na tej stronie mamy kilka informacji:

© Po wybieraniu pierwszego wiersza, mozna wybrac litere lub
nawoz z listy 26 pamieci (A-Z).

@ Po wybieraniu wiersza 2, pojawia sie klawiatura
numeryczna.

Mozna wpisa¢ Nazwe nawozu do zapamietania w wybranej
pamieci (A-Z).

Po zatwierdzeniu, nowy zostaje zapisany w pamieci.
© Wspétczynnik T jest wspotczynnikiem pozwalajgcym
okreslenie sypkosci nawozu.

Jego wartos¢ zmienia sie na ogét miedzy 0,5 dla najstabszych
do 1,2 dla wartosci najwiekszych.

Istnieje kilka rozwigzan do aktualizacji wspotczynnika T:

-Bgdz w sposéb w petni automatyczny, wowczas system
kieruje automatycznie zmianq wspétczynnika ,T” w razie
koniecznosci.

-Bgd?  recznie  ze  strony  ,Fertiliser ~ Choice”
Po dokonaniu wybierania ,T” pojawia sie klawiatura
numeryczna, wéwczas moZliwe jest wprowadzenie nowej
wartosci. Z FERTITEST moZliwe jest uzyskanie wartosci
wspétczynnika T.

-BgdZz z menu ,Advanced Setting” i ,wzorcowanie wazenia”
po ustawieniu przycisku B~ a na _ .
o
Aktywuje sie mozliwos¢ sterowania z menu ,HOME”
wzorcowaniem wspdtczynnika T w sposdb ciggly @8
=

Torozwiqzaniejestdo uzyciawszczegdlnych zastosowaniach

jak z przyczepq zasilajgcq, poniewaz kierowca moze
zdecydowac o zatrzymaniu automatycznego korygowania
zmenu ,HOME".

@ Piktogram dla dostepu do Préby wydatku na stanowisku
statym, w sprawie jego stosowania zapoznac sie z punktem ]

Proba krecona rozsiewania. m

EBbIBOP ygospenua (WPB, WPB Stor & Go u WPB
ECONOV)

)

nukmozpammel | & | MOXHO nepelimu Ha cmpaHuyy

n FERTILISER CHOICE u g
Sma cmpaHuya codepXum HecKo1bKO MuUNoe cée0eHu:

© Buibop nepsoli cmpoku no3sosnsem ebibpame 6ykgy unu
y0obpeHue u3 26 61okos namamu ( A-Z).

@ [lpu esibope 2
Knasuamypa.

CMpoKu  nosiensemca  yugposas

OHa noseondem 88ecmu HAumMeHo8aHue yOobpeHus,
Komopoe HeobX00UMO COXPaHUMb 8 8bIOPAHHOM 6J10Ke
namamu (A-Z).

lMocne nodmeepxoOeHus HOBoe HAuMeHO8aHue 6ydem
8HECEHO 8 NAMAME.

©Kosppuyuenm T - 5mo KoshpuyueHm, nosgonaowull
UHMepnpemupo8ame mekyyecmes yoobpeHus.

OH 006bIYHO 8apbupyemca om 0,5 0na camelX HU3KUX
3HayveHul 00 1,2 0719 CaMbiX 8bICOKUX.

Cywecmesyem HeCcKoJIbKO cnocobos 0bHOB/1eHUS

kKo3¢puyueHma T:

- MMonHocMeto asmomamuyecku. B 3mom ciyyae He HyXHO
Hu4e2o Oeslame, cucmema asmomamuydecku ynpassisem
usmeHeHuem KodgpuyueHma «T», ecnu 8 3mom ecme
Heobxooumocm.

-BpyuHytoHacmpaHuuye«FertiliserChoice» (BbibopydobpeHus).
Mocne svibopa «T» nodsumca yugposaa Kaasuamypa,
nomouwblo KOmMopouU MOXHO 88ecmu HoBoe 3Ha4yeHue. B
FERTITEST MOXHO ymo4YHUM®b 3Ha4YeHue KosgguyueHma T.

- U3 mento «Advanced Setting» (lMpodsuHymeie HacmpoUiku)
et «calibration pesée» (kanubpoeka eecos), ycmaHo8uU8
KHONKy B~ a 8 NOJIOXKeHuUe .

-]

B0o3MOXHOCMb NOCMOAHHO20 ynpasnieHua Kanubposkou
koagpgpuyueHma T omkpeisaemca u3 MmeHro «HOME»

TnasHoe meHio, .
‘ ) @y

Smo peweHue npumeHAemcs 8 0cCObbIX C/y4asx,
Hanpumep Npu UCNOJL308AHUU MONJIUBO3ANPABWUKG,
Koe0a onepamop Moxem pewums  OCMAHOBUMb
asmomMamuyecKkyto  pe2ysiuposKy U3 «HOME>»
(MnasHoe meHio).

O Mukmoepamma docmyna k Cmamuyeckomy
mecmu&oeaHum pacxo0a, no ee UcNo/1b308AHUIO CM.
nyHkm [ Test de calibration (Tecm kanu6posku).

MeH
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Note:

To make full use of the machine’s capacity, you may save
your different products or fertilizer in the 26 memories
(A..2).

Before each spreading session, choose the corresponding
fertilizer or the one that is closest from a physical point of
view (grain size, density etc.).

The factory default for the T factors is 1.
After a few seconds of use, the T factor will automatically
update itself if necessary.

—> This requires no intervention from the driver.
—> It may also be updated

- After a dynamic calibration test when this function is
enabled.

- When performing the FERTITEST import.

- Manually if the driver knows the exact value.

The console retains the most recently calculated T Factor in
the memory.

With FERTITEST, you may find a value close to the T Factor
related to your fertilizer.

ﬁ

Wskazéwka:

Dla petnego wykorzystania osiqgéw maszyny, mozliwe
jest zapisanie w pamieci waszych réznych produktéw
nawozowych w 26 pamieciach (A...Z).

Przed kazdym rozsiewem, wybra¢ odpowiadajqcy nawéz
lub taki, ktdry jest najblizszy z punktu widzenia fizycznego
(uziarnienie, gestosg, ...)

Fabryczne wspétczynniki domysine T sq réwne 1.
Po kilku sekundach stosowania, wspdtczynnik T zostanie
zaktualizowany automatycznie, w razie koniecznosci.

—> Wszystko to bez zadnej interwencji kierowcy.
—> Moze réwniez zostac zaktualizowany.

- Po prébie wzorcowania dynamicznego kiedy ta funkcja
zostanie wigczona.

- Podczas importu FERTITEST.

- Recznie jesli kierowca zna doktadnqg wartos¢.

Konsola przechowuje w pamieci ostatnio obliczony
Wspétczynnik T.

Na podstawie FERTITEST mozZliwe jest poznanie wartosci
bliskiej Wspétczynnikowi T zwigzanemu z waszym
nawozem.

M

[lpumeyaHue:

A1 mo2o, ymobbl NOJIHOCMbIO BOCNO/6308AMbBCS BCEMU
803MOXHOCMAMU MAWUHbI, MOXHO 3dnucame 8awu
pasuyHble munel gewecms usau yoobpeHul 8 26 610Kax
namamu (A...Z).

lMeped 8HeceHuem noobepume coomsemcmayouee
yoobpeHue unu Haubonee cxoxee ¢ HUM NO u3UYeCKUM
napamempanm (2epaHysiomempus, NIOMHOCMb U M.0.).

3asodckoe 3HaqeHue ko3gppuyueHma T no ymondaHuro
cocmasngem 1.

Yepe3s HeCKO/IbKO CeKyHO UCN0/1b308AHUS KO3(GHUYUEHM
T asmomamuuyecku HayHem 06HO8AMbCS, eC/iU 8 3MOM
ecmb He06X00UMOCM®b.

—>3mo npoucxodum 6e3 Kakux-nubo odelicmsul co
CMOopoHbl onepamopad.

—> OH makxe Mmoxem 06HO8UMbCA

- Mocne OuHamuyeckoeo KanubposoyHozo mecma, Koz2od
3ma yHKYUA aKMueupoBaHa.

- Bo spema umnopma FERTITEST.
- BpyuHyto, ecniu onepamopy u3eecmHo moyHoe 3HayeHue.

KoHconb coxpaHsem 8 namsmu nociieOHUl pacdemHoili
KoagppuyuerHm T.

B FERTITEST MOXHO ymo4Hums 651U3KOe 3Ha4yeHue
Koagpepuyuenma T sawe2o yoobpeHus.
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E CALIBRATION TEST

For the calibration test or the correction of the T factor, The automatic option “Transparent”

3 Options When using the software for the first time the () d button is
—> The automatic option “Transparent’”. not visible.
— The automatic option “Dynamic”. Conversely the pictogram @ must be visible.
—> The manual option. In this case, the system continuously adjusts the application

rate of the shutters in order to maintain the programmed
“stationary calibration with the kit” application rate per hectare.

The driver does not intervene on the continuous control
system of the application rate.

He just needs to program the desired application rate per
hectare.

The control unit will continuously manage the adjustment of
the shutter position in order to maintain the application rate
per hectare.

ﬁ

E PROBA KRECONA ROZSIEWANIA

W przypadku proby kreconej lub korygowania wspétczynnika Rozwiqzanie automatyczne ,Transparentne”
T, 3 Rozwiqzania Podczas pierwszego zastosowania oprogramowania przycisk
— Rozwiqzanie automatyczne ,Transparentne”. @@ nie jest widoczny.
—> Rozwiqzanie automatyczne ,Dynamiczne’.
—> Rozwigzanie reczne. Piktogram @ obowiqzkowo musi by¢ widoczny.
wzorcowanie na stanowisku statym za pomocq zestawu” W tym przypadku, system dopasowuje w sposéb ciqgly
wydatek zsypoéw dla zachowania zaprogramowanej dawki
na hektar.

Kierowca nie wptywa na system ciqgtej kontroli wydatku.
Musi tylko zaprogramowac wymaganq dawke na hektar.

Elektronika bedzie sterowac w sposéb ciqgty dopasowaniem
poftozenia zsypow dla zachowania dawki na hektar:

M

[8] Kanusposka pacxona
J15 mecma KanubposKu WU KOppeKmuposKU Asmomamuyeckuli cnoco6 «[Tpo3payHbIli»
gocidé‘fg’g;’e”ma T Bo 8pems nepsozo UCNO/IL30BAHUA NPOPAMMbI KHONKA

He omo6pa)Kaemc,<1.
@y

—> Asmomamuyeckuii cnocob «[Tpo3padHbii».

2 Aemomamuvieckoe pewerue /JuHamuyeckoe». Ommemum, ymo nukmozpamma @ o6a3amesnbHO OOKHA

—> PyuHoli cnocob 6biMb BUOHA.
«CMamuyeckas KanubposKa c KOMNIEKMom» B3mowm criy4ae cucmema HenpepbigHO pe2yiupyem pacxoo
3AC/I0HOK, 4mobbl 0becneyums 3anpPo2PaMMUPOBAHHYIO
003y Ha 2zekmap.

Sma cucmema Henpepei8BHO20 KOHMPOJIA PAcxo0d He
npedycmampuedem HUKakux oelicmeuti CO CMopoHbl
onepamopa.

- OH 0o/mKeH nuWb 3anpoepammuposame xxesiaemyro aosy
Ha eekmap.

JNeKMpPOHUKA ~ HenpepbisHO — peaysiupyem  NoJioxeHue
3dC/I0HOK, YMobbl 0becneqyums 3a0aHHyto 003y Ha 2ekmap.
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The automatic option “Dynamic”

For special uses, with a tanker for example, or if the driver does
not want to continuously correct the application rate.

You must go to the «Advanced settings» menu and weighing

m
calibration |s”a |,

. T . .,
First of all, select the @ buttonandsetitto i .

Next, from the <cHOME» menu, activate ;::} g ou désactiver
@ the continuous rate control.

f With a tanker you must:

- Press M| during road transport or when reloading.

Do not use the () H when refilling or while moving the
tanker.

The continuous control switches to B when the hopper level
is <200 kg.

ﬁ

D

Rozwiqzanie automatyczne ,,Dynamiczne”

Dla zastosowan szczegdlnych, na przyktad z przyczepq
zasilajgcq lub jesli kierowca nie zamierza ciggle korygowac
wydatek.

-Zmenu ,Ustawienia zaawansowane” nalezy wybrac

kalibracja wagi I.—;‘..- .

: ¥
Najpierw wybraé przycisk A iustawi¢gona § .

Nastepnie z menu «HOME» wiqczy¢ C:,J. g lubwytqczy¢ A
ciqgtq kontrole wydatku.

f W przypadku przyczepy zasilajqcej nalezy:

-Wtgczy¢ B podczas transportu na drodze lub przy
ponownym zatadunku.

- Nie stosowac podczas  zasilania  z

przyczepy
®W Zasilajqcej podczas jazdy.

Ciggta kontrola przechodzi do "_| kiedy poziom w zbiorniku

jest <200 kg.

M

D

Asmomamudyeckoe peweHue «JJuHamu4yeckoe»

B 0cobbix cnydasx, Hanpumep, npu  UCNOIb308AHUU
mon/iueo3anpaswuKka, uau eciu onepamop He Xeadem
NOCMOSHHO pe2ynuposams pacxoo.
Heobxo0umo 8 MmeHIo «PacuiupeHHble HaCMpoUKu» U

w

«Kanubpoeku e3sewusaHus» | »”a

—

CHA4and eeibpame KHONKy | ' @ U paamecmums ee Ha 8

3amewm 8 MeHIo «[11agHbIl 3KpaH» ciedyem akmusuposams
(2) § Wiu omkmo4uMb @ HenpepoigHblli KOHMPOsb

pacxooa.

[Ipu UCNoBL30BAHUU MONAUBO3ANPABLYUKA
A Heobx0d0uMo:

- Akmusupoeams B| 80 8pems mparcnopmuposku no
dopoee unu 003anpaskKu.

- He ucnone3osame f::} B 80 8pems 003anpasku om
moniugo3anpaswuKka e
08UXeEHUU.

HenpepblgHbili KoHMposs nepexntoyaemca Ha B kozda
ypoeseHb 8 6yHkepe docmuzaem < 200 Ke.
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Calibration test with «stationary calibration»

To use the fertilizer spreader to spread specific products like
slug pellets or during low dose/ha spreading, or widths < 18 m
and application rate mark < 25 it is recommended to calibrate
the «T Factor» of the product with a stationary test.

Selecttheicons® &~ |andF @ |
a) =
A pifiy

A new page appears; wait a few seconds, so that the electric
actuators can position themselves on mark 35.

With an ECONOV machine, the electric actuators used for
the width will position themselves correctly to help the fitting
of the calibration test kit.

From then on you may install the calibration test kit on
the right-hand side (see User manual of the X machine).

Once the kit is securely fitted, start the PTOw_at 540 rpm and
open the right-hand shutter selecting the “"-‘_ﬂ" and " A

icons.

Caution: opening time = 15 to 20 seconds in order to fill the
bucket up to 3/4. Do not run a test for a time less than 10
seconds.

Close the shutter selecting the ...l icon.

Enter the weight obtained in kg with the numeric keypad and
validate. The console calculates the new «T Factor» specific to
the product or the fertilizer selected.

Select the icon  esc

ﬁ

D

Proba wydatku z ,wzorcowaniem na stanowisku statym”

W przypadku zamiaru wykorzystania rozsiewacza nawozdéw
do produktéw specyficznych, takich jak Srodki przeciw
slimakom Ilub rozsiewu w matej dawce na hektar, lub
szerokosci < 18 m i ustawienia dzwigni na skali wartosci <
25, zalecane jest skalibrowanie “Wspotczynnika T” produktu
podczas stacjonarnej préby kreconej.

- Wybierac piktogramy E ® iFa |
AAE

-

- Pojawia sie nowa strona, odczekac kilka sekund, sitowniki
elektryczne wydatku ustawiq sie na znaku ustawczym 35.

W przypadku maszyny ECONOV sitowniki elektryczne
stosowane dla szerokosci ustawiq sie prawidfowo, aby
utatwi¢ umieszczenie na miejscu zestawu préby kreconej
wydatku.

- Poczqwszy od tej chwili mozliwe jest zainstalowanie
zestawu probnego wydatku po stronie prawej (patrz
Podrecznik uzytkowania maszyny X).

D

TecmupoeaHue pacxoda «cmamu4yeckas Kanubpoeka»

Koeda HyxHO ucnons3osame pacnpedenumers yoobpeHul
0718 8HeceHUA 0cobbIx 8elecms, Hanpumep, cpedcmso om
C/1u3Hel, U NPpU 8HeCeHUU 8euecma 8 Masibix Koiuyecmeaax
Ha eeKmap, unu npu wupuHe < 18 M u ommemke pacxood
Ha < 25 M, pekomeHOyemcs omkanubpogams napamemp
«Mokaszamenev T» gewecmasa, 8bINOHUB NPosepKy 6e3
08UXeHUH.

- Beibepume nukmoepammel F @ |UF@ |
Ak fEsar

- [loAsumcsa Hogas cmMpaHuyd, 4epes HeCKos1bKO CeKyHO
3/1leKmpuyeckue Npugoobl pacxo0d yCmaHo8aMCA Ha
memke 35.

Ha mawurne ECONOV >1ekmpuyeckue npugoosl,
ucnosib3yemeie 0/18 WUPUHbL, BCMAHYmM Mak, Ymobsl
Nno0380/1UMb yCMAHOBUMb KOMNJIEKM MecmuposaHus
pacxooa.

- Tenepb MOXHO ycmaHae/ueame KomnsieKm
mecmupoeaHus pacxoda c npasoli CMopoHsl
(cm. Pykosodcmeo nonb3oeamensa mawuHsi X).

- Kiedy zestaw jest wtasciwie przymocowany, uruchomic
watek przekaznikowy i otworzy¢ zsyp prawy wybierajqc
piktogramy Wﬁ‘ i a

Uwaga, czas trwania otwarcia = 15 do 20 sekund, tak, aby
napetni¢ wiadro w 3/4. Nie dokonywaé préby o czasie trwania
ponizej 10 sekund.

- Zamknqc¢ zsyp wybierajqc piktogram .

- WprowadZzi¢ otrzymany ciezar w kg za pomocq klawiatury
numerycznej i zatwierdzic. Konsola oblicza nowy
,Wspotczynnik T specyficzny dla produktu lub wybranego
nawozu.

Wybierac piktogram | esc

- Kozda komnsiekm OO/IKHbIM 06pA30M 3adUKCUPOBAH,
3anycmume BOM co ckopocmeio 540 06/mMuH u omkpotime
npasyto 3acsioHKy, 8bI6pAa8 NUKMO2PaMMbl Wﬁ‘u g

BHuMaHue:  nNpoOO/IKUMENbHOCMb — OMKpbLIMUA =
15-20 cekyHO, 4Ymo no3gosidem HANONHUMbL  8€0pO
Ha 3/4 3anpewaemcs nposodumb MecmuposaHue
npodosmkumensHocmMeoto meHee 10 cekyHO.

- 3akpolme 3Adc/I0HKY, 8616pA8 NUKMOZPAMMY ... .

- C nomouwjblo yugposoli knaguamypel 8gedume
nosyyeHHeil 8ec 8 k2 U noomeepoume. KoHcosb 8HO8b
paccsumaem «KoaghgpuyueHm T» 8bibpaHHO20 8ewjecmaa
usu yoobpeHus.

) 'anﬂ eo3EPAMA I MERID m

- Beitbepume nukmozpammy | esc
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Note:

For doses < 50 Kg/ha, spreading will be performed without
dynamic correction; the (£)B icon must always remain on
R but only in DPA mode.

test kit on the machine.

While performing a stationary calibration test and
especially when the power take-off is running, it is
essential to make sure that no person or animal is
close to the machine.

With an ECONOV machine, the procedure must
A always be initiated before fitting the calibration

ﬁ
D|

Wskazéwka:

Dla dawek < od 50 kg/ha rozsiew bedzie sie odbywat
bez korekty dynamicznej, piktogram (2)8 musi ciqgle

pozostawac, na @ , ale wytqcznie w trybie DPA.

W przypadku maszyny ECONOV nalezy obowiqz-

A kowo zainicjowa¢ procedure, przed zamocowa-
niem zestawu prébnego wydatku na maszynie.
Podczas wykonywania stacjonarnej préby
kreconej dawki, a zwtaszcza kiedy wat przekazni-
kowy sie obraca, nalezy obowigzkowo upewnic
sie, ze w poblizu maszyny nie ma zadnej osoby lub
zwierzecia.

M
D)

[lpumeyaHue:

[na 0o3 < 50 k2/2a 8HeceHue npouzsooumcs 6e3
duHamudeckol Koppekmuposku, nukmozpamma (=) 8
00/I)KHA 0CMAsamuCA 8 3Ha4eHUU A HO MOJIbKO 8
pexume DPA.

A

Ha mawuHe ECONOV Heobxo0umo 0653amesibHO
3anycmume npoyedypy neped ycmaHosKoU
KOMNJieKma mecmupo8aHus pdcxo0d Ha
MAWUHY.

Bo 8peMms 8bINOIHEHUS CMAMUYECKO20
Kanubposo4yHO20 mecma u 0cobeHHO 80 8pems
spaweHus BOM Heobxooumo y6edumscs 8
0mcymcmaeuu NOCMOPOHHUX UJTU XXUBOMHbIX
86/1U3U MAWIUHBI.
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E WEIGHING Funcrion

The weighing information may be viewed from menu

This makes it possible to know the weight of products or
fertilizer found in the hopper.

The weight is displayed in Kg; for optimum accuracy, it is
recommended to:

-Make sure, before loading, that the weight indicator is
showing Zero; ifthis is not the case, perform the TARE (weight
indicator reset).

- Position the machine with the spreading discs located at 70
¢m from the ground and preferably in horizontal position.

- Regularly check the accuracy of the weight indicator and if
necessary, perform the «weighing device CALIBRATION» with
aknown load.

The tare

A tare (weight indicator reset) must be done regularly, for

The tare is also required after the installation of additional
equipment on the machine (Example a hopper extension etc.)

The tare may also be useful under very wet spreading
conditions, if there is mud on the machine.

To perform the tare you must:

- First check the hopper is empty.

-Gotothe n

®
-Select| ™ |;a message informs you about the situation
and asks you to confirm that the hopper is empty

JOB SETTINGS »

menu.

-Select "2 ; the tare has been done and on the console’s
screen you can see «Weight = 0 Kg»

example after 3 or 4 loadings. ﬂ

[5 Funkcia WAZENIE

Informacja o wazeniu jest widoczna z menu

Pozwala poznac ciezar produktéw lub nawozdw znajdujqcych
sie w zbiorniku.

Ciezar jest wyswietlany w kg, dla optymalnej doktadnosci
zalecane jest:

- Przed zatadunkiem, upewni¢ sie, ze waga wyswietla Zero,
w przeciwnym wypadku, wykona¢ TAROWANIE (zerowanie
wagi).

- Ustawi¢ maszyne z tarczami do rozsiewu usytuowanymi
na wysokosci 70 cm od podtoza i korzystnie w potozeniu
poziomym.

- Regularnie zatwierdza¢ doktadnos¢ wagi i w razie
koniecznosci wykona¢ ,WZORCOWANIE WAGI" z uzyciem
znanego obciqzenia.

Tarowanie

Konieczne jest regularne wykonywanie tarowania (zerowanie
wagi) na przyktad po 3 lub 4 zatadunkach.

E ®yukuyus PESEE (B3BELLUUBAHUE)

MH(I)O,DMGL(UH 0 838elUBAHUU 8bI800UMCS 8 MEHIO

OHa no38osisiem ymoyHUMb 8ec 8ewecmaa uu yoobpeHus 8
6yHkepe.

Bec 8bisooumcsa 8 Ke. [na 0ocmuxeHUSs onNMUMAsabHOU
MoyYyHoCcmu pekomMeHOyemca:

- [leped 3aepy3koli y6eoumecs, Ymo 6e3meH OOHyseH, 8
NpOMUBHOM CJly4ae 8bINOJIHUME MApuposky (06HyseHue
6e3meHa).

- Ycmarosume 20pU30HMAJIbLHO MawuHy c
pas6paceisarowumu  OUCKAMU, — PACNONOXeHHbIMU — HA
paccmosHuu 70 €M om 3eMau U npednoYymumesibHO
20pU30HMAJILHO.

- Pe2ynapHo nposepalime mo4Hocme 6e3meHa u npu

HeobxoOumocmu 8bIinosIHAlUMe ,Kanubpoeky eecos” (La

CALIBRATION de la pesée) 2py3om c uzeecmHeiM 8eCOM.
B3sewusaHue mapesl

Heobxo0umo pe2ynapHO 8bINO/IHAMb 838eWUBAHUE MAPbI

(ob6HyneHue 6esmeHa), Hanpumep, yepe3s 3 unu 4 3azpy3Ku.

Tarowanie jest réwniez konieczne po zainstalowaniu na
maszynie dodatkowego wyposazenia
(Na przyktad nadstawki...)

Tarowanie moze by¢ pozyteczne w bardzo wilgotnych
warunkach rozsiewu, na maszynie znajduje sie btoto.

Aby wykonac tarowanie, nalezy:

- Uprzednio, sprawdzic¢ czy zbiornik jest pusty.

- Przejs¢ do menu n JOB SETTINGS »

- Wybiera¢ B~ | Komunikat informuje o sytuacji i zqda
EX | potwierdzenia, ze zbiornik jest pusty.

- Wybierac Od tej chwili, tarowanie jest wykonywane,
© na ekranie konsoli mozna wyswietli¢

JCiezar=0kg"

B3sewusaHue mapbl makxe Heobxo0UMO Npou3800UMb
nocsie ycmaHo8Ku Ha MawuHy 00NOIHUMEIbHO20
obopydosaHus

(Hanpumep, pacwupumesnbHO20 AUJUKA).

B3sewusaHue mapsl MoxXem 6bImb nosie3Ho, ecau 80
BJ1AKHbIX yCJ108UAX BHECEHUA HA MAWUHY Hasiunaem 2pA3e.

118 8bIn0/IHEHUSA 838eUWUBAHUS MAPbl HEO6X0OUMO:

- CHa4ana y6edumscs, 4mo 6yHKep nycm.

- Bolimu 8 meHto JOB SETTINGS - |

- Bul b u weHu ucaHuem
Buibpame ® | [lossumcsa coobweHue ¢ onucaHue
A

A |cumyayuu u 3anpocom nodmeepxoeHus,
umo byHkep nycm.

- Beibpamo B3sewusaHue mapesl 8bin0OsIHeHO. Ha
78 3KkpaHe KOHCOJU NOABUMCS COO6UWEHUE

«Poids = 0 Kg» (Bec = 0 k2)
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Weighing device calibration

When the reading accuracy of the WEIGHT INDICATOR is no
longer in line with the actual situation, it may be necessary to
perform the «Weighing device calibration».

To perform this operation you must use a known load,
preferably a considerable load, ideally a load close to the
carrying capacity of the machine.

Of course, the value of this load must be known, for example
using a reliable and recently checked weighbridge.

- First, before loading the machine, you must position the
spreading disc at 0.70 m from the ground, adjust the position
of the machine from vertical to horizontal, the top of the
hopper must be parallel to the ground.

- Perform the tare after having positioned the tractor on a flat
and horizontal surface, for example on a concrete area.

- Fill the hopper.

- Once again and if required, position the tractor on a flat and
horizontal surface.

E

Wzorcowanie wazenia

Kiedy doktadnos¢ odczytu WAGI nie zgadza sie z
rzeczywistosciq, ~moze  by¢  konieczne  wykonanie
,Wzorcowania wazenia”.

Aby tego dokonad, nalezy zastosowac znany tadunek, raczej
duzy tadunek, idealny jest fadunek bliski tadownosci maszyny.

Oczywiscie, wartos¢ tego tadunku musi by¢ znana, na
przyktad przez uzycie wagi pomostowej, niezawodnej i
niedawno skontrolowanej.

- Na poczqtku, przed zatadowaniem maszyny, nalezy ustawic
tarcze rozsiewajgce na wysokosci 70 cm od podfoza,
wyregulowac poziome potozenie maszyny, wierzch zbiornika
musi by¢ réwnolegty do podtoza.

- Wykona¢ tarowanie po ustawieniu ciggnika na pfaskiej
i poziomej powierzchni, na przyktad na powierzchni
betonowane;j.

- Napetni¢ zbiornik.

-Na nowo i w razie koniecznosci, ustawic¢ ciggnik na

powierzchni ptaskiej i poziomej m

Kanu6poeka eecos

Koeoa cuumesisaemoiti BE3SMEHOM sec He cosnadaem ¢
hakmuyeckum, Heo6xo00UMO 8bINOJIHUMb
«Kanubpogky secos» («la Calibration de la pesée »).

[In15 3mo20o Hy>XHO UCNO1b308aMb 2PYy3 C U3BECMHbLIM 8ECOM,
Jlyqule 3Ha4umesibHbIM, 8 udeasie - 671U3KUM K nose3Hol
Hazpy3Kke MAwuHbl.

KoHe4Ho xe, 8ec 5mo2o 2py3a 0o/mKeH 6biMb U3BECMEH,
Hanpumep, NOCpedCMaeoM 838eLUUBAHUSA HA HA0EXHbIX U
HedasHO NposepeHHbIX NIampOopMeHHbIX 8eCaX.

- MMeped 3azpy3Kol MawuHel ycmaHogume
pasbpacvisatowjue OUCKU Ha paccmosaHuu 0,7 M om
3em/1u, ompezynupytime 8epmuKasbHOCMb MAWUHbI HA
20pU30HMAIbHOU NOBEPXHOCMU, 8epX byHKepa 00sxKeH
6bIMmb napasnneneH 3eme.

-locne YCMaHoeku mpakmopa Ha nJ1ockyro u
20pU30OHMAJIbHYKO NOBEPXHOCMb, HANpumMep, Ha 6emOHHyIO
nnoumaKy, 8bINOJTHUMeE B838ewuUsaHuUe mapel.

- 3anonHume 6yHkep.

-CHosa u npu Heobxooumocmu ycmaHosume mpakmop Ha
POBHYI0 20pU30OHMAJIbHYIO NOBEPXHOCMb.
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- From the ment
I "
- Select the | “<* | icon.

-PIN Code = 1234

- From the page select IR LLINSIT NI 314

The weight actually read by the weight indicator can be
viewed, for example:

- Select this value.

- With the numeric keypad that has appeared, enter the actual
value of the load currently found in the hopper.

Example: 350@ Kg

- Confirm with the Validate key.

The actual value found in the hopper is now displayed
3500 <1

Example: :

- To exit use the icon.

ﬁ

E

-Zmenu n ADVANCED SETTINGS

- Wybiera¢ piktogram &
-Kod PIN = 1234

-Zwybieranej strony EEENS{:LERS (T $- .

Wyswietla sie ciezar aktualnie odczytywany przez wage,
przyktad:

- Wybierac tq wartosc.

- Wprowadzi¢ za pomocq klawiatury numerycznej, ktéra
sie pojawita, rzeczywistq wartos¢ fadunku aktualnie
znajdujqgcego sie w zbiorniku.

Przyktad: 350@1 Kg

- Potwierdzi¢ klawiszem zatwierdzajqcym.

Odtqd wyswietlana jest rzeczywista wartos¢ znajdujqca sie w
zbiorniku.

Przyktad:

- Aby wyjs¢, stosowac piktogram

500 <

M

E

- B meHto n ADVANCED SETTINGS

- Beibepume nukmozpammy &
- PIN-k0d = 1234 ~

—HacmpaHuueebl6epume CALIBRATION PESEE A

Mossumcsa mekywuti 8ec, cHumarHwlili 6e3MeHOM, Hanpumep:

- Beibepume 3mo 3HaueHue.

- C nomouwjblo nossusuelica yugposol knasuamypsl
88edume ghakmuyeckuli 8ec seuwjecmad, Haxo0Auje20cA 8
6yHkepe.

Hanpumep: 3501 iKg

- [Toomeepdume ¢ NoMoWbO KHONKU NOOMBepKOeHUS.

Tenepb omobpaxaemcs akmuyeckuli 8ec 8ewjecmad,
HaxooAwezocA 8 6yHKepe.

<

- [ins ebixo0a ucnosb3ylime nukmozpammy

Hanpumep: |
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E TRIBORD 3D Funcrion

From the menu.

You may enable the Tribord function.
Select the icon &5

The screen displays _—

and the distribution area on the right-hand side is reduced.

=
n
-

f

I=¥" You are in maximum-yield border spreading mode.

-Select theiconin

The screen displays &5~
and the right-hand side of the layer shows ‘L

I=¥" You are on an Environment type edge, this edge
respects the standard. The right hand side dose is
automatically reduced by 15%.

Select theicon &

The screen displays &

I=¥" You are again in full width spreading mode.

Note:
When there is a malfunction with the tribord,
the console displays: «<TRIBORD Problem» flashing.

With an ECONOV machine the «Tribord 3DI» is called
«smart» because it has a self-adjustment function in relation
to the type of fertilizer.

In concrete terms, the extension of the actuator rod takes
place differently depending on the width settings.

This allows an optimised border spreading depending on the
fertilizer types.

© This pictogram may appear in certain situations.
It tells you to reduce the tractor’s PTO (Power Take Off) rate.

To find out the PTO values and the conditions, consult the
machine’s usermanual in the «Adjusting the edge spreading»
section.

ﬁ

E FunkcJe TriBorp 3D

Mozna wiqczy¢ funkcje Tribord
Wybieraé piktogram ____

Ekran wyswietla 5

obszar rozsiewu po stronie prawej jest zmniejszony.

=
a wh
-_—

f

X" Jestescie na granicy typu wydajnosc.

- Wybrac piktogram 7

Ekran wyswietla g5
a strona prawa obszaru rozsiewu pokazuje ‘L

5" Ustawienie rozsiewu granicznego typu ekologicznego,
taki rozsiew graniczny spetnia normy. Dawka po
prawej stronie jest automatycznie zmniejszona o 15%.

E @DyHKyum nrABoro 50rTA 3D
Bol moxeme akmusupoeame ¢yHkyuio Tribord.

Bobi6epume nukmozpammy =3

TIFDCED
Ha skpaHe nosgumca m
a 30Ha NoKpeiMus cnpasa 6ydem cokpawjeHa.

-
a wh
-

{

I Bul Haxodumecs 8 pexume eHeceHUs ydobpeHuli no

Kpdr, onmumusupo8daHHOM noo ypO)I(GaHOCmb.

- Beibepume nukmozpammy 5

st
Ha JKpaHe NoABUMCA @ --

a e npasom yeJ1y 30Hbl NOKpbIMUsA NOABUMCA l

I=3" Bol Haxo0umecs HA 2pdaHuLye OKpy»KeHUSs, 3ma 2paHuuya

coomeemcmayem Hopmam. []o3a ¢ npasoti CMopoHsl
asmomamuyecku ymeHowaemcs Ha 15 %.

Wybierac piktogram 7=

Ekran wyswietla &

=¥ Jestescie ponownie przy rozsiewie na petnq szerokosc.
Wskazéwka:

W przypadku wadliwego dziatania tribord, konsola

wyswietla:,,Usterka TRIBORD” migajqc.

W  przypadku maszyny ECONOV Tribord » 3DI «

nazywany jest « Intelligentny«, poniewaz posiada funkcje

samodopasowania w zwiqzku z typem nawozu.

Konkretnie, zakoriczenie ttoczyska sitownika elektrycznego

prawej strony przemieszcza sie réznie w zaleznosci od

nastawiania szerokosci.

Pozwala to otrzymac zoptymalizowany skraj pola zaleznie

od grup nawozdw.

© Ten piktogram moze pojawic sie w pewnej sytuacji.

Wskazuje on, ze trzeba zmniejszy¢ predkosc obrotowq

napedu W.O.M. ciggnika.

W celu poznania wartosci predkosci obrotowych

napedu W.O.M. i warunkdw, prosimy o zapoznanie sie z

instrukcjq obstugi maszyny w czesci «Ustawienia rozsiewu

granicznego».

BoiGepume NUKMO2PAMMY ...
u -

IR
Ha 3kpaHe nossumca e
[3" Bol 8epHYIUCH K peXUMY 8HECEeHUS HA NOSTHYIO WUPUHY.

[lpumeyaHue:
B cnyyae HeucnpasHocmu tribord Ha koHconu nosgsgemcs
Muzarowee coobweHue: «Mpo6nema TRIBORD».

Mawurna ECONOV ocHaweHa mak Ha3bi8aemMbiM ,,yMHbIM

3DI [Ipasbim 60pMOM, NOCKOSIbKY uMeem  (yHKYuio

asmomamudyeckol pezy/luposKU 8 3d8UCUMOCMU OM muna

yoobpeHus.

B momeHm _8bixo0d  CcmepxHA ~ monkamens ¢

371ekmponpusodomM 08UXeHUE Npagoli CMOPOHsI 3asucum

om pe2yiuposKU WUPUHBI.

3mo nosgosngem HOpMUpOBAMb  ONMUMU3UPOBAHHYIO

2paHuuy 8 coomeemcmauu ¢ 8uoamu yoobpeHudl.

@35ma ukoHka Moxem nosenAMbCS 8 onpedesneHHbIX
cumyayusx.

OHa ykaswigaem Ha HeO6X0OUMOCMb CHUXXEHUS CKopocmu

sasna ombéopa mowHocmu (PDF) mpakmopa.

Y3Hame 3HauveHus PDF u ycnosus pabomel MOXHO

8 pykosoOcmee Nosb308aMesis  MAWUHbLI,  paszoesn

«Pe2yniuposka 8HeceHuUs yoobpeHul nNo Kparo».

"
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E RATE ADJUSTMENT Funcrion

Adjustment on both sides

1 Pressing icon == or (== once allows you to adjust the
dose /ha.

After having pressed these keys once or several times, a new
icon appears:

10:0%:

To go back to the programmed dose, you must hold down icon

100%

Adjustment on a single side

Rate adjustment can only be done on the left side or the right
side.

First, from the HOME menu, you must select a disc “i=sm=—=="

N _ (left orright).
When the disc is selected the display becomes
as below: 1

e T R -

From here you may use icons «-10%» or «+10%»; the
adjustment will only be done on the previously selected disc.

ﬁ

E FUNKCJA MODULACJI DAWKI

Modulowanie po obydwu stronach

1 nacisniecie ikony % Jub e umozliwia regulacje
natezenia rozsiewania na hektar.

Po wykonaniu 1 lub kilku nacisnie¢ na te klawisze, pojawia sie
nowy piktogram:

100%

Aby powrdci¢ do zaprogramowanej dawki, nalezy dokonac
przedtuzonego nacisniecia na piktogram:

100%

Modulowanie tylko po jednej stronie

Modulowanie dawki moze by¢ wykonywane jedynie po
stronie lewej lub po stronie prawej.

Na poczqgtku, nalezy z menu HOME wybierac tarcze
) L _ (lewq lub prawq).

Po dokonaniu wybrania tarczy, wyswietlenie wyglqda
nastepujqco: _ n

—_— e

Odtqd, mozna stosowac piktogramy ,-10%" lub ,+10%’
modulowanie bedzie dokonywane jedynie na tarczy wybranej
uprzednio.

M

E DyHKuMa U3MEHEHUE JO3UPOBKM
UzmeHeHue c 06eux cmopoH

OOHOKpamHoe Haxamue Ha NUKMO2paMMy (=as UU (2)1e%
no3eosisem usmeHUMb 003y HA 2eKmap.

Mocne 0OHOKPAMHO20 UMU MHO20KPAMHO20 HAXAMUS HA
MU KHONKU NOAB/IAeMCs HO8As NUKMOPAMMA:
190%

[na eozepama K 3anpoepammupo8aHHOU 003e HYXHO

Haxame u yoepxugams NUKMo2pammy .
190%

U3meHeHue c 00HOU CMOPOHbI

Vi3meHeHuUe 003bl MOXem 6bImb NPOU3BEOEHO MOJIbKO C
J1e80U usu € Npasoli CMOPOHbI.

CHa4ana 8 meHto HOME ([nasHoe meHto) sbibepume Ouck
. (npasbitiunu nessi).

locne moeo, Kak Ouck 8blbpaH, u3obpaxeHue cmadem
cnedyrowum:
S

Smas e -

Tenepb MOXHO UCNO/IBL308aMbL NUKMOZPAMMSbI  «-10%»
unu «+10%». ViameHeHue 6y0em npumeHAMbCA MOJILKO K
npedsapumesbHO 8bI6paAHHOMY OUCKY.
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m Stop & Go Funcrtion
Optimising fertilizer spreading in headlands and field borders.
System overview

Stop & Go is a system allowing you, from the GPS system
incorporated in an ISOBUS console, to automatically manage
the opening and the closing of the shutters used for the
application.

| Te-5¢0
First, you must make sure that in the ISOBUS console, | the
task controller with the boom section control system function
is enabled.

- Check compatibility with your dealer.
When the function is enabled in the menu
“3 the STOP&GO icon will appear

automatically, with Ej

In this case, the function is enabled and the shutters will open
and close automatically, depending on whether or not the
area has already been spread.

or CID

In this case the machine may be used in manual mode and the
driver will open and close the shutters.

The automatic function by GPS is disabled.

ﬁ

m Funkcia Stor & Go

Optymalizacja rozsiewdéw nawozéw na uwrociach i na grani-
cach pareceli.

Przedstawienie systemu

Stop & Go jest systemem umozliwiajqcym za pomocq systemu
GPS zabudowanym w konsoli ISOBUS, automatyczne
kierowanie otwieraniem i zamykaniem zsypoéw stosowanych
do dawkowania.

Na poczqtku nalezy upewnic sie, ze w konsoli ISOBUS,
| "95% sterownik zadania z funkcjq podziatu na sekcje jest
aktywowany.

- Zatwierdzic¢ ze sprzedawcq zgodnosc¢.
Kiedy funkcja zostanie aktywowana w menu

pojawi sie automatycznie piktogram
STOP&GO wraz z bqd? Ej

W takim przypadku, po aktywowaniu funkcji zsypy bedq sie
otwierac i zamykac automatycznie, w zaleznosci od tego czy
jesteSmy w strefie juz po rozsiewie lub nie.

w CF

W tym przypadku maszyna moze by¢ uzywana recznie,
kierowca bedzie otwierac i zamykac zsypy.

Funkcja automatyczna przez GPS jest wytqczona.

M

m OyHkymm mogyna STOP & GO

Onmumu3sayus 8HeceHusA y0obpeHul Ha nosopomHou nosioce
U Kpasx obpabamsig8aemozo y4acmka.

OnucaHue cucmemeol

Cucmema Stop & Go nossgosigem  NOCpeocmeom
GPS-cucmemsl, ycmaHosneHHol 8 KoHconu ISOBUS,
asmomamudyecku ynpasagame Omkpsimuem U 3aKpbimuem
3ACJ/TOHOK, UCNOJb3yeMbix 071 003UPOBAHUS.

CHayana y6edumecs, 4mo 6 KOHCOAU ISOBUS? .

akmueupo8aH KOHmpoJsiep 3a0ayu ¢ pyHKyuel
OMKJIIOYeHUA ceKyud.

- 3a noOmaepxxdeHuem cogmecmumocmu obpamumecs K
npodasuy.

Koeda hyHKUUS aKMUBUpPOBAHd, 8 MEHIO
asmomamuy4ecku noAeIaemcs

nukmoezpamma STOP&GO nu6o co 3HayeHuem E:’;

- 8 5MOM C/1yyae hyHKUUS aKmueupo8aHd, 3ac/10HKU
asmomMamuyecku OMKpbI8aMCcs U 3aKpbleaomcs 8
3a8UCUMOCMU OM MO20, 8 KAKOU 30He 8bl HAXOOUMECH
(o6pabomaHHoU unu Hem) -

/1u6O CO 3HAYeHUeM m

B 3mom c/iydde MOXHO UCNO/Ib308dMb MAWUHY 8PYYHYIO.
Onepamop 0o/KeH CAM OMKPbIBAMb U  3AKPbIBAMb
3AC/I0HKU.

AsmomamuueckoeynpagneHue4epe3GPS0eakmuguposaHo.
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Settings to be made

On the ISOBUS console and especially in the {Boom section
control system task controller} part, you must define a series of
parameters that allow the GPS system to function in line with
the Stop & Go as well as with the actual centrifugal spreading.

To do this, you must consult the instruction manual related to
the ISOBUS console and especially related to the GPS part.

- First, make sure all the distances relating to the positioning
of the GPS antenna on the tractor roof are set correctly.

- Always position the antenna the same distance from the
spreader if you change your tractor (see distance X1 and Y1
on the distance settings diagram opposite).

- Specify a machine comprising 2 boom sections, generally
boom section no. 1 on the left-hand side and no. 2 on the
right-hand side.

The overlap rate indicates the point when the system will stop
spreading when it encounters an area where fertilizer has
already been spread.

Note that the higher this value, the lower the risk of gaps in
the coverage.

Conversely, a low value contributes to limiting over-
application in the field.

Depending on the overlap rate used, the type of guidance
system and the boom section control system in your
possession, it may be normal to see small white areas on the
field display that correspond to where spreading stopped
(recurring small areas in the field).

X3 (m)=> Half working width distance on the left-hand side
%..=> Recommended overlap rate in percentage.

Tp (s) O=> Expected time taken to control the opening of the
shutters, in seconds.

Tp (s) C=v Expected time taken to control the closing of the
shutters, in seconds.

ﬁ

H

Wykonywana regulacja

W konsoli ISOBUS a szczegdlnie w czesci {Sterownik zadania
do podziatu na sekcje} nalezy okresli¢ szereg parametréw
umozliwiajqcych systemowi GPS funkcjonowanie zgodnie ze
Stop & Go jak rowniez z rzeczywistymi warunkami rozsiewu
odsrodkowego.

W tym celu konieczne jest zapoznanie sie z instrukcjq obstugi
zwiqzanq z ISOBUS, a zwtaszcza zwiqzanq z czesciq GPS.

- Upewni¢ sie uprzednio o wtasciwej parametryzacji
wszystkich odlegtosci dotyczqcych ustawienia anteny GPS
na dachu ciggnika.

-Zawsze umieszczac¢ antene w ten samej odlegtosci od
rozsiewacza nawozow w przypadku, gdy bedzie zmieniany
wspdtpracujqcy ciggnik (patrz: odlegtos¢ X1 i Y1 na
schemacie obok z parametrami odlegtosci).

- Okresli¢ maszyne zawierajqcq 2 sekcje, na ogét Sekcje Nr 1
po lewej i Nr 2 po prawej.

Wspdtczynnik pokrycia wskazuje, w jakiej chwili system
zatrzyma rozsiew, gdy napotka na strefe, w ktorej rozsiew juz
sie odbyt.

Warto zapamietac, ze im wyzsza jest ta wartos¢, tym bardziej
ryzyko braku rozsiewanego nawozu maleje.

W innym przypadku, niska wartos¢ wptywa na ograniczenie
zbyt duzego wysiewu na polu.

W zaleznosci od uzywanego wspdtczynnika pokrycia, typu
uktadu prowadzqcego i odcinania sekcji, normalng bedzie
sytuacja, gdy na wyswietlanym polu znajdq sie mate strefy
biate, odpowiadajqce krétkim przerwom w rozsiewie nawozu
(powszechny przypadek widoczny na klinach pola).

X3 (m)=> odlegtos¢  dla  potowy
usytuowanej po lewej.

szerokosci  roboczej

%.. = Zalecany stopien pokrycia w procentach.

Tps (s) O = Okreslenie z gory czasu dla zarzqdzania
otwarciem zastawek, wyrazonego w sekundach.

Tps (s) C=v Okreslenie z gory czasu dla zarzqdzania
zamknieciem zastawek, wyrazonego w
sekundach.

M

H

Heobxo0umbie Hacmpoliku

B koHconu ISOBUS, u 8 yacmHocmu 8 pa3dene {KoHmposnep
3adayu 019 omkrodeHus cekyul} (Contréleur de tache pour
la coupure des sections) HyxHo 3a0ame psd napamempos 0s
coanacosaHHol pabomel cucmemesl GPS ¢ yHkyuet Stop &
GO, a makxe ¢ meKyuum cOCMosHUEM 8HeceHus y0obpeHus
yeHmMpobexHvIM pazbpaceieamesnem.

[na 3mo2o Heo6x00UMO U3y4ume pyko8oocmao no KOHCONU
ISOBUS, ocobeHHo 8 mom, Ymo kacaemcA GPS.

- [lpedsapumenvHo nposepbme 8Ce pdcCMOAHUS,
CB8A3adHHbIE C NoJIoXeHUeM aHmeHHbl GPS Ha Kpeiwe
mpakmopa.

-lpu cmeHe mpakmopa ecez0aycmaHasauealime aHmeHHy
Ha 0OUHAKOBOM pdcCMOAHUU om paszbpaceieamens (cm.
paccmoaHua X1 u Y1 Ha cxeme cnedyoujeli CmMpaHuybl).

- Buibepume mMawuHy ¢ 2 CeKyuaMU WmMAaHeu - 06blYHO
cekyua Ne 1 pacnonoxeHa cnesa, a cekyus N2 2 - cnpasa.

KoagppuyueHm nepekpoimus ykasvieaem, 8 Kakoli MOMeHm
cucmema ocmaHosum paszbpaceisdHue npu 8cmpeye C yxe
o06pabomaHHoU 30HOU.

Heobxo0umMo noMHUMb, YMO uYem 8bilie 3MOo 3Ha4eHue,
mem HUXe pUCK NPponycKoe Npu pasépaceleaHuu.

W Haobopom, HU3KOe 3Ha4yeHue c8uOemesnbLCMayem
O HeBbICOKOM pucke nepedo3uposku yoobpeHul Ha
obpabameleaemMom yHacmke.

B 3asucumocmu om npumeHsemMo20 Ko3(@uyueHma
nokpeimus, muna umerowelca Hagu2ayuoHHoU cucmemsl
U MOOY/IS ynpdsneHus ceKyuamu WmaHau Ha Kapme noJss
MOXHO 06HApyXume 6Gesible yuacmku, coomeemcmayoujue
KpamxkospemeHHbIM 0CMAHoOBKAM pasbpaceieaHus
(noemopsrowueca moyku 8 nosne).

X3 (m)=>paccmosHue 0715 nososuHbl pabodel WUPUHbI
cneea.

%..~v PekomeHOyemblli KO3hpuyueHm NoKpsLIMus 8
npoyeHmMax.

Tp (s) 0= Oxudaemoe epems, Heobxodumoe 0/15
ynpassieHus OMKpbimuem 3dC/IOHOK, 8 CeKyHOAX.

Tp (s) C=> Oxudaemoespems, Heo6x00uMoednsynpagieHus
30KpbIMuem 3C/TIOHOK, 8 CeKyHOAX.
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GPS

: Centre of the spreader
----------------- : Srodek rozsiewacza
. LieHT p pa36pacbiBaTens
<D
- > >
41828 42436 3244 44050
@ 'El 18 | 21 | 24 | 28 | 24 | 28 | 32 | 36 | 32 | 36 | 40 | 44 | 36 | 40 | 44 | 48 | 50
Y2(m) -7 -8 -10 | 12 | <10 | <12 | -13 | -13 | -14 |-145| -145 | -145 | -145 | -15 | -15 | -15 | -15
LR(m) 9 (105 12 | 14 |12 | 14 | 16 | 18 | 16 | 18 | 20 22 18 | 20 | 22 | 24 | 50
LG(m) 9 (105 12 | 14 |12 | 14 | 16 | 18 | 16 | 18 | 20 22 18 | 20 | 22 | 24 | 50
X2(m) 45 | 525 | 6 7 6 7 8 9 8 9 10 11 9 10 | 11 | 12 | 125
X3(m) 45 (525 6 | -7 | 6| -7 | 8] -9| -8 |9 |-10]|-n 9 | -10 | -11 | 112 |[-125
% 50 | 60 | 70 | 80 | 60 | 60 | 70 | 80 | 60 | 70 | 70 80 60 | 70 | 70 | 80 | 80
Trs(s) O 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Tes(s) C 25 | 25| 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
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Note:

The possibilities for programming the parameters
corresponding to the spreading area and the antenna
position are limited more or less depending on the brand and
/ or model of the boom section control system and / or the
guidance bar.

It is essential to read the relevant instruction manuals in
order to have accurate knowledge of the limits.

An error in setting the parameters may result in
A either over- or under-application of fertilizer. The

manufacturer cannot be held responsible in this
case.

The overlap values in the table are an optimised average for
different fertilizers.

Fertilizers such as potassium chloride (granulated with
an angular shape) and urea (small and/or light granules)
require:

. reducing the Y2 distance by 2m

.increasing the overlap rate by a further 10 percent.

H

Wskazoéwka:

Mozliwosci programowania parametréw odpowiadajqcych
warstwie rozsiewu | pofozeniu anteny, sq bardziej lub
mniej ograniczone w zaleznosci od marki lub od modelu
systemu zarzqdzajqcego odtqczeniami i / lub urzqdzenia
prowadzqcego.

Nalezy obowigzkowo przejrze¢ odpowiadajqce instrukcje
stosowania, celem doktadnego poznania granic.

btqd w parametryzacji moze spowodowac
A powstanie obszaréw nadmiernego lub niedosta-

tecznego dawkowania, w takim przypadku

producent nie bedzie ponosit odpowiedzialnosci.

Wartosci pokrycia z tabeli stanowiq zoptymalizowanq Sredniq
dla poszczegdlnych nawozéw.

Nawozy takie jak chlorek potasowy (granulaty o ksztatcie
graniastym) i mocznik (granulaty drobne i/lub lekkie)
wymagajq:

.Zmniejszenia odlegtosci Y202 m

It is up to the user to adjust the values according to his
judgement.

The table opposite shows the different parameters that relate
to the two boom sections.

These parameters must be configured in the boom section
control system and/or the guidance bar.

The values indicated take into account the type of fertiliser
spreader as well as the working width used.

& m}ED Sets of vanes on the machine.

%ﬁb Working width (spreading) in metres.

Y2 (m)=> Distance between the spreading discs and the
centre point of the fertiliser distribution area in
percentage.

LR (m) => Working width (spreading) on the right-hand side.
LG (m)=> Working width (spreading) on the left-hand side.
X2 (m)=> Half working width distance on the right-hand side.

Do uzytkownika nalezy dostosowanie wartosci wedtug
wiasnego uznania.

Tabela obok przedstawia rézne parametry zwiqzane z obiema
sekcjami belki.

Te parametry nalezy zaprogramowal w  systemie
zarzqdzajgcym  sekcjami  belki  i/lub  urzqdzeniem
prowadzgcym.

Wskazane wartosci uwzgledniajq typ aparatu wysiewajqcego
nawozu, jak réwniez zastosowangq szerokosc¢ roboczq.

= Zespdttopatek obecnych w maszynie.
f2d 14 4 Y Y

=> Szerokos¢ robocza (rozsiewu) w metrach.

Y2 (m)=> Odlegtos¢ miedzy tarczami  rozsiewajgcymi
i punktem Srodkowym warstwy nawozu w

procentach.

LR (m) =» Szerokos¢ robocza (rozsiewu) usytuowana po
prawej.

LG (m) = Szerokos¢ robocza (rozsiewu) usytuowana po
lewej.

X2 (m)=> odlegtos¢  dla  potowy  szerokosci roboczej

usytuowanej po prawej.

. podniesienia stopnia pokrycia o dodatkowe 10 procent. m

H

[pumeyaHue:

BosmoxHOCMU  Npo2pAMMUPOBAHUS  NApamempos,
CB8A3AHHbIX C 30HOU NOKpeimus  yoobpeHUsMU U
nosioxeHUeM dHMeHHbl, Mo2ym 6bims bosee usu MeHee
02paHuyeHsl 8 3d8UCUMOCMU OM MApKU Uau Mooenu
cucmemsl  ynpassieHus — CeKyusmMu — wmaddeu  u/unu
HagueayuoHHoU cucmemi.

Ymobbl  03HAKOMUMbBCA € 3MUMU  02PAHUYEHUAMU,
0653ameJibHO U3ydume coomgemcmaytowue UHCMpPYKYuU
no 3kcnayamayuu.

Owubka npu onpedesnieHUU NApaMempos Moxem
npusecmu K NOAB/IEHUIO 30H C BHECEHUEeM
upe3mepHoU unu HedocMamoyHoU 003bl

yi o6peHu,<1, 8 3MoMm csiydae npouseoaumenb
omeemcmeeHHOCMmuU He Hecem.

3HayeHuA nepekpeiMus, yKasaHHele 8 mabnuye, A61a0mMcA
CpeOHUMU, ONMUMU3UPOBAHHbIMU O PA3/IU4HbIX MUNOE
yoobpeHud.

[na makux yoobpeHut, kKak xnopucmelli kanul (2paHysiol
yenogamod ¢hopmei) u Kapbamuo (ManeHbKue u/unu nezkue
2paHysibl) HEO6X00UMO:

. YMeHbWume paccmosHue Y2 Ha 2 M

. 00NOJTHUMETbHO y8eu4UMb Ko3gduyueHm nepekpsimus
Ha 10 npoyeHmos.

Onepamop Moxem U3MeHAMb 3MU 3HAYeHUS NO C8oeMy
XKeNIaHuro.

B mabnuye Ha cnedyroweli CmpaHuye yKasaHbl pasiuyHble
napamempesl 06eux cekyuti wmaseu.

3mu napamempel 00sXHbI 6biMb  3ANPOZPAMMUPOBAHbI
8 cucmeme, ynpasnsnouwel Cekyusmu wmaxeu u/unu 8
Hasuzamope.

YKa3aHHble 3HayeHuUs yyumeiedarom mun pasbpaceieamens
y0obpeHul, a makxe ucnosie3yemyro paboyyio WUpPUHY.

Qn-&)‘zb Komnnekm nonamok, ycmaHosJ/1eHHbIX Ha MawuHe.

@1%160‘408 wupuHa (8HeceHue ydobpeHul) 8
Mempax.

Y2 (m)=>PaccmosHue mexdy duckamu pasbpaceisamens u
cpedHeli moy4kol 30HbI NOKpbIMUsA y0obpeHUAMU 8
npoyeHmax.

LR (m)=>Pa6oyas wupuHa (pasbpacvigaHue ydobpeHull)
cnpasa.

LG (m)=>Paboyas wupuHa (pasz6paceisaHue ydobpeHuli)
cnesa.

X2 (m)=DpaccmosHue 0715 nososuHbl pabodel WUPUHbI
cnpasa.
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Principle Depending on the manufacturer, the guidance system can
The Stop & Go system has two operating modes: automatic close the shutters of the fertilizer spreader (safety), or leave
mode and manual mode. ) them in the position in which they were before the GPS signal

’ was lost.
AUTOMATIC MODE

If in doubt, the Stop & Go control unit allows you to work in

Select the icon i® . manual mode. This is strongly recommended.
The display of the icon becomes @

Ifthe green LED is on, this indicates that the automatic mode
is functional.

The guidance systems are not always able to monitor the
tractor in reverse. You should therefore never attempt to do
this, in order to avoid incorrect spreading in the area of the
field concerned.

TC-5C

Once ajob is started in the guidance system, the|
function (boom section control system) will, where
appropriate, send signals to control the electric actuators of
the shutters (right-hand side and left-hand side).

When you have finished spreading the field, always return to
manual mode with the shutters closed. | __
® ]

ManuaL mobe
Select the icon “g
The display of the icon becomes “Ig’

If the red LED is on, this indicates that the manual mode is
operating.

To open and close the shutters you must use the control ...
If the GPS signal is lost, find out about the functions of the
ISOBUS console you own and its guidance system.

ﬁ
H

Zasada dziatania

System Stop & Go posiada dwa tryby dziatania : Sposéb
automatyczny i sposéb reczny.

TRYB AUTOMATYCZNY
- Wybieraé piktogram “‘m
Wyswietlony piktogram staje sie £°9)

Zapalona zielona dioda LED wskazuje, ze dziata tryb
automatyczny.

Po uruchomieniu pracy w systemie sterowania, funkcja
[re.s0| (podziat na sekcje) bedzie w zaleznosci od przypadku,
przesytac sygnaty, ktére bedq sterowaty sitownikami
" elektrycznymi zsypdw (prawego i lewego).
Na koricu pola, nalezy zawsze przechodzi¢ na tryb reczny,

przy zamknietych zsypach. | __
e -]

W razie utraty sygnatu GPS, zapoznac sie z funkcjami
posiadanej konsoli ISOBUS i jej systemem sterowania.

Zaleznie od producentdw, system sterowania moze zamkngqc¢
zsypy rozdzielacza nawozu (bezpieczeristwa) lub pozostawic
je w ich stanie poprzedzajqcym utrate sygnatu GPS.

W razie waqtpliwosci, sterowanie Stop & Go pozwala na
prace w trybie recznym, co jest bardzo zalecane.

Systemy sterowania nigdy nie kierujq jazdq do tytu ciggnika.
Nie nalezy wiec nigdy postugiwac sie nim, celem unikniecia
wadliwego rozsiewu w strefie danej parceli.

TRYB RECZNY

- Wybierac piktogram | “g5
Wyswietlany piktogram staje si¢ | “g

Zapalona czerwona dioda LED wskazuje dziatanie trybu
recznego.

Aby otwiera¢ i zamykac zsypy, nalezy stosowac polecenie

B

M
H

lpuHyun B3asucumocmu om npou3306umenﬂ cucmemeol Hasuz2ayuu,

Cucmema Stop & Go moxem ¢hyHKYUOHUPOBAMb 8 08YX
peXumMax: asmomamuyeckom U py4HOM.

ABTOMATUYECKWII PEXUM
Beibepume nukmozpammy i

[Tukmozpamma usmeHuUMca Ha "

lopawuti 3eneHbIl UHOUKAMOpP 03HA4aem, Ymo BK/IoHYeH
asmomamuyecKuli pexxum.

Mocne Hauyana pabomel cucmemsl Haguzauuu yHKYUA
["y0.scl (YnpasneHue cekyuamu wmakeu) npu
Heobxo0umocmu bydem noculIame cueHas el
' 0114 ynpasneHus 3/1eKmpuyeckumu npusooamu
3acsI0HOK (npagodi u 1egod).

B KoHUe nonA, 3aKpel8 3aC/I0HKU, nepektoyumecs 8 py4Hou
pexum.| .

o
B cnydyae nomepu GPS-cueHana obpamumecb K

UHCMPpYKyuu no 3Kkcniayamauyuu KoHconu ISOBUS u
cucmemobl Hasueayuu.

OHA 3aKpoem 3acC/IOHKU pa3bpacsieamens yoobpeHul
(npedoxpaHumernb) uU OCMABUM UX 8 NOJIOXKEHUU,
npedwecmsytowemy nomepe GPS-cueHana.

B cnyyae HeonpedeneHHocmu yHkyus Stop & Go
noszgosigsem pabomame 8 py4YHOM pexume. Takoe
nepeksitoYeHUue HacmoAMmMesibHo peKoMeHOYemcs.

O6bl4HO Hasueamop He ynpasssgem 3a0HUM XOOOM
mpakmopa. He cmoum npubezame k Hemy 80 u3bexaHue
owub04HO20 8HeceHUA yoobpeHuli 8 onpedesieHHOU 30He
06pabameisaemozo y4acmka.

PyyHou PEXUM

Boibepume nukmozpamm "
lMukmozpamma usmeHuUmca Ha “ g’

lopAawul kpacHelli uHOUKamMop 03Havydem, Ymo 8KJ/I04eH
PYYHOU pexum.

Ana omkpeimus u 3akpelmus 3ACI0OHOK UCNO/b3ylme
KOMaHoy
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n ECONOV Funcrion
System overview

The ECONOV system is able
from the GPS system | «;

to retrieve the data

(Management of working width in automatic mode by GPS)

Incorporated in the ISOBUS console in order to prevent over-
and under-application in headlands and field borders. It also
allows, at the end of the plot, to adapt the width at the last
Tramline to the most suitable width possible.

This can be done thanks to the possibility of changing the
programmed width. The modification is done with 12 sections
which are automatically adapted to a width corresponding to
1/12 of the programmed width.

Width adjustment is done by changing the position of the
spreading chutes and at the same time the application rate
is adjusted to maintain the dose / ha required and when it
is necessary, the system closes or opens the outlet shutters.
ECONOV uses the data from the task controller of the ISOBUS
to ensure an optimum spreading management.

First, you must make sure the task controller is present on the
ISOBUS console and that it is enabled. [ . o¢

It is possible you may need to set a series of parameters in the
GPS system (consult part «<Programming [ ECONOV function
settings»).

ﬁ

| Funkcie ECONOV
Przedstawienie systemu

ECONOV jest systemem zdolnym do odzyskiwania danych
pochodzqcych z systemu GPS [, <,

(Automatyczne kierowanie szerokosciq roboczq przez GPS)

Zainstalowany w  konsoli ISOBUS celem unikniecia
nadmiernych dawek Ilub dawek niedostatecznych na
uwrociach i na granicy parceli, pozwala réwniez na koricu
parceli najbardziej doktadne dostosowanie szerokosci przy
ostatniej Sciezce technologicznej.

A to dzieki moZliwosci dokonania zmiany zaprogramowanej
szerokosci.Zmiana dokonywana jestz 12 sekcjami, ktére zostajq
automatycznie dostosowane do szerokosci odpowiadajqcej
1/12 zaprogramowanej szerokosci.

Dostosowanie  szerokosci odbywa sie przez zmiane
potozenia zsypdw szerokosci i réwnoczesnie dostosowuje
sie wydatek dla zachowania wymaganej Dawki / ha i kiedy
jest to konieczne, system zamyka i otwiera zsypy wydatku.
ECONOV stosuje dane sterownika zadari ISOBUS dla

Uprzednio nalezy sie upewnic¢ o obecnosci sterownika zadania
w konsoli ISOBUS i o jego aktywacgji. [y «¢

Moze okazac sie niezbedne wykonanie szeregu parametryzacji
w systemie GPS (zapoznal sie z czesciq ,Programowanie
ustawien [d Funkcji ECONOV”).

zapewnienia optymalnego kierowania rozsiewem. m

u @yukyna ECONOV

OnucaHue cucmemeol

Cucmema ECONOV  cnocobHa adanausupoeame
uHopmayuro, nonyyaemyto om cucmemo! GPS [ ¢

(aemomamuyeckoe ynpasneHue pabouyeli wiupuHol no GPS)

YcmaHosenenHas 8 koHconu ISOBUS 8o usbexaHue
nepedo3UpoBKU  UU  8HeCeHuUs HenosHolU  003bl  Ha
nosopomHoli nonoce u Kpasax obpabameieaemozo yuacmka,
OHA MAkKXe N0380J1IAeM ONMUMAJIbHO YMOYHAMb WUPUHY 8
KOHUe yyacmka.

Mo 803MOXHO 671a200apA €€ cnocobHoCMU U3MeHeHUA
3anpoepammupo8aHHoOU WUpUHbl. V3MeHeHUe npou3gooumcs
8 12 cekyusx, Komopele asmomamuy4ecku NoO2OHAIOMCA HA
wupuHy, coomsemcmayrowyto 1/12 3anpoepammupo8aHHou
WUpUHbI.

Koppekmuposka WUpUHbI 8bINOJIHAEMCA C U3MeHeHUem
nonoxeHus pacnpedesnumerbHoix xeno0608. OOHo8peMeHHO
C 3mMum Koppekmupyemca pacxo0 O NoOOepXaHus
mpebyemoli 0036l Ha 2ekmadp. [Ipu Heobxooumocmu
cucmema omkpuledem usiu 3aKpbleaem pacxoOHble 3ac/IOHKU.
[na obecneuyeHus onmumanbHO20 ynpasieHUs 8HeceHuem
ECONOV ucnone3yem uHgopmayuo KoHmposaepa 3aoay
ISOBUS.

CHayana Heobxo0uMo y6edumscsa 8 HaAUYUU KOHMposepa
3a0ayu 8 kKoHconu ISOBUS, a makxe 8 mom, umo OH
aKMUBUPOBAH. [ 11 «p

Moxem  803HUKHYMb6  Heobxodumocms 8 Hacmpotike
pada  napamempos  cucmemol  GPS  (cm.  pasden
«Mpozpammupoearue A Hacmpoek pyHkyuu ECONOV»
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Operation

When the screen displays the

ECONOY

icon e

confirms the presence of the task controller which allows for
automatic management of the boom sections. [ 1y «¢
|

When the ECONOV function is “&5" the machine operates in
automatic mode by GPS.

Once theicon is green, ...l when the machine is moving,
the GPS system will open the shutters and the boom sections
ifthe movement is carried out in an area that has not been
spread.

When the machine arrives in an area that has already been

spread, the task controller will close the boom sections and the

shutters. For an optimum management of the boom section

control, it is essential to set a series of parameters in the task

controller[;
|

L5

(Consult the «<Programming I3 ECONOV function settings»
part).

When the ECONOV function is > the machine operates in
manual mode and it will be limited to 2 boom sections, one for
the right-hand shutter and one for the left-hand shutter.

ﬁ

[

Dziatanie

Kiedy na ekranie wyswietlany jest

piktogram a5

potwierdza obecnos¢ sterownika zadania, ktéry pozwala na

automatyczne sterowanie Sekcjami. ("o o¢

Kiedy funkcjq ECONOV jest wowczas maszyna dziata
automatycznie za pomocq GPS. Wl

_| Kiedy piktogram jest zielony, podczas gdy maszyna
. jedzie, system GPS otworzy zsypy i sekcje, jesli
przemieszczanie dokonuje sie w strefie nie pokrytej
nawozem.

Kiedy maszyna przechodzi do strefy juz pokrytej nawozem,
wowczas sterownik zadania zamknie sekcje i zsypy. Dla
optymalnego kierowania sterowaniem sekcjami, nalezy
obowigzkowo wykonac szereg parametryzacji w sterowniku

zadania [ ;g
|

(Zapoznac sie z czesciq ,,Programowanie ustawieri 3
Funkcji ECONOV”).

ECONOV

Kiedy funkcjg ECONOV jest " wdwczas maszyna dziata
w trybie recznym i zostanie ograniczona do 2 sekcji, jednej
dla zsypu prawego i jednej dla zsypu lewego.

M

[

(DyHKLCUOHUPOBGHue
nosdeJsiisemcsa

ECONOY

nukKmoepamma e

3mo cgudemenibcmgyem O HAIUYUU KOHMpoJsepa 3adaqu

| 1p.gp NO38OJIAOWE20 asmomamu4yecku ynpaesame

| CekyuAamMu wmadau.

Koeoa ¢pyHkyua ECONOV umeem cmamyc MawuHa
pabomaem 6 asmMomMamuyeckoM pexume C UCN0/1b308aHUEM
GPS.

Ecomay

Ko2da nukmozpamma......d cmaHosumcs 3eneHol, 80 8pems
08UXeHUS MAawuHsl N0 HeobpabomaHHoU 30He cucmema

GPS omKpbigaem 3ac10HKU U CeKyuu wmaxeau.

Koeda mawuHa nonadaem 8 06pabomarHyto 30Hy,
KOHMposiep 3a0aqu 3aKpsieaem cekyuu Wmaau U 3ac/I0HKU.
[na onmumaneHoz2o0 ynpasieHus cekyuamu Wmaxau HyKHO
0643amesibHO HACMPOUMb PAO NApamempos8 KOHMponepa
3a0a4u | 1o op

|

(cm. pazden «lpoepammuposanueAHacmpoek pyHkyuu
ECONOV»).

Koeoa ¢pyHkyus ECONOV umeem cmamyc
e MAWUHA pabomaem 8 py4HOM pexume u
@ o2paHu4usaemcs 2 CeKYuamMu wmaau, 00Ha 0/1s
npagoui 3ac/IoHKU, Opyaas - 0115 1egodl.
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GPS System Settings Task Controller: - Note that

You must define a series of parameters that allow the GPS
system to function in line with the ECONOV as well as with the
actual centrifugal spreading.

- First, check the settings of all the distances relating to the
positioning of the GPS antenna on the tractor roof.

- Always position the antenna the same distance from the
spreader if you change your tractor (see distance Y0 on the
distance-setting diagram opposite).

-Specify a machine comprising 12 boom sections.
The overlap rate indicates the point when the system will
stop spreading when it encounters an area where fertilizer
has already been spread.

the higher this value, the lower the risk of gaps in the
coverage.

Conversely, a low value contributes to limiting over-
application in the field.

Depending on the overlap rate used, the type of GPS system
(guidance and boom section control system present on the
ISOBUS console), it may be normal to see small white areas
on the field display that correspond to where spreading
stopped (recurring small areas in the field).

However, because of the way in which a fertilizer spreader
functions by multi-overlap, these areas may in fact prove to
have a density close to the average application rate.

ﬁ

Ustawienia Systemu GPS Sterownika zadania | Tt

Nalezy okresli¢ szereg parametréw pozwalajqcych sysfemowi
GPS dziatanie w zgodnosci z ECONOV jak réwniez z
rzeczywistymi warunkami rozsiewu odsrodkowego.

- Skontrolowa¢ uprzednio parametryzacje wszystkich
odlegtosci dotyczqcych ustawienia anteny GPS na dachu
ciggnika.

- Ustawia¢ zawsze antene w tej samej odlegtosci od
rozsiewacza w razie zmiany ciqgnika (patrz odlegtos¢ YO na
schemacie parametryzacji odlegtosci).

- Okreslic maszyne zawierajqcq 12 sekcji. Stopieri pokrycia
wskazuje, w ktérym momencie system zatrzyma
rozsiewanie, kiedy napotka na strefe juz pokrytqg nawozem.

Do zanotowania

Im wieksza jest ta wartos¢, tym mniejsze jest ryzyko
wystgpienia braku podczas rozsiewu.

W innym przypadku, niska wartos¢ wptywa na ograniczenie
zbyt duzego wysiewu na polu.

Zgodnie ze stosowanymi stopniami pokrycia i typem systemu
GPS (kierowanie i podziat na sekcje, obecne w konsoli
ISOBUS), moze by¢ normalnym znalezienie na wyswietlaczu
pola matych biatych stref, odpowiadajqcych krétkiemu
zatrzymaniu rozsiewu (powtarzajqcy sie przypadek biatych
ostrzy w polu).

Jednakze, z powodu dziatania rozsiewacza nawozu z
zachodzeniem rozsiewdw na siebie, te strefy w rzeczywistosci
majq gestosc bliskq sredniej dawki dostarczanego nawozu.

M
[

. | TE-5¢
Hacmpoliiku cucmemol GPS Konmponep 3adaqu | n

Heobxodumo nomHUMb

Heobxooumo onpedenums ps0  napamempos  Ofs
coznacogaHHol pabomel cucmemsl  GPS ¢ ¢yHKyueu
ECONOV, a makxe C mekywum COCMOAHUEeM BHeceHus
y0obpeHus yeHmpobexHolM pazbpacsieamesnem.

- [pedsapumensHo npoeepbme 8Ce  PACCMOSAHUS,
C8A3AHHbIE C NOJIOXeHUeM daHmeHHol GPS Ha Kpeiwe
mpakmopa.

-Mpu cmeHe mpakmopa ecez0aycmaxassusatime aHmeHHy
Ha O0OUHAKOBOM paccmosHuUu om pasbpaceieamens
(cm. paccmosHue Y0 Ha cxeme 88edeHUs napamempos
paccmosaHud).

- Beibepume mawiuHy ¢ 12-ceKyuoHHOU wmaHzod.
KoagpuyueHm nepexkpoimus ykasvieaem, 8 Kakol
MOMeHm cucmema ocmaHosum pazbpacelieaHue npu
scmpede ¢ yxxe 06pabomarHHoU 30HoU.

Yem gblwie 3Mo 3HAYeHue, meM HUXe puck NponycKos npu
pas6paceisaHuu.

W Haobopom, HuU3KOe 3Ha4YeHue c8udemMenbLCMeyem
O HeBbICOKOM pucke nepedo3uposku yoobpeHul Ha
obpabameleaemMom ydacmke.

B 3asucumocmu om npumeHsemoli cmeneHu nepekpsimus
u muna umerouwelica cucmemol GPS (Hasueauyus u
omkJitoyeHue cekyuli wmaHau 8 kKoHcosnu ISOBUS) Ha
Kapme nNois  MOXHO OOHapyxumo 6enble  y4dcmku,
coomeemcmayoujue KpamkospeMeHHbIM OCMAHOBKAM
0714 paszbpaceigaHus yoobpeHuli (nosmopsowuecs moyku
g nosne).

Tem He MeHee 8 coomeemcmeuu C MHO2OKPAMHbLIM
nepekpoimuem, obecnequsdembiM — pasbpaceieamesnem
y0obpeHul, yposeHb 8HeCeHHbIX y0obpeHUl 8 MU 30Hbl HA
camowm Oerie 6/1U30K K cpeOHeMmy.
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Y1

112|3| 4 8 11112
ds28> 2136 Eys
C":’D E‘ 18 21 24 32 36 40
WipTH OF A secTiON (M) 3 35| 4 533 6 |6,66
Y1 -7 -8 | -95 -12 -14 | -14
Y2 35| 35|35 4,5 4,5 | 45
% 50 | 50 | 50 60 70 | 70
Tps (s) Open 2 2 2 2 2 2
Tps (s) CLose 2 2 2 2 2 2
ds28 2436 a4
@ E 18 | 21 | 24 32 36 | 40
ZEROKOSC JEDNEJ SEKCJI (M) 3 3,5 4 5,33 6,66
Y1 -7 -8 |-95 -12 -14 | -14
Y2 35| 35|35 4,5 4,5
% 50 | 50 | 50 60 70
Tps (s) OTWARTY 2 2 2 2 2
Tps (s) ZAMKNIETY 2 2 2 2 2
ds28 36 a4
C":’:) E‘ 18 | 21 | 24 32 40 | 44
LUnpnHA cexymm (m) 3 3,5 4 533 6,66 | 7,
Y1 -7 -8 | -95 -12 -14 | -1
Y2 35| 35|35 4,5 45 | 4
% 50 | 50 | 50 60 70 | 80
AC/IOHKU (C) OTKPbITBI 2 2 2 2 2 2
AC/IOHKY (C) 3AKPBITHI 2 2 2 2 2 2
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| Te-sc
Depending on the capacity of the| | (boom section control
system task controller) which is incorporated in the ISOBUS
console, the configuration of the distribution area may vary.

For top-performing systems, the position of the 12 boom
sections will be adjusted automatically.

In this case the distribution area will appear in the form of a

crescent.

- The consistency of the values for each boom section based
on the working width must be checked.

For example, the distance between the GPS antenna and the
centre of the distribution area must not exceed a half-width.

The cumulative width of the boom sections must not exceed
the total working width programmed in the console.

Also check the value of delays for the opening (2 seconds)
and the closing (2 seconds). Depending on the performance
of the GPS used it may be necessary to change the values for
the delays.

The drawing on the page opposite represents the distribution

When the task controller cannot work the distribution area in
the form of a crescent, it must be programmed in the form of
astraight line.

The table opposite shows the different parameters that relate
to the 12 boom sections.

These parameters must be entered into the boom section
control system and/or guidance bar.

The values indicated take into account the type of fertiliser
spreader as well as the working width used.

@xn-p= Sets of vanes on the machine.

% Working width (spreading) in metres.

%..=> Recommended overlap rate in percentage.

Tp (s) O=> Expected time taken to control the opening of the
shutters, in seconds.

Tp (s) C=» Expected time taken to control the closing of the

area in the form of a straight line. shutters, in seconds. ﬂ

[

Zgodnie z wydajnosciq | ’ bl'. (sterownik zadania dla
podziatu na sekcje) ktéry jest zainstalowany w waszej konsoli
ISOBUS, konfiguracja obszaru rozsiewania moze ulegac
zmianie.

W przypadku systemdw najbardziej wydajnych, potozenie 12

sekcji dopasuje sie automatycznie.

W tym przypadku obszar pokrywany nawozem ukaze sie w

postaci potksiezyca.

- Nalezy sprawdzi¢ zwiqzek miedzy wartosciami dla kazdej
sekcji w zaleznosci od szerokosci roboczej.

Na przyktad odlegtos¢ miedzy antenq GPS i srodkiem obszaru

nie moze przekraczac potowy szerokosci.

Potqgczona szerokos¢ sekcji nie moze przekracza¢ catkowitej
szerokosci roboczej zaprogramowanej w konsoli.
Sprawdzi¢ réowniez wartos¢ czaséw wyprzedzenia dla
otwarcia (2 sekundy) i zamkniecia (2 sekundy). Zgodnie z
parametramistosowanego GPS, mozeokazacsie niezbednym
dokonanie zmiany wartosci czaséw wyprzedzenia.

Rysunek na stronie obok przedstawia obszar rozsiewu w

Kiedy sterownik zadania nie potrafi wykona¢ obszaru
rozsiewu w postaci pétksiezyca, wowczas nalezy dokonac
parametryzacji w ksztatcie linii prostej.

Tabela obok przedstawia poszczegdlne parametry
odpowiadajqce 12 sekcjom.
Te parametry nalezy zaprogramowal w  systemie

zarzqdzajgcym belki  i/lub

prowadzgcym.

Wskazane wartosci uwzgledniajq typ aparatu wysiewajqcego
nawozu, jak réwniez zastosowanq szerokosc roboczq.

=> Zespottopatek obecnych w maszynie.

@ E = Szerokos¢ robocza (rozsiewu) w metrach.

%.. = Zalecany stopien pokrycia w procentach.
Tps (s) O = Okreslenie z gory czasu dla zarzqdzania
otwarciem zastawek, wyrazonego w sekundach.

Tps (s) C=v Okreslenie z gory czasu dla zarzqdzania
zamknieciem zastawek, wyrazonego w
sekundach.

sekcjami urzqdzeniem

postaci linii prostej. m

[

B 3agucumocmu om npou3godumestbHocmu (KoHMposiep
3adayu ong omkmoyeHus cekyuti). | "5 yemaroenenHozo
8 koHconu ISOBUS, koHepuzypayusa éOHbIT)OKprmUﬂ
y006peHUAMU MOXem 6dpbUpO8aAMbCH.

. B Hau6onee npouzsodumesbHbix cUCmeMax nosoxeHue 12
cekyuli wmadeu 6ydem pezynuposamscs a8momMamuyecku.

B smowm ciyuae 3o0Ha nokpsimus 6yoem umems hopmy
nonymecauya.

- Heobxo0umo nposepume co2siaco8aHHOCMb 3Ha4YeHul
0719 KaxooU cekyuu Wmaxau 8 3agucumocmu om pabouyel
WUPUHBI.

Hanpumep, paccmosHue mexdy aHmeHHoU GPS u
cepeduHoU 30HbI NOKPbIMUS YyOObpeHUAMU He O0JIKHO
npesbIlams No08UHbI WUPUHbI.

CoB80OKyNHAA WUpUHA ceKyuli wmaxau He
00/mKHA npesbiuams obweli paboyeli WUPUHBI,
3anpozpammupo8aHHOU 8 KOHCO/U.

- Take Hy»HO NpogepuMb 3HaYeHuUe 3a0epxeK
omKpblmus (2 cekyHObl) U 3aKkpblmusi (2 ceKyHObl).

B 3asucumocmu om xapakmepucmuku Ucnose3yemou
cucmemsl GPS Moxem noHa0obumecsa usMeHeHue
3HaveHuli 3a0epxex.

Ha pucyrke, pacnonoxeHHoM Ha cocedHeli CmpaHuye, 30Ha
nokpeimusa yoobpeHuamMu npedcmassieHa 8 gude npAmol
JIUHUU.

Koeda koHmposnep 3adayu He cnocobeH obpabameidameo
30Hy nNOKpbiMusA 8 opme  nosymecayd, Heobxooumo
3anpoepammuposams ee 8 8ude npsmoul IUHUU.

B mabnuue Ha npomusononoxHOU CMpAaHuye yKasdaHsl
pasnudHsie napamempel 12 cekyuti wumawau.

Smu napamempeol aOﬂ)KHkil 66/mob 3anpoepamMmmupo8aHbl
8 cucmeme, ynpassdatloujeu cekyuamu wmaHeu u/unu 8
Hasuzamope.

YKasarHele 3Ha4YeHUsA yyumelsaom mun pasbpaceisamens
y0obpeHul, a makxe ucnosie3yemyro paboyyio WUpUHY.

dx .‘>E:> Komnniekm 10namok, ycmaHoesieHHelx Ha MAawluHe.

Pabouaa wupuHa (8HeceHue ydobpeHuli) 8
E Mempax.
%..~ PekomeHOyembIli  KO3(hpuyueHm  nokpbimus 8
NpouyeHmMax.
Tp (s) O=> Oxudaemoe  8pems,  Heobxodumoe  Ons

ynpassieHuda omkpbelmuem 3dCJ/IOHOK, 8 CeKyHaGX.

Tp (s) C=> Oxudaemoespems, Heo6x00UMOedaynpaseHus
3aKpbiMueMm 3aC/IOHOK, 8 CEeKYHOAX.
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Y1

112|13|4|5(6|7]|8]|9]|10(11|12 v2
2436 2 doso>
@ E‘ 24 | 28 | 32 | 36 | 32 | 36 | 40 | 44 | 40 | 42 | 44 | 48 | 50
WiptH oF Asection(m) | 4 | 4,66 |533| 6 |533| 6 (666|733|666| 7 |733| 8 |83
Y1 7| -8 (-95]|-11|(-95|-11,5|-12|-13|-15|-15|-15 ]| -15 | -
Y2 45145 45|45 |45 |45 |45 |45 |45 |45 |45 | 45| 4
% 50 |50 |60 | 70 | 60 | 70 | 70 | 80 | 60 | 60 | 60 | 70 | 80
Tps (s) OPEN 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Tps (s) CLose 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
@39 “a doso>
C":’:) E‘ 24 | 28 | 32 | 36 | 32 | 36 | 40 | 44 | 40 | 42 | 44 | 48 | 50
ZEROKOSC JEDNEJ SEKCJI (M) 4 1466|533 6 [533| 6 |666|733|666| 7 (733 8 |83
Y1 7| -8 (-95]-11|(-95|-11,5|-12|-13|-15|-15|-15 ]| -15 | <
Y2 45145 (45|45 |45 |45 |45 |45 |45 |45 |45 | 45| 4
% 50 | 50 |60 | 70 | 60 | 70 | 70 | 80 | 60 | 60 | 60 | 70 | 80
Tps (s) OTwarTY 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Tps (s) ZAMKNIETY 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
236 &b doso>
@ E 24 | 28 | 32 | 36 | 32 | 36 | 40 | 44 | 40 | 42 | 44 | 48 | 50
LLnpyHA cekymm (m) 4 |466|533| 6 |533| 6 |666|733|666| 7 |733| 8 |83
Y1 -7 -8 | -95| -11 | -95 |-11,5| -12 | <13 | -15 | -15 | -15 | -15 | -1
Y2 45|45 145|145 |45 (145|145 |45 |45 |45 | 45| 45| 4
% 50 | 50 |60 | 70 | 60 | 70 | 70 | 80 | 60 | 60 | 60 | 70 | 80
3acnonkm (c) OTKPbITb! 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
3acroHkY (c) 3AKPbITb! 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
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Note: YO = Distance between the GPS antenna and the axis of the

The possibilities for programming the parameters spreading discs.

corresponding to the spreading area and the antenna When you have finished spreading the plot, always

position are more or less limited depending on the brand and A return to manual mode with the shutters closed. If

/or model of the GPS system and the ISOBUS console. the GPS signal is lost, find out about the functions of
the GPS system incorporated in the ISOBUS console.

It is essential to read the relevant instruction manuals in Depending on the manufacturer, the GPS system
order to have accurate knowledge of the limits. will close the shutters of the fertilizer spreader
If you make a mistake when setting the parame- (safety), or leave them in the position in which they
A ters, this may result in either over- or under-appli- were before the GPS signal was lost. GPS systems
cation of fertilizer. The factory will not accept any are not always able to monitor the tractor in
liability if this occurs. reverse. You should therefore never attempt to do

this, in order to avoid incorrect spreading in the
area of the field concerned.
Y1 = Distance between the axis of the discs and the centre of
the boom sections when they are used in the form of a
straight line

| Te-sc

Y2 = Depth of the boom sections to be performed if the |
(boom section control system task controller) which is
incorporated in the ISOBUS console allows it.

ﬁ
[

Wskazdwka: Y0=0Odlegtos¢ miedzy antenq GPSiosiqtarczy rozsiewajqgcych.
Mozliwosci programowania parametréw odpowiadajqcych Na koricu parceli nalezy zawsze przechodzi¢ na tryb
obszarowi rozsiewu i potozeniu anteny sq bardziej lub mniej A reczny, zzamknietymi klapami. W razie utraty
ograniczone, zaleznie od marki i/lub modelu systemu GPS i sygnatu GPS zapoznac sie z funkcjami poktadowe-
konsoli ISOBUS. go systemu GPS zainstalowanego w konsoli ISOBUS.

. . L Lo . . W zaleznosci od producentéw system GPS bedzie
Nalezy obowigzkowo przejrze¢ odpowiadajqce instrukcje zamykac klapy rozsiewacza nawozu (bez-
stosowania, celem doktadnego poznania granic. pieczeristwo ) lub pozostawiac je w ich stanie

Btqd ustawienia parametréw moze spowodowac poprzedzajqcym utrate sygnatu GPS. Systemy GPS
A powstanie obszaréw nadmiernego lub niedosta- nie zawsze steru;q.jazc{q.aq'gm'ka do tytu. Nie nalezy

tecznego dawkowania, w takim przypadku wiec n:gdy posluglwag sie nimi celem un:lgnleaa .

producent nie ponosi odpowiedzialnosci. nieprawidtowego rozsiewu w strefie danej parceli.

Y1 = Odlegtos¢ miedzy osiq tarczy i Srodkiem sekgji, kiedy sq
stosowane w ksztatcie linii prostej

Y2 = Gtebokos¢ sekcji wykonywana, jesli wasz e

(sterownik zadania do podziatu na sekcje), ktry jest
zainstalowany w waszej konsoli ISOBUS wam na to pozwala.

M
[

MpumeyaHue: Y0 = PaccmosaHue mexdy aHmeHHol GPS u ocblo Ouckos
BO3MOXHOCMU NPO2PAMMUPOBAHUS NAPAMEMPOS, pasbpaceieaHus.
CBA3AHHBIX C 30HOU NOKPbIMUS yOOBPeHUIMU U ~~ " BKOHUE y4acmKa, 3aKpbi6 3CSOHKU,
NOJIOXeHUeM aHMeHHbI, Mo2ym 6bims 6osiee Unu MeHee nepexoyumech 6 pydHol pexum. B ciyuae
02paHuYeHsbl 8 3d8UCUMOCMU Om MAPKU U/usiu Modesu nomepu GPS-cueHana o6pamumecs K
cucmembl GPS u koHconu ISOBUS. UHCMPYKYUU No 3Kcnsiyamayuu cucmemeol GPS,
Ymobbl 03HAKOMUMbCA C SMUMU 02PaHUYEHUAMU, ycmarosneHHoU 8 koHconu ISOBUS. B
0653amesibHO U3y4ume coomeemcmayiowjue UHCMpyKYuU 3asucumMocmu om npou3ssodumesns cucmemeoi GPS,
no 3Kkcnayamayuu. OHd 3aKpoem 3ac/IOHKU pasbpacsieamers
OwubKka Npu 86edeHUL NAPaMeMPO8 Moxem yodobpeHut (npe%oxpaHumenb) usiu ocmasum ux 8
A npusecmu K nos8/IeHuUIo 30H C BHeCeHUEM go;;ome:—:uu, ”%96 LuecmenyLueM)énc;mepe
ypesmepHoUi UL HedocMamoyHoli 003bi PS-cuerana. O6euHo cucmema GPS He

ynpasnaem 3a0HUM xo00oM mpakmopad. He cmoum
npubezams K Hemy 80 U3bexxaHue owub604YHO20
pasbpacvisaHus yoobpeHul 8 onpedenieHHoU 30He
06pabameleaemozo y4acmka.

y0006peHUs, 8 3MOM C/ly4dde Npou3sooumerb
0meemcmaeeHHOCMU He Hecem.

Y1 = PaccmosHue mexdy ocbto OUCKO8 U cepeduHoU cekyuli
wimadeau, K020a OHU ucnosb3ytomcs 8 gpopme npamou
JUHUU

Y2 = Pezynupoeka 2nybuHel cekyuti wmareau, ecnu gaw | -5
(koHmMponep 3adaqu 0519 OMKIKHYeHUA ceKyul),
ycmarosneHHbil 8 koHconu ISOBUS, smo no3sonigem.
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_'J' “RTS” FERTITEST IMPORT FUNCTIONS
Description

The RTS allows you to set a fertiliser spreader in a completely
automatic manner from the tractor cab, equally for the dosing,
border spreading functions and the working width.

The RTS (Ready To Spread) is an automated adjustment device
for an ECONOV 40 or ECONQV 50 fertiliser spreader.

Once this data is uploaded on the console from the cab, the
fertiliser spreader is calibrated automatically and the farmer
maly fertilise his plot straight away.

For each fertiliser, you may import 6 essential parameters
from FERTITEST:

- Fertiliser designation.

- T factor (fertiliser flow index).

- Desired dose/ha setting.

- Choice of ejection blades.

- Desired width setting.

- Adjustment factor of adjustable chutes.

For each fertiliser, the farmer downloads the parameters
from the FERTITEST database available on the internet:
www.sulky-burel.com

ﬁ

_'J' FunkcJe imporTowANIA FERTITEST « RTS »
Opis

RTS umoZliwia regulacje aparatu wysiewajgcego nawozu w
sposéb w petni automatyczny z kabiny ciggnika, zaréwno
dla funkcji dawkowania, rozsiewania na skraju, jak i dla
szerokosci roboczej.

RTS (Ready To Spread) jest zautomatyzowanym urzqdzeniem
regulacji dla aparatu wysiewajqcego nawozu ECONOV 40 lub
ECONOV 50.

Po wprowadzeniu tych danych do konsoli VISION w kabinie,
aparat wysiewajqcy nawozu wzorcuje sie automatycznie i
wtedy rolnik moze natychmiast rozpoczqc¢ nawozenie swojej
dziatki.

W przypadku kazdego nawozu, mozliwe jest importowanie 6
podstawowych parametréw FERTITEST:

- Wyznaczenie nawozu.

- Wspétczynnik T (wskaZznik wyptywu nawozu).
- Regulacja wymaganej dawki/ha.

- Wybdr topatek wyrzutu.

- Regulacja wymaganej szerokosci.

- Wspétczynnik regulacji rynien nastawnych.

W przypadku kazdego nawozu, rolnik zdalnie wprowadza
parametry z bazy danych FERTITEST dostepnej w internecie:
(www.sulky-burel.com).

M

'J' DyHkyun nporrAmmbl FERTITEST «RTS»
Onucaxue

RTS no3sosigem noiHOCMeto agsmomamuyecku
pezynuposame pabomy pasbpacvieamess yoobpeHus
U3 KabuHel Mpakmopa, Kak napamempsl 003UpOBKU,
pasbpacvl8aHus No Kparo y4acmea, mak u paboyyio
WUpUHY.

RTS (Ready To Spread) - smo asmomamuyeckoe
pezynupytowee ycmpolicmeo 015 pazbpacsisamers
yoobpeHus ECONOV 40 unu ECONOV 50.

Kak mosbko smu OaHHble 3azpy»KeHbl 8 KOHCO/Tb

VISION 8 kabuHe, pazbpacsisamerb yoobpeHus 6ydem
asmomamuuyecku KanubposaHx, U hepmep CMoxxem cpasy xe
npucmynume K 8HeceHuro y0obpeHul Ha CBOeM y4acmke.

[1na kax0020 8uda yoobpeHUs MOXHO UMNOpMUpPO8aMs 6
OCHOBHbIX napamempos u3 6a3bl 0aHHbix FERTITEST:

- Ha3eaHue yoobpeHus,

- ¢pakmop T (nokazamesb mekydyecmu yoobpeHus),
- mpebyemyto Hacmpotiky do3a/ea,

- 8bI6OP JTONAMOK pazbpacuI8aHus,

- mpebyemyto HacmpoUKy WUpUHbI,

- KOpPeKMUPOBOYHbIU KO3IhhUYUEHM NOBOPOMHBIX
JIOMKO8.

Ana kaxoozo suda yoobpeHuli pepmep 3azpyxaem
HeobxoO0umbie napamempeol u3 6a3el 0aHHbIx FERTITEST,
komopasa docmynHa 8 cemu iumepHem: (www.sulky-burel.
com).
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4- Choose the sets of vanes corresponding to the working
width (4 possible sets of vanes: 18-28 m, 24-36 m, 32-44 m
or40-50 m).

5- Select the working width.

Operating stages of the RTS device

First of all, you must make sure that the «FILESERVER»
functionality is available with your ISOBUS console.

For a John Deere GREENSTAR 2630 console for example:
- You must use a USB stick.

- You must create an «E\\fileserver\MCMCO0511» folder on this 7- Data import on data storage media
key. (USB stick for example).

8- Loading the data onto the console in the cab.
- Select

-Select Froduct A

6- Select the average rate/ha.

-In this folder we will place the file corresponding to the
fertilizer selected in FERTITEST, e.g.: FERT0009.CSV.

See below an example of the procedure to be performed from
FERTITEST.

1- Access to the FERTITEST online base from the website.
2- Select the fertilizer (perform the approximate search

A if the fertilizer is not listed in the
Wbt FERTITEST database).
3- Choose the fertiliser spreader (ECONOV 40 or ECONOV 50).

ﬁ

_'j 3- Wybdr aparatu wysiewajgcego nawozu (ECONOV 40 lub
ECONOV 50).

4- Wybdr zespotu topatek odpowiadajqcego szerokosci
roboczej (dostepne 4 zespoty fopatek : 18-28 m, 24-36 m,

- Validate the saving (:Z';

Etapy dziatania urzqdzenia RTS
Wczesniej trzeba sie upewnic, czy funkcja « FILESERVER » ( «

SERWER PLIKOW ») jest dostepna na terminalu ISOBUS.

Na przyktad w konsoli GREENSTAR 2630 produkcji John

Deere:
- Nalezy stosowac pamiec¢ USB.

- Na pamieci przenosnej USB utworzy¢ folder « E:\fileserver\

MCMCO511 ».

-W tym folderze bedzie umieszczony plik odpowiadajqcy
wybranemu nawozowi w FERTITEST przyktad: FERT0009.

CSV.zy

Ponizej, przyktad procedury wykonywanej za pomocq

FERTITEST.
1- Dostep do bazy w linii FERTITEST ze strony internetowej.

2- Wybdr nawozu (przejs¢ do wyszukiwania przyblizonego
R jeslinawdz nie jest ujety w bazie
approchanta FERTITEST)

32-44 m lub 40-50 m).
5- Wybdr szerokosci roboczej.
6- Wybdr sredniego wydatku/ha.

7- Importowanie danych na nosnik informatyczny
(pamie¢ USB na przyktad).

8- Zatadowanie danych do konsoli w kabinie.

-Zmenu n
- Wybierac

- Wybiera¢ Product A

JOB SETTINGS b

o . @
- =4
Zatwierdzi¢ zapisanie w pamieci |

M

J/
Amanel pabomel ycmpoliicmaa RTS

CHa4ana cnedyem y6edumscs, Ymo yHKUUOHATbHOCMb
npozpammel FILESERVER 0ocmynHa ¢ saweli KOHCO/bIO
ISOBUS.

Mpumep 0ns koHconu John Deere GREENSTAR 2630:
- Ucnone3ytime kapmy namamu USB.

- Camum kmoyom criedyem co30ame nanky « E:\fileserver\
MCMCO511T ».

- Bamy nanky 6yoym nomew,amecs gatinel,
coomeemcmaytoujue 8bI6paHHOMY 8 6aze OaHHbIX
FERTITEST yoobpeHuto, Hanpumep: FERT0009.CSV

Huxe npueedeH npumep nocriedosamenbHocmu deticmaud,

Komopbie Heo6x00uMOo 8bINO/IHUMb 8 6a3e FERTITEST.
1- Jocmyn Kk 6a3e 0aHHeix FERTITES c uHmepHem-calima.

2- Boibepume ydobpeHue (ucnosns3ylime
. | g .
NpuGU3UMeTbHbIL NOUCK [Nkt ieC/U

y0obpeHue He 8HeceHO 8 6a3y FERTITEST).

3- Boibepume pasbpacvisamerns yoobpeHus (ECONOV 40
unu ECONOV 50).

4- Boibepume Komnsiekm s10namok, coomeemcmaytoujuli
paboyeli WuUpuHe (4 803MOXHbIX KOMNJIEKMA JIONAMOK:
18-28 M, 24-36 M, 32-44 m unu 40-50 m).

5- Boibepume pabouyto WuUpuHy.
6- Boibepume cpedHul pacxod Ha 00UH 2ekmap.

7- imnopmupytime 0dHHble HA 371eKMpOHHbIU Hocumese
(Hanpumep, kapmy namamu USB).

8- 3azpy3ume OaHHble Ha KOHCONb 8 KABUHe.

- B meHro JOB SETTINGS »
- Beibepume

—Bbl6epume Product A

- [MoOmeepOoume 3anuce 8 NAMAMb
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m HoPPER LOW LEVEL SENSOR FUNCTION
a) Description

The hopper low level sensors are available as an option when
the machine is purchased.

We have 2 end of hopper sensors on the machine, one on the
right hand side and one on the left hand side.

These sensors @ are fixed under the grids and are height-
adjustable®.

b) Operation

These are proximity sensors; as soon as one of the sensors is
no longer in contact with the product (fertiliser, seed, etc.) an
alarm is activated.

When the alarm is triggered it is visible on the console screen
©; the image makes it possible to specify whether it is the left
sensor, the right sensor or both.

To stop the alarm and return to the normal display, you must
confirm with the © key.

ﬁ

m FUNKCJA CZUINIKA POZIOMU W ZASOBNIKU
a) Opis

Czujniki poziomu w zasobniku sq dostepne w opcji w
momencie zakupu maszyny.

W maszynie znajdujq sie 2 czujniki poziomu w zbiorniku,
jeden z prawej strony i jeden z lewej strony.

Te czujniki @ zamontowano pod kratami i wyposazono je w
regulacje wysokosci ©.

b) Dziatanie

Sq to czujniki zblizeniowe, gdy jeden z czujnikéw nie styka sie
z produktem (nawdz, materiat siewny...) wtedy uruchamia sie
alarm.

Witqgczenie alarmu jest sygnalizowane na ekranie konsoli
©, obraz pozwala okreslic, ktéry czujnik wigczyt alarm: lewy,
prawy lub oba.

Aby wytqczy¢ alarm i powréci¢ do trybu normalnego
wyswietlania, nalezy zatwierdzi¢ za pomocq przycisku ©.

M

m DyHKUMA [JATYUK OKOHYAHUS BYHKEPA
a) OnucaHue

Jamuuku okoHuaHusa 6yHkepa mo2ym 6bime npuobpemeHsi
00NOIHUMEsbHO NPU NOKYNKe MALWUHbI.

Ha mawuHe ycmaHosneHel 2 0amyuka KoHYd 6yHkepd, 00UH
Haxooumcs ¢ npasoli CMopoHsbI, a 8mopoli — ¢ /1e800.

Smu damyuku @ kpenamcsa nod pewemkamu u
pezynupytomcsi no gvicome O,

b) ®yHkyuoHuposaHue

Smo dam4uku npubnuxeHus. Koz0a 00UH u3 0am4yukos
nepecmaem KOHMAKMUpPO8AaMs C NPOOYKMOM
(ydobpeHuamu, cemeHamu u m. 0.), cpabameisaem
asapudiHell CU2HAI.

Takoli cuzHan omobpaxaemcs Ha 3KkpaHe KoHconu ©, u no
U306paxeHU0 MOXHO NOHAMb, NPasbili, negwili unu 06a
damyuka cpabomarnu.

Ymobel omkto4UMe asapuliHeili CUSHA U 8epHYMbCA K
HopmasnsHoMy ducnieto, csiedyem nodmaepoums delicmaue
¢ nomowjbto kKHonku @.
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SPEED CONTROL Funcrion
a) Description

The SPEED CONTROL function is used to take account of the
deformation of the fertiliser area on the ground, related to the
variation in the forward movement speed.

This function is fully automated, the ECONOV application
adapts the width adjustment according to the forward
movement speed.

b) Operation

In the HOME page, the SPEED CONTROL indication confirms
that this functionality is present on the machine.

© Red light, the SPEED CONTROL function is not active.
@ Green light, the SPEED CONTROL function is active.

The SPEED CONTROL function is active automatically, when
the hatches are open and the ECONOV button is active (green
light).

The SPEED CONTROL function is not active automatically,
when the ECONOV button is at stop (red light).

ﬁ

Funkcsa SPEED CONTROL
a) Opis

Funkcja SPEED CONTROL umoZzliwia rozsiew z
uwzglednieniem zmiany ksztattu roztozenia rozsiewanego
nawozu granulowanego na ziemi, wynikajgcego ze zmiany
predkosci jazdy.

Ta funkcja jest catkowicie zautomatyzowana,
oprogramowanie ECONOV dostosowuje regulacje szerokosci
robocze w zaleznosci od predkosci jazdy.

b) Dziatanie

Na stronie HOME zapis SPEED CONTROL umozliwia
potwierdzenie, czy Paristwa maszyna jest wyposazona w te
funkcje.

@ Kontrola czerwona oznacza, ze funkcja SPEED CONTROL
nie jest aktywna.

© Kontrola zielona oznacza, ze funkcja SPEED CONTROL jest
aktywna.

Funkcja SPEED CONTROL jest aktywna automatycznie, kiedy
zasuwy zsypow sq otwarte i przycisk ECONOV jest aktywny
(kontrolka zielona).

Funkcja SPEED CONTROL nie jest automatycznie aktywna,
kiedy przycisk ECONOV jest ustawiony na STOP (kontrolka
czerwona,).

M

®yHkyns SPEED CONTROL (KOHTPOJIb CKOPOCTU)
a) OnucaHue

®yHkyua SPEED CONTROL (KOHTPOJIb CKOPOCTH)
no3gosigsem y4umeigams degpopmayuto cs105 yoobpeHul Ha
3emJie, C8A3AHHYIO C U3MeHeHUeM CKOpoCmu nepemMelyeHus.

Sma ¢yHKYUA NOJTHOCMbIO ABMOMAMU3UPOBAHA,
npozpammHoe obecneyeHue ECONOV adanmupyem
Dpe2ysiuposKy WUPUHbI 8 38UCUMOCMU OM CKOpOCMuU
nepemeujeHus.

b) OyHkyuoHuposaHue

Ha cmpaHuye «[TTABHbIV SKPAH» 3anuce SPEED CONTROL
(KoHmposne ckopocmu) no3gosisem noomeepoume Hasauyue
3modl pyHKYUU Ha MAWUHe.

© KpacHeii uHdukamop, gyHkyus SPEED CONTROL
(KOHTPOJ1b CKOPOCTW) HeakmuegHa.

@ 3enerbiti uHOukamop, gyHkyus SPEED CONTROL
(KoHmpone ckopocmu) akmuegHa.

QyHkyua SPEED CONTROL (KOHTPOJIb CKOPOCTH)
akmueupyemcsa asmomamuyecku, K020d JIIOKU OMKpbIMel U
kHonka ECONOV akmuseHa (3en1eHblli UHOUKamop).

QOyHkyua SPEED CONTROL (KOHTPOJIb CKOPOCTH)

He akmugupyemcs asmomamuyecku, K020a KHONKa
ECONOV ntoku omkpeimel u kHonka ECONOV 8 nonioxeHuu
0CMAHOBKU (KpdcHbIU UHOUKamop).
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Bl Version WPB ECONOV e

You must first check that the GPS system |
incorporated in the ISOBUS console is set correctly.

Consult chapter CONOV settings
Check if the forward speed displayed is correct.

Men n
v

- Before loading, perform the Tare| i |

JOB SETTINGS »

- Select the icon to set the width, to choose the set of vanes,
to program the width and the position of the spout mark
(consult FERTITEST).

-

- Select the icon to choose a fertilizer already saved or to
assign a letter to your fertilizer. To give a starting value to
the T Factor, consult «Fertitest».

Note:

At the first use, the continuous calibration is done
automatically without intervention from the machine’s
driver.

The T factor (flow coefficient) is automatically updated, if
necessary.

If you want to stop the calibration refer to the “Calibration
test” chapter of the instructions.

- Select @ | ifyou want to carry out a rate check with the kit.

oy

#

m Werssa WPB Econov

Uprzednio nalezy sprawdzic¢ wtasciwg regulacje systemu GPS
["je.5c) zainstalowanego w konsoli ISOBUS.

Zapoznac sie z rozdziatem € regulacja ECONOV.

Sprawdzic czy wyswietlona predkos¢ jazdy jest prawidtowa.

Menu n JOB SETTINGS 3

m
- Przed zatadunkiem wykona¢ Tarowanie | £ |.

- Wybiera¢ piktogram  dla regulacji szerokosci, wybdr
zestawu fopat, programowanie szerokosci i potozenia znaku
ustawczego dla rynny (sprawdzi¢ w FERTITEST).

-

- Wybierac piktogram dla wybrania nawozu juz zapisanego
w pamieci lub przydzieli¢ litere waszemu nawozowi. Dla
nadania wartosci poczqtkowej Wspétczynnikowi T
skorzystac z ,Fertitest’.

Wskazéwka:

Podczas pierwszego zastosowania, wzorcowanie ciggte
odbywa sie automatycznie bez interwencji kierowcy
maszyny.

Wspdtczynnik T (wspdtczynnik wyplywu) jest w razie
koniecznosci aktualizowany automatycznie.

W razie zamiaru zatrzymania wzorcowania, zapoznac sie z
instrukcjq rozdziat,,Préba krecona rozsiewacza”

-Wybra¢ F G |w przypadku checi przeprowadzenia préby

~ kreconej za pomocq zestawu.

M

m Bepcus WPB Econov
CHa4ana nposepeme nNpasubHOCMb HACMPOUKU cucmemMbl

GPS | 165, yemaroenerHoll & koHconu ISOBUS.

Cm. pazden & Hacmpotika ECONOV.

Y6eoumecb, 4mo ckopocmb 08UXeHUS omobpaxaemcs
npasusisbHo.

T
- Meped 3azpy3Kol 8binosIHUME 838eWUBaHUE mapsl| £ .

- Belbepume nuxkmozpammy 0718 HACMPOUKU WUPUHBI,
8bibopa HAbopa 10NAMOK, NPO2PAMMUPOBAHUSA WUPUHbI U
NOJIOXKeHUS MemKu Xes106a (03HakoMbmecs ¢ 6a3ol 0aHHbIX
FERTITEST). -

- Boibepume nukmozpammy 051 8bl60pa yxe 3anucaHHo20
8 namame yoobpeHua usau npucgolime 6ykgy cesoemy
yoobpeHuto. Ymobsl 3a0ame  HavdsebHoe  3HA4YeHue
Koa¢ppuyuenma T, o3Hakomemecb ¢ 6a3ol «Fertitest».

[IpumeyaHue:

lMpu nepsom UCNOIL30BAHUU HenpepbiBHAA Kanubposka
npou3sooumca asmomamuyecku u He mpebyem Kakux-
nubo delicmeuli co cCMopoHbI onepamopd.

Koagppuyuenm T (kosghpuyueHm ebixoda cemsH) npu
HeobxoOumocmu 06HO8/IAeMCH.

Ecnu  ebl  xomume — ocmaHosums  KAsubpoeky,
03HaKoMbmecs ¢ pasdesom «Tecm KanubposKu».

- BoibepumeE @ |, eciu 86l xomume KOHMPOUPOBAMb
- | pacxo0 c nomowbto Habopa.
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Start-up / Uruchamianie / BBoa B akcnnyaTauyuio

A

- Before loading, check if the shutters are closed «Start/Stop
icon on Red».

- Check the fertilizer name at the bottom of the screen and the
programmed width.

- Program the required rate / hectare and validate to save the
value.

- Select, if necessary, TRIBORD, yield or environment position.

- After having engaged the PTO you may begin spreading
from the edge of the plot. Rate adjustment may be done by +
10 % or-10 % on both sides or only on one side.

Menu n INFORMATION u
B

- Select partial or total.
-Usethe #% icon forareset.
- Press and hold.

- You can find out the area or the length that may be covered
with the quantity of fertilizer left in the hopper.

ﬁ

Al

-Przed zatadunkiem, sprawdzi¢ czy zsypy sq zamkniete
»piktogram Start/Stop na czerwono.

- Sprawdzi¢ na dole ekranu nazwe nawozu i zaprogramowanq
szerokosc.

- Programowac wymaganq dawke / ha i zatwierdzi¢ celem
zapisania wartosci w pamieci.

-W razie koniecznosci wybiera¢ TRIBORD, poftozenie
wydajnos¢ lub ochrona srodowiska.

- Po wtqczeniu watu przekaznikowego, moZzliwy jest rozsiew z
rozpoczeciem od obwodu parceli. Mozliwe jest modulowanie
dawki +10% lub -10% po obu stronach lub po jednej.

Menu n INFORMATION u
B

- Wybierac Czesciowe lub catkowite.
- Stosowac piktogram = /% | aby wykonac zerowanie.
- Wykona¢ przedtuzone nacisniecie.

- MoZliwe jest poznanie powierzchni lub dtugosci mozliwej do
osiggniecia za pomocq ilosci nawozu pozostatej w zbiorniku.

M

A

- leped 3azpy3koli y6edumecb, 4mo 3aC/I0HKU 3aKpbIMbl, a
nukmozpamma Start/Stop (Cmapm/Cmon) 20pum KpacHeim.

- BHU3y 3KkpaHa nposepbme HaumeHo8aHue ydobpeHUs U
3aNpPo2PAMMUPOBAHHYIO WUPUHY.

- 3anpoepammupylime xenaemyilo 003y Ha eekmap u
noomeepoume, 4mobbl 3aNUCame 3mo 3HayeHue 8 NAMAMe.

- Mpu Heobxooumocmu 8bibepume TRIBORD, nosnoxeHue,
0NMUMU3UPOBAHHOE NOO yPOXAUHOCMb Uslu No0d cpedy.

- [Tocne sknoyeHUs BOM moxHO npucmyname K 8HeceHulo,
Ha4as c Kkpas y4acmka.

Bo3moxHo usmeHeHue 0036l + 10 % unu -10 % ¢ 2 cmopoH
Us1u MoJibKO € 00HOU.

MeHio n INFORMATION n
F

- Beibepume YacmuyHas unu nosiHas.
- [ins c6poca ucnonb3ylime nukmozpammy %
- Haxmume u yoepxusatime.

- Bbl MOxeme y3Hame naow,ade usu OJ1UHY, HA KOmopble
Moxem 6bImb pazbpocaH ocmamok yoobpeHus 8 byHKepe.
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ﬁ

5] Version WPB STOP & GO e

You must first check that the GPS system |
incorporated in the ISOBUS console is set correctly.

Consult chapter @8STOP & GO settings.
Check if the forward speed displayed is correct.

E
- Before loading, perform the Tare| i |

-Selectthe F__ ‘ pictogram to adjust the width.

-Selectthe “

assign a letter to your fertilizer. To give a starting value to the

icon to choose a fertilizer already saved or to

T Factor, consult «Fertitest».

-Select @ | ifyou want to carry out a rate check with the kit.

o

Note:

At the first use, the continuous calibration is done
automatically without intervention from the machine’s
driver.

The T factor (flow coefficient) is automatically updated, if
necessary.

If you want to stop the calibration refer to the “Calibration
test” chapter of the instructions.

ﬁ

B Werssa WPB Stop & Go

Uprzednio nalezy sprawdzic¢ wtasciwg regulacje systemu GPS
[ re.5¢) zainstalowanego w konsoli ISOBUS.

Zapoznac sie z rozdziatem € regulacja STOP & GO.

Sprawdzic czy wyswietlona predkos¢ jazdy jest prawidtowa.

a) Menu n

w
- Przed zatadunkiem wykona¢ Tarowanie | £ |.
E

- Wybrac piktogram | ==

- Wybiera¢ piktogram %

JOB SETTINGS »

w celu ustawienia szerokosci.

idla wybrania nawozu juz
zapisanego w pamieci lub przydzieli¢ litere waszemu
nadania  wartosci

nawozowi.  Dla poczqtkowej

Wspotczynnikowi T skorzystac z , Fertitest’.

-Wybra¢ F G |w przypadku checi przeprowadzenia proby

L' | | kreconej za pomocq zestawu.

Wskazéwka:

Podczas pierwszego zastosowania, wzorcowanie ciggte
odbywa sie automatycznie bez interwencji kierowcy
maszyny.

Wspétczynnik T (wspdtczynnik wyptywu) jest w razie
koniecznosci aktualizowany automatycznie.

W razie zamiaru zatrzymania wzorcowania, zapoznac sie z
instrukcjq rozdziat,,Préba krecona rozsiewacza”

M

E Bepcua WPB Stop & Go

CHayana nposepbme NpasgusIbHOCMb HACMPOUKU cUCMeMbl
GPS| 1158, ycmaHosneHHoU 8 koHconu ISOBUS.

Cm. pazden & Hacmpotika STOP & GO.

Y6eoumecs, Ymo ckopocmes 08UXKeHUS omobpaxaemcs
npasusibHo.

3
- Meped 3azpy3koli 8binosHUMe 838ewusaHue mapoi| £ |
[

- Boibepume ukoHky | == ], umobsl ompezyniuposame
WUPUHY. I

5
- Boibepume nukmozpammy "' Ons eeibopa yxe
3aNuUcaHHo20 8 namame yoobpeHus unu npucgolime 6ykay
cgoemy yoobpeHuto. Ymobwl 3a0ame Ha4dibHoe 3HavYeHue
Koagppuyuerma T, o3Hakomemecs ¢ 6a3oli «Fertitest».

- BoibepumeE G |, eciu 861 xomume KOHMPOAUPOBAMb

i | pacxod ¢ nomowbto Habopa.

[lpumeyaHue:

TMpu nepeom UCnob308aHUU HENPepbIBHAS KANUOPOBKA
npou3eooumMcs agmomamuyecku u He mpebyem KaxKux-
J1u60 delicmeuti co cMopoHbI onepamopa.

Koagppuyuerm T (koaghpuyueHm ebixo0a cemsH) npu
Heobxo0umMocmu 0bHo8Iiemcs.

Ecnu 861 Xomume 0cmaHo8ume Kaaubposky,
03HAKOMbMeECh C pa3oesiom «Tecm KanubposKu».
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ﬁ

B

- Before loading, check if the shutters are closed «Start/Stop
icon on Red».

- Check the fertilizer name at the bottom of the screen and the
programmed width.

- Select the rate per hectare and save the required value.
- Select, if necessary, TRIBORD, yield or environment position.

- Program the required rate / hectare and validate to save the
value.

- After having engaged the PTO you may begin spreading
from the edge of the plot. Rate adjustment may be done by +
10 % or -10 % on both sides or only on one side.

c) Menu n INFORMATION u
- it

- Select partial or total.
-Usethe #¥ con forareset.
- Press and hold.

- You can find out the area or the length that may be covered
with the quantity of fertilizer left in the hopper.

ﬁ

B

- Przed zatadunkiem, sprawdzi¢ czy zsypy sq zamkniete
~piktogram Start/Stop na czerwono.

- Sprawdzic¢ na dole ekranu nazwe nawozu i zaprogramowanq
szerokosc.

- Wybiera¢ dawke na hektar i zapisa¢ w pamieci wartos¢
wymagang.

-W razie koniecznosci wybiera¢ TRIBORD, potozenie
wydajnos¢ lub ochrona srodowiska.

- Programowa¢ wymaganq dawke / ha i zatwierdzi¢ celem
zapisania wartosci w pamieci.

- Po wtqczeniu watu przekaznikowego, moZzliwy jest rozsiew z
rozpoczeciem od obwodu parceli. MoZliwe jest modulowanie
dawki+10% lub -10% po obu stronach lub po jednej.

c) Menu n INFORMATION u
- it

- Wybierac Czesciowe lub catkowite.
- Stosowac piktogram = /% | aby wykonac zerowanie.
- Wykonac¢ przedtuzone nacisniecie.

- MoZliwe jest poznanie powierzchni lub dtugosci mozliwej do
osiqggniecia za pomocq ilosci nawozu pozostatej w zbiorniku.

M

B

- leped 3azpy3koli y6edumecb, 4Ymo 3ac/IOHKU 3aKpbIMsl, d
nukmozpamma Start/Stop (Cmapm/Cmon) 2opum KpacHeIm.

- BHu3y 3kpaHa nposepbme HaumeHosaHue yo0obpeHuUsA U
3anNpozpammupOBaHHYIO UIUPUHY.

- Bbl6epume 603y Haeekmap u gHecume e namame xesiaemoe
3HA4eHuU.

- Mpu Heobxooumocmu 8bibepume TRIBORD, nonoxeHue,
0NMUMU3UPOBAHHOE NOO ypOXAaliHOCMb Ui No0 cpedy.

- 3anpozpammupyiime xenaemylo 003y HA 2ekmap u
noomeepoume, Ymobsl 3anUCame 3mMo 3HayeHue 8 NAMAMb.

- [Tocne sknoyeHUs BOM moxHO npucmyname K 8HeCeHulo,
Ha4yas ¢ Kpas y4acmka.

Bo3moxHo usmeHeHue 003bl + 10 % usu -10 % ¢ 2 cmopoH
Us1U MoJIbKO € 00HOU.

C) Metio
Ly

- Beitbepume YacmuyHas usu nosiHas.
- [Ins c6poca ucnone3sylime nukmozpammy <=
- Haxmume u ydepxusatime.

- Bbl MOXeme y3Hame naowade usu OJIUHY, HG Komopble
Moxem 6bImb pazbpocaH ocmamok yoobpeHus 8 byHKepe.
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Start-up / Uruchamianie / BBoa B akcnnyaTauyuio

ﬁ

EWPB VErsion
Check if the forward speed displayed is correct. Note:
At the first use, the continuous calibration is done
automatically without intervention from the machine’s
a) Menu n JOB SETTINGS | 3 driver.

The T factor (flow coefficient) is automatically updated, if

F necessary.

- Before loading, perform the Tare| i |

If you want to stop the calibration refer to the “Calibration

- i -
Select the icon to program the length. =%, test” chapter of the instructions.

- Select the icon to choose a fertilizer already saved or to
assign a letter to your fertilizer. To give a starting value to
the T Factor, consult «Fertitest».

-Select E@ | ifyou want to carry out a rate check with the kit.

oy

ﬁ

E Werssa WPB
Sprawdzi¢ czy wyswietlona predkos¢ jazdy jest prawidtowa. Wskazéwka:
Podczas pierwszego zastosowania, wzorcowanie ciqgte
a) Menu n OB SETTINGS > odbywa sie automatycznie bez interwencji kierowcy
maszyny.
) ) o Wspdtczynnik T (wspdtczynnik wyplywu) jest w razie
- Przed zatadunkiem wykonac Tarowanie | g |. koniecznosci aktualizowany automatycznie.
- Wybierac piktogram dla programowania szerokosci. = W razie zamiaru zatrzymania wzorcowania, zapoznac sie z

instrukcjq rozdziat ,Préba krecona rozsiewacza”

- Wybierac piktogram dla wybrania nawozu juz zapisanego
w pamieci lub przydzieli¢ litere waszemu nawozowi. Dla
nadania wartosci poczqtkowej Wspétczynnikowi T
skorzystac z ,Fertitest”.

- Wybrac F & |w przypadku checi przeprowadzenia préby

-, |kreconej za pomocq zestawu.

M

EBEPCMH wpB
Y6edumecb, 4mo cKopoCcmb 08UXeHUS omobpaxdemcs [ipumeyarue:
npasusisbHo.

lpu nepsom uCnNob308AHUU HenpepbiBHAs KaubposKka
npouzeooumcs aemomamuyecku U He mpebyem Kakux-

1u6o delicmsuli CO CMOpPOHbI ONepamopa.
a) MeHio JOB SETTINGS g
Kosgdpuyuenm T (kopduyuenm ebixoda cemsh) npu
Heobxooumocmu 06Ho8Iiemcs.

m
- leped 3azpys3Koli 8binosHUMe 838ewwusaHue mapel| £ | Ecnu bl xomume ocmaHosume Kaaubposky, 03HaKoMbmecs
¢ pazdesnom «Tecm KanubposKku».

- Beibepume nukmozpammy 0N NPOPAMMUPOBAHUSA
wupuel.

- Beibepume nukmozpammy 05 8ei60pa yxe 3anucaHHo20
8 namame yoobpeHua uau npuceolime 6ykgy ceoemy
yoobpeHuto. Ymobsl 3a0ame  HavydsbHoe  3HA4YeHue
Koagpgpuyuenma T, o3Hakombmecs ¢ 6asol «Fertitest».

- BuibepumeE @ |, eciu 8ol xomume KOHMPOIUpO8aMb
1 | pacxod ¢ nomowibto Habopa.
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Start-up / Uruchamianie / BBoa B akcnnyaTauyuio

ﬁ

- Before loading, check if the shutters are closed «Start/Stop
icon on Red».

- Check the fertilizer name at the bottom of the screen and the
programmed width.

- Select the rate per hectare and save the required value.
- Select, if necessary, TRIBORD, yield or environment position.

- Program the required rate / hectare and validate to save the
value.

c) Menu u INFORMATION n
s

- Select partial or total.
-Usethe #% icon forareset.
- Press and hold.

- You can find out the area or the length that may be covered
with the quantity of fertilizer left in the hopper.

ﬁ

- Przed zatadunkiem, sprawdzi¢ czy zsypy sq zamkniete
~piktogram Start/Stop na czerwono.

- Sprawdzic¢ na dole ekranu nazwe nawozu i zaprogramowanq
szerokosc.

- Wybiera¢ dawke na hektar i zapisa¢ w pamieci wartos¢
wymagang.

-W razie koniecznosci wybierac
wydajnos¢ lub ochrona srodowiska.

TRIBORD, poftozenie

- Programowa¢ wymaganq dawke / ha i zatwierdzi¢ celem
zapisania wartosci w pamieci.

c) Menu n INFORMATION u
- it

- Wybierac Czesciowe lub catkowite.
- Stosowac piktogram = /% | aby wykonac zerowanie.
- Wykonac¢ przedtuzone nacisniecie.

- MoZliwe jest poznanie powierzchni lub dtugosci mozliwej do
osiqggniecia za pomocq ilosci nawozu pozostatej w zbiorniku.

M

- leped 3azpy3koli y6edumecb, 4Ymo 3ac/IOHKU 3aKpbIMsl, d
nukmozpamma Start/Stop (Cmapm/Cmon) 2opum KpacHeIm.

- BHu3y 3kpaHa nposepbme HaumeHosaHue yo0obpeHuUsA U
3anNpozpammupOBaHHYIO UIUPUHY.

- Bbl6epume 603y Haeekmap u gHecume e namame xesiaemoe
3HA4eHuU.

- Mpu Heobxooumocmu 8bibepume TRIBORD, nonoxeHue,
0NMUMU3UPOBAHHOE NOO ypOXAaliHOCMb Ui No0 cpedy.

- 3anpozpammupyiime xenaemylo 003y HA 2ekmap u
noomeepoume, Ymobsl 3anUCame 3mMo 3HayeHue 8 NAMAMb.

c) MeHro n INFORMATION u
e

- Beitbepume YacmuyHas usu nosiHas.
- ina cépoca ucnone3ylime nuKmMozpammy %
- Haxmume u yoepxusatime.

- Bbl MOXeme y3Hame naowade usu OJIUHY, HG Komopble
Moxem 6bImb pazbpocaH ocmamok yoobpeHus 8 byHKepe.
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DIAGNOSTIQUE ESC

Poids: 1203 kg

Débit Quantite: 0 g/s

Débit Gauche: 0 kg/ha

Débit Droit: 0 kg/ha

Surface Totale: 5.46 ha

Quantité 0 kg

Restant: 1203 kg

Temps Total: 0.33 Heures

PTO Vitesse: = 0 Tz/mi

Version de logiciel:

Objet Pool: 480x72x72 002reviO
Task Objet: 1040210 vOD2.10
Bridge: CMS104002zxevi0
Module: CMA1D6004

aABC Afficher les Polices
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m DiaGnosTic

- Select the &, pictogram to access the diagnostic page.

I=3” Contact your dealer.

You will view the default values of the console.
Any intervention on the console or the connection
box must be carried out by a competent person,
familiar with the equipment and trained by the
personnel.

ﬁ

m DIAGNOSTYKA

- Wybrac piktogram = #  aby przejs¢ do strony Diagnostyka.
Sq wyswietlone wartosci domysine konsoli.

A Wszelka interwencja w konsoli lub w skrzynce
przytgczeniowej musi by¢ wykonywana przez

kompetentng osobe, znajqcq sprzet i przeszkolong
przez personel.

¥ Skontaktuj sie ze swoim dystrybutorem.

M

m,qMAI'HOCTMKA

- Boibepume ukoHKy s, umobbl  noslyyume  0ocmyn K
cmpaHuye 0uazHOCMUKuU.

YMOJTYAHUIO, OMHOCAUJUXCA K KOHCOTU.
TonbKo KOMnemeHMmMHoe IUYo, 3HaKoMoe C
obopydosaHuem u 06y4eHHOe NepPCOHAIOM, MOXem
ocywecmaisimes mexHu4eckoe obcyxusaHue
KOHCOJIU UsIU COeOUHUMesTbHOU KOpOoOKU.

i ‘ Bel ygudume omobpaxeHue 3Ha4eHul no

I3°3a dononHumenbvHoU uHgpopmayueli obpawaimecs K
cg8oemMy azeHmy Nno NPOOAXAM.
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B MAINTENANCE
- Follow the instructions in the user manual of the machine.

- Do not use high-pressure cleansers, especially on the
electrical parts of the machine.
(Connection box, socket, electric actuators).

- Store the machine preferably in a dry place.
It is forbidden to do any welding work on the
A machine.
During the first hours of operating the machine,
check the tightness of all screws.
In particular the securing screws on the weighing
frame connecting blades.

ﬁ

B KoNSERWACJA
- Postepowac zgodhnie z instrukcjq uzytkowania maszyny.

- Nie stosuj wysokocisnieniowych srodkow czyszczqcych,
zwtaszcza do elektrycznych elementéw urzqdzenia (skrzynka
potgczeniowa, gniazda, sitowniki elektryczne).

- Sktadowa¢ maszyne koniecznie w suchym miejscu.
Zabronione jest wykonywanie prac spawalniczych
A na maszynie.
Podczas pierwszych godzin uzytkowania maszyny,
sprawdzi¢ dokrecenie wszystkich Srub.
Zwtaszcza sruby zabezpieczajqce topatki tqczqce
ramy do pomiaru masy.

M

B OBCNYXUBAHUE

- Cnedylime UHCMPYKUYUAM, npusedeHHbIM 8 Pykosodcmaee no
IKCNIyamayuu MAawuHsl.

- He 0onyckaemcs ouucmka 8000l nood 8bICOKUM
0asnieHuUeM, 0CObeHHO 3/leKmpuYecKux Yacmeu MAawuHel
(CoeduHumenvHasKopobKa, 2He300, 31ekmpuyeckuli
npusoo).

- enamesibHoO XpaHumes MAawuHy 8 Cyxom mecme.
3anpewaemcs npo8odUMb HA MAWUHE CBAPOYHbIE
A pabomel.
B nepeble 4acel skcnayamayuu MawuHbsl
nposepbme, XOpOWo /U 3aMsAHyMbl 8Ce BUHMbI.

0Cco0b6eHHO BUHMO8 KpensieHUs NidcmuH C8s3u C
pamou ecos.
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E TROUBLESHOOTING

The unit will not switch on:
- Consult the ISOBUS console instruction manual.
The forward speed is not correct:

- Check that the settings are correct in the TECU part of the
ISOBUS console.

Perform this after having consulted the ISOBUS console
instruction manual.

The boom section control system is not enabled, the
ECONOV or STOP & GO button does not appear:

- Check if your console has a task controller, if this is enabled,
and also check the compatibility --> consult your console
dealer.

Tonnage counter reading incorrect.
Check:

- Connection to the machine.

- Working width.

- Forward speed.

- Fertilizer coefficient (T Factor).

Calibration test

Check:
- Calibration factor (T)

Shutters open to maximum then to minimum
Check:

- Tractor forward speed coefficient.
- Spreading width (24.00 note the decimal point).

The rate
Check:

- Programmed application rate.
- Fertilizer coefficient.

- PTO Speed 540 rpm.

- Spreading width.

- Tractor forward speed.

- Shutter opening and closing.

- Actuator stroke.

- Shutter opening and closing. ﬂ

E AWARIE 1 SPOSOBY ICH USUWANIA

Urzqdzenie nie uruchamia sie:
- Zapoznac sie z instrukcjq obstugi ISOBUS
Predkosc jazdy jest nieprawidtowa:

- SprawdZzi¢w czesciTECU konsolilSOBUS, czy parametryzacja
jest prawidtowa.

Dokonac jej po zapoznaniu sie z instrukcjq obstugi ISOBUS.

Podziat na sekcje nie jest wiqczony, przycisk ECONOV lub
STOP & GO nie pojawia sie.

-Sprawdzi¢ czy wasza konsola ma sterownik zadania,
nastepnie czy zostat aktywowany, jak rowniez zgodnosc¢ ->
patrz sprzedawca konsoli

Licznik tonazu nie jest prawidtowy.
Sprawdz:

- podtgczenia maszyny,

- szerokos¢ roboczq,

- predkos¢ jazdy.

- Wspétczynnik nawozu (Wspotczynnik T),
- otwarcie / zamkniecie przegrody.

Proba predkosci przeptywu

Sprawdz:
- wspétczynnik wzorcowania (T)

Przegrody otwarte najpierw maksymalnie, potem
minimalnie
Sprawdz:

- Wspétczynnik predkosci jazdy traktora,

- szerokos¢ rozrzucania (24,00 , uwaga na przecinek w
utamku dziesietnym).

Wydatek
Sprawdzic:
- zaprogramowangq predkos¢ rozrzucania nawozu,
- wspotczynnik nawozu,
- predkos¢ watu napedzajqcego = 540 obr./min.,
- szerokos¢ rozrzucania,
- predkos¢ jazdy traktora,
- otwarcie / zamkniecie przegrody.
- przesuw suwaka.

M

E HeucnpasHocTn — COCOBbI UX YCTPAHEHUA
bnok ynpaeneHus He eKk/o4aemcs:

- O6pamumecs K pyko8odcmay no koHcosu ISOBUS.
Ckopocmb nepemeujeHUsA HeKOpPeKMHaA:

- [lposepbme npasuneHocmMb napamempos 8 pasoese TECU
KoHconu ISOBUS.

BbinonHume smy onepauyuto nocse usy4yeHus pykosoocmea
no koHconu ISOBUS.

YnpaeneHue cekyuAmMu wmaHau HeaKMUBHO, KHONKA
ECONOV unu STOP & GO He omob6paxkaemcs:

- Y6eoumecs, Ymo 8awia KOHCOJ1b OCHAWeHd KOHMPO1epoMm
3a0ayu, 3amem - YmMoO OH AKMUBUPOBAH,  MAKXe 8 €20
cosmMecmumMocmu --> obpamumecs K nNpoodsyy KOHCOU.

HenpaeunbHbie NOKA3aHuA c4emYyuKa eeca 8 MOHHAX.
Mposepume:

- COeOUHeHUe MawuHa

- WUpUHY 3axeama

- CKOpOCMb nepemMeuleHus

- Koagpgpuyuerm yoobpeHus (Kosgpgpuyuenm T)
- OMKpbimue u 3akpeimue 3dC/I0HOK

Tecm kanu6bpoeku (TecmupoeaHue pacxoda)

lMpoeepume:
- KoaghpuyueHm kanubposku (T)

3ac/soHKuU omKpbleaomMca Ha Makcumym, 3amem HA
MUHUMYM
lMposepume:

- KO3ghghuyueHm ckopocmu nepemeweHuUs mpakmopa
- WupuHy 3axeama (24.00 yoenume eHUMAaHue 3anamodui)

Pacxod
lMposepumes:

-3aNpo2pamMmMupo8aHHbIl pacxoo

- Ko3ghpuyueHmM muna yoobpeHus.

- pexxum PDF 540 06/MuH.

- WUpPUHY 8HeceHUsA y0obpeHuU.

- CKopoCcmb nepemeujeHUs mpakmopa.
- OMKpbIMue U 3aKkpbimue 3ac/I0HOK

- X00 monkamened.





